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1. Généralités

Sommaire

Cher client !

Vous avez choisi un ensemble RC de pointe qui vous offre toutes les possibilités d'application imaginables. Les composants ont été étudiés dans le
but de vous faire profiter du meilleur confort d"utilisation et d’une qualité extréme. La notice est présentée de fagon a ce que I'utilisateur- novice
puisse programmer un modéle en suivant I'ordre de description et & ce que I'utilisateur confirmé puisse plonger directement au coeur du sujet grice

au sommaire et 2 Uindex.

Le plus important pour vous familiariser avec la programmation et avec I'utilisation est la description du systéme d’utilisation. 1] est donc indispen-
sable de lire les explications sur les pages 9 - 12. La maitrise du systéme d’utilisation permet le réglage et la programmation aisés de toutes les autres

fonctions. La FC-28 V3 vous donnera ainsi entidre satisfaction.
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L. Généralités
Description du systéme de la FC-28 V3
Charge des accus d’émission et de réception

2. L’émetteur FC-28 V3

Les différents éléments de fonction
Numérotation des donneurs d’ordres (D.O.)
Réglage en longueur des manches

Kotuie d’antenne

Module HF

Ouverture arriére de.1'émetteur

Intérieur de I’émetteur

Moedification du crantage des gaz

Réglage de souplesse des manches

Branchement des D.O., commutateurs de mixage,
trims de mixage
Remplacement du module multi-soft

3. Ensemble de réception

Connexion des servos sur le récepteur
Installation des servos

Palonniers cannelés

Récepteur

Tension de service de I'ensemble réception
Installation de 1'ensemble réception
Premitre mise en service, test

4. Utilisation

Programmer : pourquoi ?

Ecran et clavier

Le principe d’utilisation et de programmation
Manipulation des touches

Premiére mise en circuit de I'émetteur
Accés 2 la fonction souhaitée
Représentation graphique des menus
Systéme de numéros d’appel

Niveaux d*utilisation

Réglage et programmation de fonctions
Résumé du principe d’utilisation

5. Programmation pour avions et planeurs RC
Principe des étapes de programmation ci-aprés

Ecran systéme

Réglages spécifiques pour avions et planeurs RC selon

log pan-f_k_w: lapitéc gr_c,ennnllu {I_n nilota ge

(Réglages de base identiques pour avions, plancurs ct
hélicopteres RC)

PARA Déterminer les paramétres de mise en service
SERV Représentation graphique des courses de servo
MODL  Sélectionner la mémoire d’un modéle, copier
RSET Effacer unc mémoire

NAME  Nom du modéle, nom du propriéuaire, n” de code

FUNC Dispaosition des D.O. / appellation/ sens
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Page
Réglages spécifiques pour avions et planeurs RC
selon les particularltés du modéle
REVR Inversion du sens de rotation des servos 18
TRIM Réglage du trim de ralenti 18
ATV Réglage de course des servos 18

MxTy Type de modgle, sélection du programme de mixage 20
Résumé des fonctions, tableaux : STANDARD, programmes

de mixage planeurs et avions RC 21
Programmation des fonctions 24
SBTr Position neutre des servos 24
MxSW Sélection des commutateurs de mixage 24
DIFF Différentiel ailerons 25
AILE Ailerons -> volets de direction {combi-switch) 25
VTAL Empennageen V 26
ELVN Mixage aile Delta 26
ABRK AF -> profondeur (compensation profondeur) 26
FLPR Flaperon (position «crocediles -> ailerons vers le haut)27
FLMx Flaperon -> profondeur {(compensation profondeur) 28
ELEV Profondeur -> flaperon 29
ELEV Profondeur -> volets de courbure 29
AILE Ailerons -> volets de courbure 29
SFLP Volets de courbure -> ailerons 30
SFLP Volets de courbure -> profondeur

(compensation profondeur) 30
BUTT Butterfly 30
BUTm Butterfly -> profondeur 31
Autres fonctions de mixage pour planeurs 5/4/2 et avions RC
BFLP Aérofreins de bord de fuite -> ailerons 31
BFLP Aérofreins de bord de fuite -> meulldbul 31
BFLP Aérofreins de bord de fuite -> volets de courbure 31
ELEV Profondeur -> Aérofreins de bord de fuite 32
RUDD  Direction -> ailerons 33
RUDD  Direction -> profondeur 33
SNAP Fonction tonneau déclenchés 33
PIT Modification du pas d'hélice 34
ALVT Ailerons -> profondeur 34
IDLE Présélection des gaz 35
Programmes de trim
ETRM  Trim de profondeur 35
SPTr Trim des volets de courbure 35
TRM 1/2 Programme de trim pour ailerons, profondeur,

volets de courbure 35
NTRM  Trim additionnel ailerons / volets de courbure 36
Exemples de programmation
Ailes volantes 36
Avions du type «canard» 37
Programmation selon le type de vol
Explications 37
Programmation selon le rype de vol, une introduction 38
Ordre de priorité des commutateurs et respectivement
des types de vol a8
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1. Généralités

Sommaire / Description du systéme
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Programmer progressivement les différents types de vol 39
Test et vénification 39
COPY Copier des types de vol 40
Exemple : plancur électrique 40
6. Programmation pour hélicoptéres RC
SMix Programme de mixage pour hélicoptére 42
Récapitulation des fonctions du programme de mixage
pour hélicoptére, connexion des servos 42
Introduction ' 43
Réplages spécifigues pour hélicoptéres RC selon
les habitudes du pllote 43
FUNC Disposition des éiéments de commande (D.O.),

sens de commande pour manches pas/gaz,

appellation de la voie 43
Réglages pour hélicoptéres RC selon le modéle utilisé
REVR Inversion du sens de rotation des servos 44
TRIM Rapports de trim 45
SBTr Trim additionnel (subtrim) 45
SWSH Type de plateau cyclique,

course des scrvos du plateau cyclique 45
SWMx Rotation virtuelle du plateau cyclique 46
Réglages pour type de vol NORMAL 46
ATV Détermination des courses de servo,

temporisation de commutation 46
PCrv Réglages de pas min./max. 47
TCrv Réglage de la courbe des gaz 47
REVO Compensation d’anticouple (pas -> anticouple) 47
ACCE Compensation dynamigue d'anticouple 48
GYRO mixage gyroscope, déconnexion gyroscope 48
RD->T Anticouple -> gaz 49
SWMx Platean cyclique -> gaz 49
PI->E Pas/ tangage 49
Réglages pour le type de vol IDLE UP 1 49
COPY Copicer des types de vol 50
MxSW Sélection des commutateurs de mixage 51
PCRv Réglage de pas min./max., courbe de pas 52
PHOV Réglage de pas pour vol stationnaire 52
TCrv Présélection des gaz, courbe des gaz en 9 points 52
ATV Vitesse de commutation 53
THOV Réglage des gaz pour vol stationnaire 33
REVO Compensation d’anticouple 54
HOLD Commutation des gaz en autorotation, moteur

amrété 54
Réglages pour type de vol IDLE UP 2 55
Réglages pour type de vol AUTOROTATION 55
Réglages pour d’autres types de vol 35
Vol acrobatique 3-D 55
HVOF Position du manche de pas pour vol stationnairc 56
OFsT Positions du neutre 56
Réglages des gaz par curseur 56
Exemple pour programmation avec régulateur de vitesse 56
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7. Autres fonctions Software
AFR Réglage de la course des D.O., caractéristique de

commande (EXPC, VIR) 57
D/R Inversion du sens de rotation des D.O., Dual Rate58
TRIM Réglage de la course des trims 59
TRIM Mémorisation des positions des trims

(Trim Memory) 59
F/s Sécurité de brouillage, FAIL SAFE 60
F/S Accu FAIL SAFE 60
MULT Fonction multi-switch, multi-prop 61
CHSW Commutateur de voie 61
TRAI Ecolage 61
MxVR Sélection des trims externes 65
MTRM Fonction des trims externes/analogique/digitale 65
MODL Commutation de mémoire 66
PMX1-6 Mixages libres 1-6 66
Offset 67
TACO Tachymétre 70
TIMR Chronométre 70
TRAN Transfert de données 71
Conseils de sécurité pour programmation et utilisation 71
Alarme sonore 72
Témoin de sous-tension , mise hors ¢ircuit automatique
de I'émetteur 72
Index pour fonctions Software 72
Caractéristiques techniques 75
8. Options
Extension de I'émetteur 76
Installation des commutateurs de mixage 76
Installation des modules de trims de mixage 76
Installation des éléments multi-switch/multiprop 76
Connexion dans 1"émetteur 77
Commutatcurs de mixage 77
Commutateur digital 77
Modules de trims de mixage (trims externes) 77
Module multi-prop 77
Module multi-switch 77
pupitre pour |’émetteur 78
Fonctionnement DSC {contrdle direct de servo) 78
Module de mémorisation additionnel CAMPac 78
Interface CAMPac CAMI 3 78
Synthétiseur PLL modules-récepteur 78
9. Informations
Réparation, SAV 79
Adresses SAV 80
Index des fonctions 81
Index de tous les termes 87

Vous trouverez au milieu de la notice la vue d’ensemble des fonctions

Description du systéeme de la FC-28 V3
Emetteur FC-28 V3

- Boitier ergonomique en métal trés esthétique en forme de pupitre
garantissant un grand confort d’utilisation aussi bien en prise de main
qu’en pupitre.

- Grand écran graphique «Super Twist» a haute définition pour
I"affichage de I'ensemble des données.

- Représentation graphique sur {’écran des étapes de programmation
réalisables, ce qui facilite I" utilisation.

- Clavier a touches-membrane étanches , facile 3 nettoyer.

- Programmation extrémement aisée grice i la sélection directe par n’
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de code ou par la représentation graphique des menus.

- Fonctions standard et programmes de mixage pour planeurs, avions
ou hélicoptéres RC. Conumutation PCM/PPM.

- Programmation successive de types de vol permettant la commutation
¢n vol d'un type de vol a I'autre.

- Systéme de mémorisation CAMPac qui donne accés & un nombre

illimité de mémoires, L’émetteur contient 10 mémoires de modéles,

A0t B0 ILICIIARALICS. L CRTRCARRL UL 1V INGTHLONILS Ll

chaque systtme CAMPac donne accés 3 4 mémoires supplémentaires.
Fonction de copie des mémoires pour sauvegarder des réglages/
modifications des étapes de programmation.

- Mémorisation des positions des trims, les trims des manches restent
ainsi en position neutre pendant I’ utifisation.



1. Généralités

Description du systéme / Charge des accus d’émission et de régeptivi

Suite description du systéme

- Module multi-sott interchangeable pour permettre une adaptation
aisée aux futures évolutions.

- Inversion du sens de rotation des servos pour toutes les fonctions.

- Réglages précis des courses de servo grice au systéme ATV.

- Fonction-limite supplémentaire avee ATV.

- Réglage de la vitesse de rotation de servo ¢t de la vitesse de commu-
tation entre les différcnies situations de vol (DELAY).

- Réglage des caractéristiques de la voie grice 3 EXPOL, EXPO2 et
VTR. Libre choix des fonctions de tous les D.O..

- Systéme DSC, ¢.-a-d. possibilité d'utilisation du récepteur sans
rayonnement HF et vérification simultanée de la tension de I'accu de
réception.

- Fonetion transfert. Transfert de données vers d'autres émetteurs.

- Systéme d’écolage sélectif, permettant la passation individuclle des
différentes D.O. pendant utilisation.

- 5 types de vol pour presque la totalité des mixers, limitations de
course et fonctions STANDARD, ce qui ajoute pratiquement 4
mémoires supplémentaires a chaque mémoire existante. Chaque
mémoire peut étre programmée 3 fois.

- Tachymetre pour hélice de 1 a 5 pales avec mémoire max.

- 2 chronométres se rapportant a la mémoire du modile concerné,
fonctions de chronométrage : compter, décompter, rythme, chronomé-
trer le nombre de tours, totalisateur horaire du fonctionnement de
I'émetteur.

- Manches moniés sur 4 roulemenis, gdl'dﬂllbbdnl une pmmu‘)“ de
commande extréme. Réglages de haute précision des trims.

- La technique de réalisation SMD de haute performance assure une
fiabilité élevée.

- Manches réglables en longueur, souplesse de rappel ajustable.
Commutateurs ¢t contacteurs de manche en option.

- Module HF interchangeable de Pextérieur.

- Possibilité de fonctionnement par synthétiseur, modules-synthétiscurs
optionnels, les quartz sont alors inutiles.

- Mise hors circuit automatique de I'émetteur aprés 30 min. écoulées
sans manipulation des manches, pas de décharge excessive de I"accu
d’émission.

- Accu d'émission 8/1400 mAh pour unc grandc autonomie.

Récepteur FP-R129DP

- Récepteur PCM double-super 9 voies.

- Insensibilité extréme aux brouillages provenant d’émetteurs de
radiodiffusion.

- 2 filtres céramiques

- Codage PCM avec systéme rapide 1024 permet une sécurité extréme
de transmission.

- FAIL SAFE et FAIL SAFE de basse tension pour toutes les voies.

- Conception selon procédé SDM pour une fiabilité absoluc.

- Portée trés élevée et sélectivité par filtres de bande spéciaux.

- Régulation automatique AGC 2 bas niveau.

Récepteur FP-R148DP

- Mini-récepteur PCM 8 voies.

- Insensibilité extréme aux brouillages provenant d'émetteurs de
radiodiffusion,

- 2 filtres céramiques.

- Codage PCM avec systéme rapide 1024 pour une sécurité de
transmission absaolue.

- FAIL SAFE et FAIL SAFE de basse tension pour toutes les voics.

cManmcantinn calan meacddd QAL coneee 11ma Fiahilitd avérdoa

- Conception selon procédé SDM pour une fiabilité extréme.
- Portée élevée et sélectivité par filtres de bande spéciaux.

- Douilles pour servos du ¢d1é frontal, conception idéale pour 1'instal-
lation dans des fusclages étroits.

- Régulation automatique AGC i bas niveau.

Servo FP - §9201

- Couple élevé, déplacement trés rapide, protégé contre poussiére et
cau.

- Moteur a induit en cloche 3 aimants au samarium et cobalt.

- Systeme «indirect drive»., protége le potentiométre contre tes
vibrations et les sollicitations de charge en sortie.

- Electronique FUTABA d'unc conception particuliére - garantit un
cntrainement musclé, une plage neutre négligeable et une grande
précision de rappel.

- Boitier de servo en plastique renforcé en fibre de verre ct résistant au
carburant.

L’alarme sonore incorporée prévient quand la recharge de I'accu
J’émission s'impose, Pécran affiche «LOWBATT» (8,5V). Il est
pourtant trés conseillé de charger - avant chaque utilisation - les accus
d’émission ¢t de réception pendant au moins 14h & 1/10 (charge
normale, exemple : accu 1400 mAh, courant de charge 1/10 = 140
mAh) sans tenir compte de la durée J"utilisation antéricure. De cetic
fagon on équilibre I’ auto-décharge effective des accus. L'auto-
décharge d’éléments NC représente en moyennc environ ! % par jour.
Ccla signifie qu’un accu chargé est complétement vide aprés 100 jours
sans avoir été utilisé. Connccter d’abord les fiches banane des cordons
de charge sur le chargeur et ensuite les fiches des cordons de charpe
dans les douilles de charge de I'émetteur et du cordon-interrupteur.

Gl

La plupart des chargeurs sont équipés de diodes luminescentes pour
indiquer le déroulement de charge. Ces diodes s allument sur le
chargeur pendant la charge des accus. Sclon la performance Jdu
chargeur il est possible de charger les accus d’émission ou de réception
séparément ou simultanément. Nous vous recommandons de porter
votre choix sur la vaste gamme de chargeurs Robbe, p.cx. chargeur
Robbe 51, réf. 8303 ct cordons de charge, réf. F 1415 ¢t F1416 (si non
livré avee le chargeur).

Durée de charge

Nous conscillons de charger des accus neufs pendani 24 h a {140mA.
Ultérieurement il faut charzer les accus avant chaque utilisation, durée
de charge min. 14 h 3 140mA (accu 1400 mA) ou 18 h a 140mA (accu
1800 mA). Les charges avee ces courants s'appellent «normales» ou
charges a 1/10.
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1. Généralités

2. L’émetivur

Aprés un repos prolongé, juste aprés I*achat ou aprés la pause hiver-
nale, il faut charger et décharger les accus 2 a 3 fois avant I’utilisation
{mettre en circuit I'émetteur et I’ensemble de réception), ce n’est
qu’aprés un tel traitement que la pleine capacité et la durée de fonction-

™. I nnt attaintac B inctallant 4 la modila vue cardon
nement cpu...ale sont alteinties. o instanant Gans & MoGaie BGh Coraon-

interrupteur avec douille de charge, il faut connecter le cordon de
charge selon I'illustration 1. Ainsi 1'accu peut rester dans le modéle
pendant le procédé de charge.

En appliquant une charge rapide aux accus d’émission, le courant de
charge peut s'élever a 2 A max., des courants plus €levés détériorent le
fusible dans I'émetteur (ill.7). L’émetteur est équipé en outre d’une
diode de protection contre les inversions de polarité, une prévention
contre la détérioration de I’émetteur lors d’une inversion éventuelle de
connexion 4 une source de courant. Il peut arriver cependant que
certains chargeurs rapides - congus selon le principe Delta Peak - ne
coupent pas automatiquement ou ne commencent pas le procédé de
charge. Des chargeurs Delta Peak de haute qualité (série MFC de robbe
ou chargeur Tx/Rx «Power-Peak» , réf. 8144) fonctionnent malgré la
diode de protection sans probléme.

Autonomies
L'autonomic moyenne de 1"accu d’émission d’origine permet une

utilisation pendant environ § h, un accu d’une capacité de 1800 mA
permet une utilisation jusqu'a 8 h.

A 8,5V I'accu est pratiquement vide, 1"émetteur réagit par un sigtiul
acoustique incorporé et il faut atterrir le plus vite possible. La tensiog
actuelle est affichée de fagon permanente sur I”écran.

L'autonomie de I'accu de réception dépend fortement de Uutilisation :
¢.A.d. du nombre de servos connectés, du type des servos, de la
souplesse des transmissions ainsi que de la fréquence d'ordres de
commande. Un accu d’une capacité de 600 mA conjointement avec 4
servos standard (S 148, S 3001) peut atteindre une autonomie de 2 h, a
condition évidemment que la charge ait &té effectuée de facon correcte
et que les servos n¢ peinent pas. Un servo - fonctionnant sous charge -
consomime un courant entre 150 et 600 mA selon le type de servo. Un
servo a I'arrét sans charge ou frottement ne consomme que 10-15 mA.
C’est pourquoi il est indispensable que le mouvement des transmis-
sions soit libre et que les positions extrémes des servos ne soient pas
limitées.

Quand I'accu de réception se décharge, les servos réagissent plus
lentement. Pour un contrile permanent de la tension de 1’accu de
réception on peut utiliser un cordon-interrupteur avec 2 LED, réf. F
1403 ou le cordon-interrupteur avec 10 LED, réf. F 1404, L’ ordinateur
de bord, réf. 8323, permet la vérification directe de la capacité prélevée
de I'accu de réception.

2. L’émetteur FC - 28 V3

Eléments de fonction

1 antenne

2 vis de blocage pour la rotule d’antenne
3 logement module CAMPac

4 emplacement d’option |

5 commutateur, voic 8

6 trim pour voie 3

7 manche, voie 3+4°

8 trim pour voie 4

9 curseur, voie 5

10 curseur, voie 6

11 £cran graphique a cristaux liquides

12 verrouillage a glissigre du boitier d’émetteur
13 clavier de programmation

14 imcrruptcur marche / arrét

15 curseut, voic 7

16 trim pour voie 1

17 trim pour voie 2

18 manche, voie 1+2
19 commutateurs de mixage A, B, C
20 emplacement d’option 2

Numérotation des éléments de commande (voie)

Voie Mouvements Vole n'.
manche de droite mouvement gauche/droite 1
manche de droite mouvement avant/arriére 2
manche de gauche mouvement avant/arriére 3
manche de gauche mouvement gauche/droite 4
curseur de gauche en avant/en arriére 5
curseur du milieu en avant/en arriére 6
curseur de droite en avant/en arriére 7
commutateur 3 positions| en avant/neutre/en arriére 8
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2. L’émetteur

Eiéments de fonction

Manches réglables progressivement en longueur

La longueur des manches peut étre
adaptéc avee précision aux habitu-
des de pilotage de utilisateur. Les
manches courts sont indiqués pour
les pilotes qui tiennent I'émetteur
la main, les manches longs sont
conscillés pour I'utilisation de
I'émetteur en nupitre.

(ill. 3}

Déhlnqucr les partie‘: ActB, réglcr

1. 1 Taar PN
ia |ld.l l.ﬂ; i"\ ﬂ 1a I.\J[I.EUI-HI DUuIld.llCL i

ia rebloquer avec la partic B.

Rotule d’antenne

II ®
L'articulation de la rotule
d’antenne peut étre indivi-
duellement assouplic ou
durcie.

(ill.4)

Durcir la rotule
Assouplir la rotule

Tourner la vis vers ladroite =
Toumner la vis vers la gauche

i}

Module HF

L’émetteur peut fonctionner
dans ditférentes bandes de
fréquence grice 3 fa possibilité
d'installation de différents
modules HE. Le module HF
doit étre équipé d’un quartz
d’émission {TX} correspondant
(lL.5)

Le module HF contient Iétage de sortie, ¢.a.d. I'élément de puissance
d'émission effectif de I'émetteur ainsi que I’oscillateur. Ce demier
détermine la fréquence et 1a hande d’émission. 11 ¢st 1out a fait normal
que fe module chauffe Iégérement aprés un certain temps de mise en

service, En fonctionnement DSC (voir page 78) le modulc HF est

déconnecté avtomatiquement,

Ouverture de la partie arriere de I’émetteur

Comprimer les 2 languctics de verrouillage sur le module HF ei te
retirer vers le haut. Faire coulisser les glissieres de fermeture d’environ
t cm vers "arriére (voir ill.6). Retirer I arriére du boiticr vers Ie haut
aprés avoir franchi une Iégére résistance des 2 langueties lawérales. Ne
pas faire sortir Pantennc et "aceu par inadvertance de leurs logements
respectifs.

(ill.&)

pour fermer I'émetteur :
cngager la partic arriére
d*abord dans ta partie avant Ju
boitier (4 gauche et 4 droite 4
<t Jdu logement d’antennc).
Ne pas endommager les
broches dans le fogement du
module HE.

La mise en place du module HF s”effectue en introduisant avec doigté
les contacteurs dans i module HF et ¢n appuyant cnsuitc fermement
sur ¢e dernier. La consommation de¢ courant sans le module HF
diminue considérablement et [a durée d’utilisation de I'émetteur
augmente.

L’intérieur de I’émetteur

Porte-cordons
Emplacement d"options 2

Douille de connexion pour entrainement
Console de manche droitc
Douille DSC, douille d’éeolage ot de transfert

ho b e B e

Moduie multi-soft

Fusible 3A

Accu d’émission

Support pour 1 paire de quartz de rechange
Définition du contraste de I'écran

Console de manche gauche

Connectcurs pour modulc HF

Platine électronique
Connexions pour options d’extension

i I~ T B
-
[

Emplacement d’options 1

——
= RS R S

Rotule d’antennc

(itl. 7)
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2. L’émetteur

Eléments de fonction / Connexions / Nsdushe Wfuidomig

Modification du crantage des gaz

L’émetteur est liveé d’origine avec crantage non activé, ¢’est donc a
T'utilisateur de se charger de I'activation. On peut obtenir un crantage
efficace {ressort de craniage) ou un mouvement soupie et progressif
(ressort de freinage). Les ressorts de crantage/freinage se trouvent
chacun sous un des flasques des manches. Si ’on veut rendre efficace
le ressort de freinage ou de crantage sur le manche de «gauche», il faut
fixer les flasques de manche sclon I'ill. 8A, tout cn installant le flasque

svac la raccnet da frainasa an da crantaca e la =868 dae manchac
AVEL i€ ressort G IrSINage OU G2 Crantage sur & O Ges mancnes

concemeés.

Si 'on veut rendre efficace les ressorts de freinage/crantage sur le
manche de «droite», il faut fixer les carénages selon Iill. 8B.

Pour retirer le flasque de manche il faut desserrer les vis «1», tourner le

flasque et resserrer les vis «1». Le ressort de freinage/crantage est ainsi
activé, le bras neutralisant est mis hors service automatiquement.

Aprts la détermination mécanique des manches il reste & programmer
leur fonction électronique (fonction des D.O., menu 21,FUNC, page
16).

Réglage de souplesse des manches

L'cfficacité de rappel des manches peut ére réglée progressivement
selon les habitudes de commande du pilote. 1l suffit de modifier le
serrage des vis 1 a 4 (ill.9) au moyen d’un toumnevis cruciforme.

......

Tourner 4 gauche
Tourner a droite =

Rappel plus «dur»
Rappel plus «souple»

1l
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Branchement des voies 5-8, commutateurs de
mixage et trims de mixage.

La platine électronique verticale (voir ill.7 et 10) permet la libre
affectation mécanique des voies 5-8, des commutateurs de mixage 1-8,
A-D et des trims de mixage 1-8.

On y trouve également la douille d’ alimentation pour les modules
multi-switch et multi-prop et les trims extemnes.
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Les voics 5-8 ont ét€ affectées dans nos usines selon 1'ill. 2. Pour
changer cette affectation ou le sens d’action des D.O. de (80", il faut
simplement déconnecter les fiches correspondantes sur la platine
électronique, de les tourner de 180° et de les rebrancher (il est égale-
ment possible d’inverser le sens d'action dans le menu 21, FUNC,
page 16).

Il est important que tous les connecteurs de la fiche soient engagés

dans la douille de la voie. Chague douille 5-8 (EXT.CHANNEL) sur la
platine élecironique correspond aux sorties du récepieur 5-8.

Remplacement du module multi-soft
Le module multi-soft contient le «savoir-faire» de 'émetteur FC-28V 3.

La possibilité de remplacement permet I adaptation de 1'émetteur aux
futures évolutions.

-
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Pour remplacer le module il suffit de tirer doucement les deux languet-
tes latérales vers le haut jusqu'ii ce que le modulc sortc de son
logcmcm Pour lﬂSIal[Cl' un muuuu: ud.l'lh son lugéfm‘:ﬁi, il ll.‘ll.li PoOser I.cb
connecteurs soigneusement sur le logement et d’appuyer fortement sur
le module. It doit étre placé dans les fixations plastiques supéricures,
doit étre poussé i fond vers le bas et étre positionné correctement sur

les connecteurs.




3. Ensemble de réception

Palonniers de servo / Récepteur

3. Ensemble de réception

Connexion des servos sur le récepteur

Pour utiliser totalement les possibilités de programmation de 1’émet-
teur, il est indispensable de respecter I'ordre de connexion suivant des
servos sur les sorties 1-4 du récepteur. L’ordre de connexion des
servos pour les fonctions de commande 5-8 dépend des programmes
de mixage (se référer aux indications du paragraphe concerné).

Sortle Konction de commande/servo

de réception | avions RC, planeurs RC hélicoptére RC

1 ailerons (AIL)fonctior] roulis (AIL)

2 profondeur (PRO)fonctipn tangage (PRO)

3 gaz/AF (FRE)ymoteur fMOT)

4 direction (DIR)anticouple (DIR)

5 selon programme de mixage sensibilité gyro

6 selon programme de mixage pas

7 selon programme de mixage |  servo 2 pas, option
Installation des servos

Utiliser impérativement lcs silent-blocs et les rivets en lajton joints

(ill. 12) pour fixer les servos. Ne pas écraser les rivets installés dans les
silent-blocs en serrant la vis, I’efficacité antivibratoire des silent-blocs
en serait annulée. Les rivets en laiton servent de butée mécanique pour
les vis de fixation.

%

Les palonniers de servo cannclés permettent la détermination mécani-
que du neutre sans modifier la programmation de I’émetteur.

bois/plastiquemétal
(ill.12)

Palonniers de servo cannelés

Détermination de la position neutre

Desserrer la vis de fixation du palonnier, retirer ce demier et le
positionner selon la position neutre souhaitée et resserrer la vis. On
déplace le palonnicr pratiquement jusqu’a c¢ qu’un des bras se trouve
exactement au milieu.

%
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Effet éventuel

Pour obtenir le déplacement minimal (3,6") vers la droite d’un palon-
nier de servo 4 branches, il faut positionner le «bras 2» Ie plus prés

possible de la ligne de référence. Le «bras 3» présente alors un
déplacement de 7,2° le «bras 4» un déplacement de 10,8",

Pour obtenir le déplacement minimal (3,6) vers la gauche, il faut
positionner ie «bras 4» ie pius prés possible de la ligne de référence.

(ill.14)
Subdivision

Le pignon de I’arbre de sortie et le palonnier cannelé sont divisés en 25
crans. Le déplacement par cran s”éléve donc 2 360" : 25 = 14,4°

La possibilit¢ de déplacement la plus petite est définic par le nombre de
«bras» du palonnier.

Le déplacement minimal d'un palonnier 4 4 bras s’&leve & (360":25) : 4
=3,6'

Le déplacement minimal d"un palonnier & 6 bras s"éléve 2 (360":25) : 6
=24

Le bras 2 déplace de 2,4" vers la droite, le bras 3 de 4,8' vers la droite,
le bras 6 déplace de 2,4° vers la gauche, Ic bras 5 de 4,8" vers la gauche
ct le bras 4 déplace de 7,2° vers la gauche ct vers la droite.

Récepteur

L’émetteur de la FC-28 V3 peut &tre utilisé avec tous les récepteurs
FM FUTABA et avec tous les récepteurs PCM FUTABA a systeme
PCM 1024.

Remplacement des quartz

L’émetteur et le récepteur peuvent étre équipés au scin de leur bande
de fréqucncc avec des quartz de canaux différents, On remplace donc
les quartz dans e logement du module HF de I'émetteur et dans le
logement prévu sur le récepteur. La bande de fréquence du module HE
et du récepteur doit étre identique, chaque bande de fréquence
nécessite une paire de quartz correspondante. Les quartz d'émission
portent le repére TX + le n_ de canal, les quartz de réception portent le

repére RX + le n_ de canal. Les récepteurs 2 double changement de

fréquence nécessitent des quartz avec le repére RX-DS et le repére
«orange». Des appareils

pour la bande B des

35MHz ne fonctionnent m
pas avec des quartz de T
labande A des 35SMHz i

et vice-versa.

,ﬂ?w
P
@

(ill.15) Logement du quartz
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3. Ensemble de réception

Tension de service de I’ensemble réception / Premiére mise en service

Adaptateur 8 voies

Pour connecter les 8 servos
ct ]'m:cu sur un récepteur §

(ilt.16)

Tension de service de ’ensemble réception

La rotatité des récepteurs robbhe-Futaba fonctionne encore avec une

stion de 1 Volt 1out en matntenan PR PO Y-y

icntation L= AAv LYY l\'u‘ il Illﬂ.llll&llll.ll‘ 1d LG P\IIIEE
Ainsi on évite normalement une panne de I’ensemble réception si
Jamais un élément d’aceu (cournt-circuit ou élément vide) faillit, les
servos robbe-Futaba continuent a fonctionner méme a cette tension,
leur réaction devient sculement plus lente et moins
puissante.L’importance de cet avantage devient évidente en hiver,
quand la tcmpératurc extéricurc cst bassc oucn pratiquant |’ hclswptcm
Re, car des chutes de tension temperaires n’auront aucun effet. Il arrive
néanmoins que la défaillance d’un élément est ainsi négligée. Cest
pourquoi nous conseillons de contrdler |"accu de réception de temps a
autre. La défaillance d’un ¢lément d’accu d'un récepteur PCM entraine
une réaction de fa tonction «Fail-Sate sous-tension» (page 60).

Ty "
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Installation de I’ensemble réception

Pour protéger lc récepteur et le pack d’accu des vibrations on les loge
dans du caoutchouc-mousse épais. Bloquer I"accu contre tout déplace-
ment. Le récepteur peut Etre protégé contre des projections d’huite ou
de carburant a I"aide d’un sachet plastique que I'on ferme a la sortie
des cordons avec des élastiques ou du ruban adhésif.

Disposer tous les cordons proprement ot clairement, en vérifiant
gu"aucun cordon soit trop tendu ou qu’il court le risque d’&tre éerasc.
Eviter de disposer les cordons en péle-méle, il est préférable de les
fixer sur la paroi du fusclage avec - p.ex. - dc I'adhésif.

Connecter les servos, I'interrupteur et les accus selon le tableau ci-
dessus. Sortir toujours entierement ’antenne d’émission. L’ antenne Je
réception doit étre posée tendue et en ligne droite, éloignée des
motcurs él.ectriqucs, des servos, des conducteurs ou des timoncerics

En cc qui concemne les avions RC, il faut sortir I"antennc de réception
du fusclage et la tendre i Iaide d’un petit ¢lastique jusqu’a la dérive.
Prévoir une protection contre la truction et ke pliage, p.cx. avee un bout
de durite, utitis¢ comme passc-tif 2 I'endroit de sortie du fusclage. En
aucun cas raccourcir I’antenne de réception, tout raccourcissement
catraine unc perte de portée.

Si la distance jusqu’a la dérive est plus courte que 1"antenne. le reste de
cette derniére peut pendre tibrement. En ce qui concerne les fuselages
cnt plastique chargé a fibres artificiclles ou renforeés par fibres de
carbone mais également les peintures métallisées, il est important de
déployer ’antenne i Pextéricur du fuselage et non paralléle 4 ce
dernier car 'effet de masque de ces maténaux pourrait provoquer des
problémes de réception.

Reproduction [nterdite

L'interrupteur de I'ensembile réception doit pouvoir étre manipulé dans
les deux sens sans aucunc contraintc mécanique. L' ouverture dans le
fusclage doit étre assez grande pour ne pas géner le poussoir de
I"interrupteur. Dans des avions RC 2 moteur thermique il faut installer
Pinterrupteur du ¢dté opposé a I’échappement atin d’éviter toute
pénétration dhuile.

Les cordons de servo extra-longs, p.cx. dans des «petits gros» ou dans
les ailes, peuvent provoquer une perturbation de la réception. Si la
longueur du cordon dépasse 50c¢m (1a longueur de 2 cordons standard),
il est recommandé d'utiliser des cordons torsadés, réf. F 1452005, ou -
micux encore -d"utiliser des filtres d’ antiparasitage, réf. F 1413 (la
partie filtre du cordon doit se trouver oujours prés du récepieur).

Premiere mise en service, test

Allumer 4’abord I'émetieur, cnsuite le récepteur. Aprés la mise en
circuit de ce dernier les servos se positionnent au neuvire. Vérifier
toutes les fonctions en actionnant les manches et les autres D.O. de
I'émetteur.

Apres avoir relié les scrvos aux gouvernes, il faut vérifier le sens de
rotation de chaque fonction. Si une gouverne débat duns le mauvais
sens, il faut inverser le sens de rotation du servo corrcspondant en
suivant ies indications page 18, menu i2, inversion du sens de rotation
d’un servo. En poussant le manche de la commande de direction vers
la «droitex, le volet de direction doit débattre également vers la
«droite», etc.

Chaque Servo doit pouvoir parcourir sa course compléte sans étre géné

ion mécanique provenant des transmissions ou des D.O..

La libre course ménage les servos et limite la consommation de
courant. Ceci concerne en particulier fa commande de carburateur.

Le phénoméne des «tops - radio» peut se produire par le frottement dc
pitces métalliques sous I'effet des vibrations, p.ex. des transmissions
des gouvernes ete. Pour éviter cet inconvénient, nous conseillons de
toujours équiper la commande du carburateur avec une chape plastique
et de ne jamais connecter une tringle métallique directement ct sans
isolation dans le levier de commande du carburateur.

Les moteurs électriques doivent étre impérativement antiparasités, 1'arc
entre coltecteur et charbons qui se¢ crée pendant le fonctionnement des
moteurs électriques peut perturber considérablement I'ensemble RC.
Nous recommandons de pourvoir vos moteurs avec les filtres
d’antiparasitage, réf. 8306, 8307 ou 4008. Chaque moteur doit &tre
antiparasité séparément. Les moteurs robbe Keller et robhe Pro sont
antiparasités d’origine.

Utilisation

Ne pas «viser» ie modéic avec I"antenne pendant i’utifisation. L. émet-
teur dispose dans cette direction d'un rayonnement minimal. La
position latérale de I’antenne par rapport au modéle est préférable. Si
plusieurs pilotes font évoluer leurs modéles en méme temps, ils
doivent rester toujours groupés.

Un pilote a I’écart met en danger son propre modéle et ceux des autres
pilotes.

Toujours eftectuer un test de portée, pas uniguement avant le premier
vol avec un nouveau modéle. L'ensemble de réception doit continuer 3
tonctionner sans défaut en s’éloignant du modéle - antenne d'émission
rentrée - d”au moins 80m. Faire tourner le moteur de {"avion pendant
I’essai de portée pour déecter des éventuelles vibrations. Ne pas
décoller avant d’avoir trouvé et supprimé la cause du probleme.




4. Utilisation

Principe d’utilisation et de programiition

Programmer : Pourquoi ?

L émeticur de la FC-28V 3 offre des possibilités ct des fonctions pour
ainsi dire illimitées 1 déja entiérement programmées. 1 suffft alors de
les activer ct de les régler. Le terme «programmer» est peut-étre
exagéré. Le principe de base de I'émetteur consiste simplement dans
I"activation des fonctions nécessaires. Les autres n'ont pas besoin
d"étre programmécs. Le «fabeur» de programmation se limite toujours
au minimum indispensable. L utilisateur doit &re en mesure de faire
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un¢ fonction déterminée ou d’effectucr certains réglages pour un
moedéle. L' émetteur posséde ainsi un «principe Jutilisation» qui donne
la possibilité i I'utilisateur de communiquer ses besoins et ses exigen-
ces 2 'émetteur et de répondre ainsi au besoin &' utilisation.

Important : L’ordre de programmation

Le md.rlucl pass¢ - apres la description du principe d'utilisation -a la
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structuré de fagon & ce qu’un utilisateur inexpérimenté puisse suivre
les indications pour programmer I'émetteur pour son premicr modgle.
N cst bicn entendu possible de rompre Pordre mais ceci conceme
plutét les «programmeurs» expérimentés, Celui qui préfére sortir de
I'ordre proposé. peut consulter 'index gquand il rencontre des proble-
mcs ou quand il cherche la réponse & certaines questions. 11 obtiendra
ainsi dircctement la description sovhaitée.

n
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Ecran et clavier

Systemdisplay
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Mode Sclect Touches entrée des données Curseur

L’ émettcur est doté pour son utilisation et pour I'cntrée des données
d’un clavier & membrane étanche et résistant. Sous chaque «bosse» est
placé un petit contacicur avee un point de poussée nettement percepti-

ble. Toute pression sur une touche est contirmée par lc témoin
acousiique incorporé.

1 2 nrincine d’utilication of de nroorammats
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1l faut bien entendu commencer par sc familiariser avec le principe
d’utilisation et de programmation de I"émetteur. [l faut procéder
méthodiquement ct pallcmmcm L’émettcur oftre ainsi un grand
il est sible &' assimile

u’il est impossible d7assimiler «cn passant», Ma

«cn passants, Mais

I'utilisation est cn faittrés simple et le mode d'cmplm devient inutile
pour réussir la programmation souhaitée aprés avoir «compris» le
principe &'utilisation. Les pages suivantes serviront donc principale-
ment 4 expliquer cc principe d'utilisation. Les ditférentes tonctions ct
possibilités vous paraitront alors bicn moins compliquées qu’au
premier abord,

['unc maniére générale on peut constater : Lire est bien plus compli-
qué qu’cssaycer,

Manipulation des touches

Toute pression sur une touche s’effectuc d'aprés un principe simple,
toujours identique.

Les touches MODE SELECT permettent de sélectionner le mode
dutilisation (systéme des menus, entrée de numéros, description ci-
apres).

Les touches «entrée des données» (DATA INPUT) permettent de
maodifier des valeurs ou d’entrer des chiffres.

Les quatre dernigres touches (7.8.9 et 0 avec fléche) servent dans

lesystéme decs menus et pour programmer dans les fonctions propre-

ment dites - au déplacement du CURSEUR (touches pour CURSEUR).
Le «CURSEUR» apparait sur I’écran toujours sur fond sombre
(inversé). Ce qui apparait dans la zone sombre, peut étre sélectionné ou
réglé.

Pour déplacer e CURSEUR vers le bas, il suffit d"appuyer sur la
touche «l» (8).

Pour déplacer le CURSEUR vers le haut, appuyer sur la touche «T» ().

Pour déplacer le CURSEUR vers la gauche, appuyer sur la touche
«e—» (9).

Pour déplacer le CURSEUR vers la droite. appuyer sur la touche
«—» (0).

L'écran cst recouvert a la livraison d’une pellicule de protection
plastique. Cette protection peut &tre retirée en soulevant un petit bout
du plastique avee une lame pointue ct en Ic retirant doucement.

Reproduction Interdite
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4, Utilisation

Acces a la forstiom 5

Premiére mise en circuit de I’émetteur

Tous les réglages commencent par |’ affichage de I'écran systéme. Pour
le taire apparaitre sur 1’écran aprés la mise en circuit de ’émetteur, il
faut d’abord répondre au questionnaire de sécurité (voir description
page 14) de I'émetteur. Pour cela il faut actionner la touche «6» qui se
trouve sous la fonction EXIT sur I'écran. En appuyant sur la touche
«EXIT» on fait apparaitre I'affichage de 1’écran systéme et c’est 4
partir de 1 que s’effectuent les étapes suivantes en actionnant simulta-
nément les deux touches MODE SELECT (CALL+ENTR).

Le dispositif de sécurité pour la mise en service permet de protéger

| L A s PR e o PV U v —
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Acces a la fonction souhaitée

Avani de déterminer une fonction - appelée égalemeni «menu» dans le
texte - "utilisateur est tenu & sélectionner cette fonction et de 1a faire
apparaitre sur I'écran : ceci est la premiére étape du principe logique
d’utilisation. L' utilisateur doit connaitre le langage de I’émetteur
précisant cette fonction. Le «langage de programmation» de I'émetteur
FC-28 V3 ¢"appuie évidemment sur les termes courants vtilisés en
modélisme, d’éventuelles questions peuvent &tre éclaircies en consul-
tant la récapitulation des fonctions et I'index. Lorsqu’il s’agit d'un
probléme d’utilisation déterminé, I’ utilisateur doit connaitre la
dénomination de cette fonction dans le langage de I'émetteur. Quand le
terme est déterminé, on sélectionne la fonction souhaitée par simple
pression sur une touche. Une sélection est nécessaire en raison de la
quantité £levée de fonctions, on ne dispose que d’un seul écran et on
ne peut régler et programmer que la fonction affichée 4 I'écran. En
actionnant les touches d’aprés un ordre bien défini, on parvient i la
fonction souhaitée, on Iactive ¢t on la régle cnsuite.

L’émetteur FC-28 V3 offre deux possibilités d’accés a la fonction
souhattée (voir graphique).

Le «syst2me graphique des menus» et le «systéme de numéros
d’appel»

AfTichagc de
1'écran systeme

Y
Systéme graphique
des menus

\ 4
Systéme de
numéros d'appel

Fonction souhaitée

I
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Systéme graphique des menus

Aprés I"affichage de I'écran systéme on fait apparaitre la page «<EDIT»
(répertoire) en appuyant simultanément sur les deux touches MODE
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Sur cette page de ’écran on trouve toutes les fonctions STANDARD
{en termes abrégés) comme des menus sur une carte de restaurant.

Afin d’accéder a I'aide de ce systéme graphique aumenuou i la
fonction souhaitées, on positionne le CURSEUR avec les touches
correspondantes sur la ligne du menu qui représente la fonction
souhaitée. La derniére ligne sur I’écran change les termes conformé-
ment i la ligne sur laguelle se trouve le CURSEUR. Cette ligne affichc
toujours la fonction correspondant aux touches DATA-INPUT (1-6)
qui se trouvent directernent en-dessous de cette ligne. Pour accéder a
un menu spécifique, il faut donc changer la position du CURSEUR au
moyen des touches comrespondantes jusqu’a ce que le menu souhaitée
apparaisse sur la derniére ligne de I'écran. Pour sélectionner mainte-
nant un menu bien précis, il faut appuyer sur la touche qui se trouve
exactement sous le point-menu indiqué sur la derniére ligne de 1’écran.
On obtient alors ce menu qui est affiché sur I"écran. Le systéme

. PR L L) s

gl"ar)hlquc des menus st utilisé égaiemcm pour ie fégiagc des différen-
tes fonctions, il est donc concevable de s'en servir pour sélectionner
les différentes fonctions.

Systéme de numéros d’appel

FUNCTIONC

WVt

L

Aprés I'affichage de |"écran systéme on fait apparaitre la page EDIT
(voir ci-dessus) en appuyant simultanément sur les deux touches
MODE SELECT (CALL+ENTR).

UNCTION CALL
8. NOR DISPLAY

1 .\ =i mn .

2. TIMER SET
0%, TACHO METER

e

a5. s
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Qs ., copy

Afin d’accéder & la fonction souhaitée par le systéme numérique , il
faut appuyer sur la touche «CALL». La page FUNCTION CALL
affiche maintenant les [0 premiéres fonctions.

Pour accéder & une de ces 10 premiéres fonctions, il faut introduire le
numéro d’appel de la fonction souhaitée au moyen des touches 1 20
des touches DATA INPUT. Ensuite on appuie sur ia touche «<ENTR»
(confirmation). La fonction souhaitée est maintenant affichée sur
Fécran.

Si la fonction souhaitée ne figure pas parmi les 10 premieres fonctions

affichées, on continue simplement 3 «feuilleters 3 1'aide de la touche

«CALL» comme dans un livre jusqu’a 1" apparition de la fonction
demandée dans le listage. En introduisant le numéro de menu corres-
pondant et en appuyant sur la touche «<ENTR» on fait apparaitre cette
fonction sur I'écran.




4. Utilisation

Niveaux d’utilisation

Le sysigéme numérique est aussi facile & utiliser que le systéme
graphique des menus, il faut seulement connaitre les numéros des
différentes fonctions (tables page 21-23).

Niveaux d’utilisation
Le programme de I"émetteur FC- 28 V3 présente 3 niveaux d'utilisation :

1.) Les fonctions STANDARD
2.) Les programymes de mixage pour planeurs, avions ou hélicoptéres RC
3.} La programmation selon le type de vol

Le niveau d’utilisation ct les réglages nécessaires sont ainsi clairement

clasgifidés {voir graphique).

assifiés {voir graphiq
niveau | | STANDARD I
nivecau 2 1 _
GLIDER ACRO HEL
5. NORMAL 5. NORMAL 5 NORMAL
niveau 3 |- - T R i b
[ asarr ] | 4Ry ] [ smoEwe ]
1 |
L_asee0 | [ armve ] [soEw |
L 1 1
Lezosance | [C2rvs ] [ 2oiEws |
1 1 L
[_twwone | [ Rve ] [ vol

1.) Fonctions STANDARD

A ce niveau d’utilisation on trouve fes fonctions STANDARD, p.ex.
I"imversion du sens de rotation des scrvos, la détermination de la
course des servos, le réglage de la course des manches, la commutation
PPM/PCM, les tests de servo etc. On dispose également de 6 possibili-
tés de mixage a programmation libre, ce qui permet de programmer

es de

des m ages simnles maig éoale de résoudre des pmhl

es simples mais ég,
mixage trés complexes. D’une fagon générale on programme les
tonctions de mixage au moyen des mixages préprogrammés.

On accéde au niveau d’utilisation | par le systéeme graphique des
menus en appuyant simultanément sur tes deux touches MODE
SELECT (page EDIT).

2.) Programmes de mixage planeurs/aviens/hélicoptéres RC

Pour accéder au niveau des programmes de mixage, il faut actionner la
touche «SMix» sur la page «EDIT». Le signal optique SPECIAL MIX

Apfrar

11

Pour accéder i ce signal optique par le systéme de numéros d”appel, il
faut introduire le numéro d’appel du menu 13,

Sur la page SPECIAL MIX on

as nrosTamimne
iveau des programmes

commute au moyen de «MxTY» au

.’ écran atfiche la sélection pour

\( i TYPE).

s de mixag

i
Vel [ARFRTIFNRS Mix

CS programm

11 suffit ensuite de sélectionner le programme de mixage souhaité
(plancur, avion, hélicoptére).

Les fonctions de mixage sont regroupées d’aprés les nécessités
indispensables en pratique pour des modéles déterminés, afin de
pouvoir réduire au stricte minimum le travail de programmation. On
dispose de cette fagon de véritables «programmes de mixage» pour
plancurs RC (GLIDER) équipés avec 5.4 ou 2 servos dans I'aile (GL
5.4,2). il en existe également des programmes de mixage pour avions
de voltige (ACRO) et pour hélicoptéres RC (HELI). I suffit ensuite de
sélectionner I programme de mixage correspondant au modéle a
progranmmer, d actver et de regler les iy

SPEC|
§ A B
| 1 »SBTr DIFF U

i \‘ég

AEESNSE R TR 2 N 6

HERE
HIFN

De nombreux mixages sont réunis sur unc méme page d'écran. Cela
donne unc meilleure vue d’ensemble et I'utilisation est ainsi simplifiée,

Reproduction Interdite




4. Utilisation

Réglage et programmatioy: s foncibons

Prenons p.ex. tous les mixages concernant les ailerons qui peuvent étre
appelés au moyen de la fonction AILE (abréviation pour ailerons).
L'é&cran affiche alors directement les mixages ailerons -> direction
(combi-switch) et ailerons -> volets de courbure.

3. Programmation selon le type de vol

Dans ce cas précis on ne doit programmer que les réglages réellement
nécessaires tout comme dans les programmes de mixage. Les pilotes
d’hélicoptéres RC sont depuis longtemps familiarisés avec cetie
utilisation, bien que séus une autre appellation. Pour profiter de la
totalité des possibilités de pilotage d'un hélicoptere RC, le pilote doit
appliquer entiérement la programmation selon le type de vol. Le
programme de la FC-28 V3 facilite considérablement ces réglages
laborieux . Méme un pilote d’hélicoptére qui a besoin de certains
réglages, ne rencontrera aucun probléme grice aux réglages de types
de vol clairement structurés. Mais ces avantages ne concement pas
seulement les pilotes d’hélicoptéres, cette programmation de type de
vol garantit également I"utilisation optimaie des planeurs et des avions
RC.

L’émetteur FC-28 V3 donne la possibilité d’effectuer tous les réglages
nécessaires pour 5 types de vol qui se rapportent chacun i un type de

RN
vol Smslﬁqﬂ‘_ Pradquemem toutes les fonctions sont PrOgraminaoics

d’aprés le type de vol et on dispose donc ainsi de quasiment 4 mémoi-
res supplémentaires - par mémoire -. La sélection du type de vol se fait
dans presque chaque menu sur I'écran dans la ligne sous le nom du
menu (signal optique FLIGHT).

Pour un modéle prét 4 décoller p.ex., on appelle tous les réglages
nécessaires pour le type de vol START (décollage) 2 I'aide d’un
commutateur. En actionnant ce commutateur, on active tous les
réglages programmeés auparavant concernant le décollage. Les
différents types de vol sont - p.ex. pour un planeur RC - : «décollage,
vol normal, vol de distance, vol rapide, atterrissage».

En ce qui concerne les avions de voltige RC, on programme différentes
phases pendant une présentation de voltige ou p.ex. des réglages en
fonction de la direction du vent, appelés :»NORM» (normale), FLY 1,
FLY 2, FLY 3, FLY 4,

En ce qui conceme les hélicoptéres RC, on programme les types de
vol: «normal, vol stationnaire (présélection des gaz 1, [DLE UP 1), vol
de croisidre (présélection des gaz 2, IDLE UP 2), voltige (IDLE UP 3)
et autorotation (HOLD)». Chacun de ces types de vol peut étre utilisé
pour effectuer le vol dos par I'intermédiaire du commuiateur INVERT

(menu 09, MxSW).

La programmation de tous ces réglages pour un type de vol précis est
accessible par un commutateur externe libre. Les réglages peuvent
donc étre appelés en vol.

Réglage et programmation de fonctions

Apres avoir accédé A la fonction souhaitée, on effectue les réglages, on
active ou met hors service la fonction. Le syst2me d’acces nécessaire
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correspond a celui du systéme graphique des menus qui permet de
sélectionner également les fonctions. Le réglage des fonctions
représente la deuxiéme étave du principe d’utilisation.

En se servant des touches de commande du CURSEUR, on place ce
dernier sur la valeur, le chiffre, le pourcentage (%) ou sur la fonction
souhaités. Le chiffre ou la fonction figurant sous l¢ CURSEUR
peuvent alors étre modifiés. La derniére ligne sur 1'écran indique les
différentes fonctions des touches «DATA-INPUT» (entrée des
données) qui se trouvent juste en-dessous.

En appuyant sur la touche «<END» on retoumne i la page précédente de
'écran, & 1a page EDIT ou 4 la liste des fonctions - sclon le systeme
d’utilisation - ou on quitte la fonction. Aprés avoir programmé toutes
les fonctions souhaitées on peut retourner & 1’écran systéme en
appuyant de nouveau sur «<END» ou en introduisant «00», Cette
donnée devrait toujours étre affichée pendant I' utilisation propnemcnt

i, evbemione Ao A
d:tc. de cette 1 1aQ0h G 'l_‘-c‘n.u Eviter des entrées de données erronécs

pendant I"utilisation.

Il faut donc procéder selon I’ordre suivant pour utiliser et pour régler
plusieurs fonctions :

1.) Sélectionner la fonction

2.) Activer et régler la fonction

3.) Quitter la fonction avec «<END»

4.) Sélectionner la fonction suivante

5.) Régler la fonction

6.) Retourner 2 §"affichage de I’écran systéme avec «<END» et <ENTR»

Toutes les medifications de valeurs, de réglages etc. ont une
efflcacité opératoire immédiate, une mémorisation supplémentaire
est inutile (programmation REAL-TIME (en temps réel). Toutes
ies modifications ne concernent que la mémoire de modéle activée i
ce moment dans le type de vol actuel. Les données des autres
mémolres de modéles ne sont pas modifiées.

ATTENTION : Certaines étapes de programmation nécessitent une
confirmation Suppmmemau'-e par «¥cs» \Ul.ll) Cela Slg“muc que la
confirmation par «yes» peut effacer des données antéricures. Cette

demande de confirmation représente donc une sécurité.

Affichages répétitifs sur la demiére ligne de 1'écran et leur signification
ou fonction :

+ modificr la valeur sous le CURSEUR de fagon positive

- modifier la valeur sous le CURSEUR de fagon négative

+- modifier le signe (ou le sens de mixage)
100  la valeur sous le CURSEUR change 4 100 %
50 1a valeur sous le CURSEUR change 4 50 %

0 la valeur sous l¢e CURSEUR change 20 %

ACT la fonction est activée

INH e menu (la fonction } devient inactif (aucune efficacité opératoire)
ON  mise en service de la fonction

OFF  mise hors service de la fonction

SET programmation d’un certain point

yes  confirmation appuyée de la programmation

no abandon de la programmation

END quitter le menu




4. Utilisation

5. Programmation de planeurs et avions £

Résumé du principe d’utilisation

Yous trouvez ci-aprés un résumé des indications et des questions
principales afin de simplifier I"utilisation ¢t de permettre une program-
mation plus rapide.

Le langage de "utllisateur doit concorder avec le langage de
I’émetteur.

Accés b ia fonction :  systéme graphique des menus

systéme de numéros d’appel

La derniére ligne sur I’écran indique - dans e systéme graphique
des menus et lors de la programmation de la fonction souhaitée -

N . . L
toujours la fonction des touches d’entrée de données situées

directement en-dessous.

Toutes les modifications de données ne concernent que la mémoire
de modide activie dans la situation de vol actuelle.

Lors d’une confirmation d’introduction par «yess, cette confirma-
tion peut effacer éventuellement certaines données.

Les trois niveaux J’utilisation :
1.) Les fonctions STANDARD
2.) Les programmes de mixage
3.) La programmation selon la situation de vol

Avant de programmer des mixages, il est indispensable d’élucider les
questions suivantes :

Quel programme de mixage satisfera de facon optimale les
exigences du modéle & programmer ?

Quelle est Pappellation - dans ke langage de I'émetteur - de la

N
fonction de mixage & programmer ?

Cette fonction de mixage doit elle rester commutable ou trimable
pendant Pévolation en vol ? ( 1l faudra donc programmer un commu-
tateur ou un trim extermne )

Les tablcaux a la fin de ce manuel ou les descriptions de chacune des
fonctions et des programmes de mixage sont prévus pour répondre aux
questions précédentes.

5. Programmation pour avions et planeurs
RC

Principe des étapes d’utilisation suivantes et

Aprs ces explications dutilisation fondamentales on amive a la
programmation pratique. Les descriptions de fonction suivantes
répondent aux fonctions les plus courantes. 1l en résulte unc subdivi-
sion en fonctions «spécifiques aux particularités personnclles de
pilotage», qui doivent étre réglées pour chaque modéle séparément.
Les descriptions de fonctions spécifiques 4 un modéle déterminé sont
divisées en descriptions pour avions, plancurs ¢t hélicoptéres RC. Les

réglages spécifiques d un modéle doivent étre maodifiés de modéle en
modele. L’ordre de description des fonctions est orienté suivant la
pratique. On y tiouve d"abord les tonctions les plus courantes ou dont
I"utilisation est la condition pour la fonction suivante. Cet ordre de

dagosimting annt done Sten adaats tal anal sandant Ly ner o e onoads oo
GERCTIPUON PoUl GONC CUT adOPRC W U PERGanT o Proglramimiausn,

<'est I'ordre optimal pour une programmation sans probleme. Apres la
description de ees fonction courantes on trouve la description de
fonctions moins courantes qui est suivie de 'explication - avec
exemples pratigues - de 1a programmation des types de vol,

Chaque pression sur une touche sera écrite de la fagon suivante :
«touche», p.ex. actionner touche EXIT -> «EXIT».
Affichage de I’ écran-systéeme

mémeire nom

tension d accu
réceptear

vers, software
Laans rmvonnement HIPY
thastion horaire

Le point de départ pour la deseription de chaque fonction est ' affi-
chage de I’écrun systéme qui apparait sur I’ écran aprés avoir appuyé
sur ka touche «EX1T» (6) ou aprés avoir répondu aux questions Je

[P P PR | 7% T [ S . SO RPN R
sécurté «conditions de mise cn scrvice» {voir page 14).

La premiére ligne sur I"éeran atfiche la modulation (PPM ou PCM) par
laguelle 'émetteur émet ct le numéro de la mémoire. Entre les deux
parenthéses angulaires apparait le nom de la mémoire de modéle

actuclle (MODEL-01 a 10 préprogrammes).

Dans {a partic i droite sur 'éeran on it 4 cité du repére «TX» la
tension de service de Paceu démission.,

A ¢Ot¢ du repere «RX» on peut lire la tension de service de Vaccu de
réception a condition que I"émetteur soit relié au récepteur par un
cordon DSC (voir utilisation DSC).

$i un module HF est connecté, 1'écran indique «ON ATR» sur fond
sombre, ce qui confirme la présence d'un rayonnement HE Si cetie
indication n’apparait pas sur |'écran quand le module HF cst connecté
avec son gquartz, il pour s agir d'une défaillance du module HF ou du
quartz mais il cst également possible que le rayonnement HF (ques-
tions de sécurité RF, voir pages 14/15) de I'émetteur ait é1¢ commuté
sur OFF (arrét) & la misc en circuit. 8i le module n’est pas connecté,
I'éeran affiche a cet endrait la version software, p.ex. Ver-3.0.

En bas a droite est totalisée la durée de fonctionnement de I'émetteur.
Chague durée de fonctivnnement st additionnée jusqu’a unc remine a
#éro (00:00). Ceci permet de contrdler p.ex. la durée de fonctionne-
ment par charge d'accu. Pour 1a remise 3 #éro il faut appuyer simulta-
nément sur les deux touches «RSET».

En appuyant simultanément sur les deux touches MODE SELECT
(voir page 10) on peut continuer 4 programmer I émetteur.
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5. Programmation pour avions et planeurs RC

Réglages spécifiques selon les particulari

T bt

Les descriptions suivantes ne signaleront plus le mode de sélection
pour chaque fonction.

Le titre des descriptions suivantes contient toujours la logique suivante:

Numara de fonction néceccaine nour la edlection nar chiffree
NUMCTe G onduon, < pour.a N par niiTes

Abréviation du menu sur |’éeran

Nom du menu cn frangais

En-dessous on trouve le nom de Iz fonction comme il est utilisé
sur I'écran correspondant av menu.

Réglages spécifiques pour avions/planeurs selon
les particularités personnelles de pilotage

Les menus suivants ont pour roic d”adapter i'émettcur aux particuiari-
tés personnelles de réglage et de pilorage de 1"utilisateur. Ces réglages
de base nc sont i programmer dans la plupart des cas qu’une scule fois
dans une mémoire de madéle et peuvent ensuite étre copiés dans
n’importe quelle autre mémoire.

28 PARA, réglages de base
PARAMETER

Dans ¢e menu on effectue des réglages de base que I"on ne programme
normalement qu'une scule fois. It faut simplement commuter la
modulation PPM/PCM sclon le récepteur utilisé dans le modéle.

SERVO TEST : Aprés avoir appuyé sur «ON» (marche), tous les
servos sc déplacent lentement d’une butée a I autre,
Aprés avoir appuyé sur «SET», on peut sélection-
ner les fonctions une par une ou toutes (ALL) {«+»
ou «-»). Sur la ligne SPEED on sélectionne avec
«t» 0u «-» la vitesse de déplacement des servos

sélectionnés. On pcut égalcmcm décider de

4 Tef 1o .2 oo Jon oo

l ‘-lll\rd&llc ut: WUULIIUH ul: COuUrsc UCB DSLIVUD - B lI
y a cu réglage - (ATV ON/OFF). Cette possibilité
de réglage est importante si p.ex. la course
maximale d’un servo agit contre une limitation
mécanique.

PCM/PPM : Sélection de transmission PCM ou PPM selon e
récepteur utilisé. Tous les récepteurs FM robbe

Futaba peuvent étre utilisés en mode PPM. Pour
commuter de PCM en PPM ou cn sens inverse, il

faut mettre HORS circuit 'émetteur aprés la

Reproduction Interdite

14

sélection de la modulation souhaitée (PPM ou
PCM) et puis le remettre EN circuit. Ce n’cst que
de cette maniére gue la modulation modifiée
devient effective. Les récepteurs PCM ne tra-

vaillent nac en modulation PP 1 rc corvng
Valaont pas o MOGUEUON frivl. L8 5CIvoes

conneciés aux récepleurs PPM «trembients»
éventuellement quand 1'émettcur transmet en
modulation PCM.

9CH SW : Sélection du commutateur agissant sur la voie 9

10CH SW : Sélection du commutateur agissant sur la voie 10
Les D.O. 9 et 10 nc sont que des D.O. tout-ou-rien. ils ne peuvent donc
&tre commutés que J'unc butée i I"autre. Unc application n’est
possible gqu’en modulation PCM avec des récepteurs PCM.
LANGACGE : Sélection du langage utilisé¢ (allemand/anglais/
francais) pour fes abréviations des fonctions sur
I'écran. Ce manucl utilise toujours les termes
frangais préprogrammés par le fabricant (voir page
17).

BAUD RATE : Sélection du taux de transfert de données dans le
programme COPY (4800 ou 9600).

LCD: Sélection de la disponibilité de I'écran pour
affichage d’informations venant d’apparcils
externes.

Sélection pour introduction du numéro de code ouif
non {ON/OFF) aprés la misc en circuit de ["émet-
teur.

MODEL : Sélection (ON/OFF), confirmation rayonnement
HF (RF ON/OFF) aprés la mise en circuit de
"émetteur.

RF: Sélection, confirmation rayonnement HF (RF ON/
OFF) aprés la mise en circuit de I’émetteur.

Les fonctions CONFIRM 1D, MODEL. et RF servent a la protection de
I"émeticur par un code secret dont le choix est hibre. 1l faut confirmer
ou introduire des informations sélectionnées par ' utilisateur avant
I'atfichage de I'écran systéme, qui permettra cnsuite I'accés 4 Fensem-
ble des opérations de programmation. L’ utilisateur peut choisir si
I"émcticur commute immédiatemicnt aprés la mise en circuit sans
confirmation supplémentaire dans I"affichage de I"écran systeme
(CONFIRM ID, MODEL, RF tous sur OFF} ou si aprés chague mise
en circuit I'écran aftiche la page sur laquelle la mémoire de modele
«clignote» et qui exige une confirmation supplémentaire en appuyant
sur la touche «EXIT». On peut également choisir s’il faut confirmer
avec «RF ON/OFF» ct st I'émeticur rayonne ou non en HF (RF).

A

WMECDEF o
NOPRRSTUUWEYZ —. .
R
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La mesure de scourtte da plus pousace apics Ju ise €0 CIFCUIt CORSISIE
dans Uintroduction du numéro de code de I'utilisateur avant 1"appari-
tion de I"aftichage de I"éeran systéme ou avant de confirmer d'antres
informations pour accéder a I'écran systéme. Le code personnel de
I'utilisateur peut étre programmé Jans le menu 10, NAME (nom).




5. Programmation pour avions et planeurs RC

Réglages spécifiques selon les particularités du pikuinge

En général on considére que I"émetteur ne rayonne en HF qu’aprés
Paffichage de I’écran systéme.

1l ammive fréquemment en pratique que I'on pilote le «mauvais» modéle,
¢.a.d. qu'une mémoire, ne correspondant pas au modéle utilisé, est
activée. On peut éviter cette erreur : I'émetteur rappeile P utilisation du
«bon» modéle (MODEL No.) sur le premier affichage sur 1’écran qui
apparait aprés la mise en circuit. L’émettcur indique d’abord la
mémoire de modele active qui doit &tre confirmée par «EXIT» ou
commute directement- sans effectuer d’autres étapes de programma-
tion - avec «MODL» dans le menu «sélection des mémoires de
modéle» { menu 11, MODL}) pour activer la mémoire de modéle
concernée. Maintenant apparait | affichage de I'écran systéme : le
départ des programmations a cffectuer. La sélection RF ON permet le
rayonnement HF de 1"émetteur ou son interruption, p.ex. pour la
programmation et le réglage de données, La durée de fonctionnement
peut ainsi étre augmentée de fagon considérable. L'interruption du
rayonnement HF permet également - p.ex. au sein d’un club - d’effec-
tuer des programmations sans importuner ses amis.

RF-POER » O

SERYO

net le controle de fu vouiee Jo servo conandece par

Lomenud perniy
I'émetteur. La course est représentée sur |"écran par un diagramme &
barres mobiles. La position de chague servo est en outre indiquée en
pourcentage (%). Le type de vol actif du moment est également
affiché. Il n"est pas indispensable de sélectionner cette fonction mais
elle permet un contrble trés révélateur concernant les courses program-
mées des servos et peut donc &tre interrogée - en cas de besoin -
pendant la programmation. En commutant des commutateurs de type
de vol, on peut controler les courses des servos de chaque type de vol.

11 MODL, sélectionner une mémoire de modéle
MODEL SEL

Side ITHH

o

30 AT B @E e B7 AR a’ 13 E1 E2Z EZ E4
Q E—t MODEE ~(31

'*Sﬁ-—m-m%*m

Dans ce menu on sélectionne la mémoire de modéle souhaitée.
Chacune des mémoires peut enregistrer toutes les informations
caractéristiques du modele, toutes les fonctions du programme
software de la FC-28 V3 sont toujours disponibles. Sans le dispositif

L

Pt

L

CAMPac on dispose de 10 mémoires, chaque CAMPac apporte une
capacité supplémentaire de 4 mémoires de modeéle (voir CAMPac 64
K, page 78).

Sélection d’une mémoire de modéle (MODEL SEL)

Sélectionner le numéro de mémoire 01 & 10 i I'aide du CURSEUR (01
4 E4 avec CAMPac). A la premiére programmation de I'émetteur, c’est
la mémoire 1 qui est activée et elle peut étre utilisée sans sélectionner
une autre mémoire dc modéle. Si1'on sélectionne une autre mémoire, il
faut appuyer d’abord sur la touche «SELE» et confirmer ce choix avec
«yes». La nouvelle mémoire est activée, elle est affichée sur la ligne
NAME. Au départ - usine les mémoires de modele sont programmées
avec les appellations MODEL-01-10, I'appellation peut étre modifiée
pour chaque mémoire av menu 10, NAME (voir page 16). Apres la
sélection d’une nouvelle mémoire qui a déja é1é programmée, on
efface toutes les ancicnnes données dans cette mémoire dans le menu
RESET (voir ci-desscus).

Fonction copie (MODEL COPY)

MODEL SE
MRS MODELCY G STHD €
SLD MODELy ——
Shir JHH :
a1 gz @I BE 6% 05 AT A% 89 18 £1 B2

corw Lo model no.= 4 .ru:;}

- T .

Cette fonction permet de copier les informations d’une mémoire de
modéle dans une autre, Pour programmer 2 modzles presque identi-
ques dans deux mémoires différentes, il suffit donc de programmer les
réglages pour le premier modéle dans une mémoire et de les copier
ensuite dans I"autre, Il suffit alors de modifier pour le deuxiéme
modéle les réglages qui ne correspondent pas a ce modéie. 1i faut en
plus modifier te nom dans la deuxiéme mémoire de modéle car le nom
est également copié dans I"autre mémoire.

Sélectionner la mémoire a copicr et I'activer (SEI..E+yes) Sélectionner
ia mémoire de modéle qul rcwu ia Cﬁpiﬁ des u:gmsca de la mémoire
activée. Appuyer sur la touche «COPY» et confirmer ensuite avec

«yes». Le signal acoustique confirme le copiage.

La confirmation par «ycs» est indispcnsab]c car on efface éventuelle-
ment deg informations dans la mémoire qui recoit la copic. Les

mens Coe INTormatans Cans 14 menoit ul 1

données dans la mémoire activée sont naturcllcmcnt conscrvées,

Commutation d’une mémoire a 1'autre, voir page 66.

32 RSET, effacer des informations
DATA RESET

Dans ce menu on peut cffacer des données mémorisées d’une seule ou
de plusicurs mémoires de modéle.
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S. Programmation pour avions et planeurs RC

Réglages spécifiques selon les particularités ol pifutage,

Les données des menus suivants seront effacées :

REV,F/S REVERSE et FAILSAVE effacés
ATV  course de servo ATV

AFR voic AFR

D/R  Dual Rate

TRIM TRIM-RATE'MEMORY

P-MIX PROG.MIX - mixages libres

8-MIX SP IAL MIX - toutes les valeurs dans le programme de mixage
actif, le programme de mixage (MxTy) n’est pas effacé.

ALL Toutes les données de la mémoire active

On a en outre le choix d'effacer les données dans te programme de
mixage pour 5 types de vol (SFLY) ou pour ua seul type de vol (1FLY)
quand on a séieciionné ATV, AFR, DVR, TRIM, P-MiX ou §-MiX. En
choisissant TRIM, on n'efface que la mémoire de trim des manches.

Positionner le CURSEUR sur les réglages a effacer. Si I'on ne veut
effacer qu’un seul type de vol, il faut sélectionner ce dernier et effacer
ensuite les données en confirmant la sélection avec «yes».

10 NAME, nom du modéle, nom du propriétaire,
numéro de code

2252223529 S ———

MODEL NAME

Dans ce menu on attribue 4 chaque mémoire de modéle un nom
correspondant au modéle. L’ introduction d'un nom pour fa mémoire
de modéle n’a aucune influence sur I’ utilisation de I’émetteur. Il est
néanmoins recommandé d’attribuer un nom a chaque mémoire qui a
€€ programmée avec les données d"un modele spécifique afin de
permettre un contrfle plus aisé de la mémoire active lors de I'utilisa-
tion. I est évidemment indispensable de connaitre le nom de modéle
de la mémoire pour I'affectation avec certitude du modéle 2 la mémoire
active du moment.

«L’émetteur peut tout faire et sait tout mais il ne sait pas quel modzle il
commande.»

*Chaque mémoire de modéle peut étre caractérisée par un nom se
composant de 12 lettres maxim. (NAME).

*On peut introduire jusqu’a 10 caractéres ou letires pour le nom du
propriétaire (USER). Ce nom apparait alors sur I'écran.
* On peut introduire un numéro de code (CODE) pour le nom du
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propriétaire. Si un numéro de code est programmé, le nom du proprié-
taire (USER) ne peut étre modifié qu’aprés introduction du numéro de
code correct et aprés confirmation de ce demier par «SET».

Programmation

La sélection des lettres et des caractéres s'effectue avec le CURSEUR.
En appuyant sur <ENTR», on programme le caractére sous le CUR-

QT TN
UL

Une deuxi¢éme commande de CURSEUR (touche 2B+3C) permet de
sélectionner I'emplacement de programmation , le CURSEUR est
représenté par un trait-repére sous la demiére ligne d'écriture et
indigue I'emplacement auquel la lettre est introduite avec «ENTR».,
ATTENTION : aprés I’entrée de chaque donnée pour MODEL, CODE
ou USER il faut appuyer chaque fois sur la touche «SET» pour
mémoriser les informations introduites.

Au cas ot il y aurait oubli du numéro de code, il faut renvoyer
PPémetteur avec les justificatifs d’achat au SAV Robhe pour
medifier le nom du propriétaire. Ce n’est que le SAY qui est apte &
maodifier te numéro de code.

21 FUNGC, disposition des D.O.

FUNC CHANGE
FUF&C' E]-i'-icr 3‘_*-_1}’.5_'" BB
?:L }EH iE i'ﬁj'l':vh;ni_ L ’

o

CHe QUE HOE MOT £
FHo> DR +2  +0

-3 ¥ B ¥ F |

+E 47

Dans ce menu on adapte I’émetteur aux particularités personnelles de
pilotage. L attribution des fonctions de commande (ailerons, profon-
deur etc.) aux sorties correspondantes de réception étant toujours la

cta ~vth A

méme, il ne reste qu'a définir la disposition des D.O. que souhaite le
pilote. Tous les D.O. (1-8) peuvent &tre attribués librement. On spécifie
donc par voie électronique le manche qui correspond 2 la fonction de
commande, le curseur ou le commutateur qui correspond a la com-
mande des volets de courbure etc. On peut également programmer le
sens d’action de la voie (modification du signe).

Les abréviations sur la ligne «CH» désignent les différentes fonctions
de commande «aileron» (AIL), profondeur (PRO) etz.

i
:
I
I
i




5. Programmation pour avions et planeurs RC

Réglages spécifiques selon les particularités <l pilotnge

L ordre (de gauche a droite) de ces abréviations correspond a I'ordre
de ces fonctions aux sorties de réception. Cet ordre - comme il a ét&
déji mentionné- ne change pas, méme en modifiant les fonctions des
D.O..

Les chiffres sur la ligne FNC correspondent aux numéres des D.O.
(manches, curscurs et commutateurs). Seuls ces chiffres et par
conséquent affectation des D.O, aux fonctions de commande ou aux
sorties de réception peuvent étre interchangés (voir également numéro-
tation des D.O.. page 4). Le signe devant le chitfre indique le sens
d’action de la voie, «+» signifie le sens normal et «-» signitie le sens
inversé de la voie. ATTENTION : pour inverser les fonctions ou pour
modifier les affectations des tonctions, il faut effectuer la programma-
tion pour chaque type de vol.

Programmation

Placer le CURSEUR sur la ligne FNC sous la fonction de commande
souhaitée, appuyer sur «+» ou «-» jusqu’a |’ apparition du numéro de la
voie destiné a cette fonction. De cette maniére on peut disposer tous les
D.0. dans I'ordre souhaité (MODE [-4).

Dispositions possibles

Profondeur
Q—I——' O—I_P
Profondsur ORDRE
Direction Alerons CHp AL PRO MOT DR
NChP 1 2 3 4

MODE 2

CHp AL PRO MOT DIR
FNCP 1 3 2 4

\d Y

3 2

TPlofondeur GmT ORDRE
Allerons Diﬁ‘llon CHP AL PRO MOT DIR

I

3 2

« FNCh 4 3 2 1

MODE 3

1 des DO
LC e pPour eerhaiens nusage,
comme p.ex. BUTTERFLY (empennage papillon). L application de
cette possibilité est déerite A cet endroit. 1l est également possible

enreaetle de ne e modsfer Uordee de pre Ve
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d’aiguiller le signal ¢"une voie sur deux sorties de réception : il suffit
dc programmer le méme voie (n_.) pour ces deux sortics. Mais ce
procédé représente plutdt un exercice pour «experts - €s - programma-
tion».

La disposition initiale peut étre copiée dans toutes les autres
mémoires de modéle pour gagner du temps lors de la programma.
tion (menu 11, MODL, COPY).

Appellation de I’élément de commande (voie)

--“-—Mﬁimﬂi

Meme Les abroviatons Jee fonvtions Jdo nasage sun L bgne <H (3
fettres) peuvent étre adaptées av goiit personnel (MOT -> GAZ, voir
éeran).

Placer le CURSEUR sur I’abréviation a modificr sur la ligne CH.
Chacune des 3 lettres d’une abréviation peut étre remplacée avec «+»

oy wesy ftonie lag mmalinonnlas qumelialoan o chifioacy
Ol &= (WFUS 10 TRAJUSCUICS, 3Y OIS L CiRinmes ),

Abréviations des fonctions de commande dans les menus
FUNC, REVR, F/S, SERV, ATV et AFR ( selon la programma-

tion du fabricant).

abrév. | sortiede ! voie servo abrév. - sortie de : voie servo

o loweept | o weept.
AIL 1 | ail aileron vCl . 5 volet 1
PRO | 2 | profondeur|| VC2 = 6 volet 2

| FRE 3 . AF | A2 7 aileron 2|
MOT | 3 Tmotewr || TRA © S wan
DIR" | 4 direction | FDP_ 8 Frein piqué

_VS1 5 voiesup 1 || VO9 9 ' voie9 |
V82 6 | voiesup2 |} VSU | 5-8 voie sup.
vss [ 7 __jyoiesup3|{ GYR | 5 gyroscope ]
VsS4 8 voiesup4 |[[ PAS 6 - pas

Nous ne nous référons dans la description - bien entendu - qu”aux
termes programmés par le fabricant.

Détermination du sens d’action de I’élément de commande
(voie)

FUNL CHANGE

JLIGHT SPEED il ‘
CHy BLIE HHE ERD- TELOSFI “F2 GU,_' F_:RK
FHC» BEY - T e F g =P -

K3 NEE RS N CSEN IR o 1Sie

Cette possibilité est en rapport avec la programmation du type de vol
(voir page 37). On peut commander - pour des types de vol différents -
avec une seule voie différentes fonctions de commande. Exemple : le
moteur d’un plancur €lectrique est commandé en (situation de vol)
START avec le manche de ralenti, i (type de vol) I’ ATTERRISSAGE
ce manche commandera les AR
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5. Programmation pour avions et planeurs RC

Réglages spécifiques selon les particulaiiiés du modiie

Il ne sera donc pas seulement nécessaire de pouvoir commuter
Iaffectation des D.O. mais il faudra également &tre en mesure de régler
le sens d’action de la voie dans chaque type de vol. En inversant le
sens d’action de la voie, on détermine en méme temps le sens d’action

)
du «trim de ralenti» (voir ci-dessous). Le «trim de ralenti» n’agit en

fonction gaz (MOT) que dans la position ralenti respective. Le
symbole «+» signifie : pleins gaz «en avant», le trim de ralenti agit en
position ralenti du manche concerné (manche en arriére). Le symbole
«-» signifie : pleins gaz «en arriére», le trim de ralenti agit en position
ralenti du manche concerné (manche en avant). Inversion du sens
d’action du trim de ralenti avec «+/-». ATTENTION : unc inversion
de fonction ou une modification des affectations de fonctions nécessite
une programmation pour chagque type de vol séparée.

Réglages spécifiques selon les particularités du
modéele pour avions/planeurs RC

Les réglages des fonctions décrites ci-z{prés different de modéle en
modele ¢t doivent de ce fait étre programmés différemment dans

Srroi a ’ das d tts o &t Lenlli da
chaque mémoire de modéle. L'ordre des descriptions a été établi de

fagon i atteindre I’objectif de programmation le plus aisément
possible. Pour entrer les autres fonctions software, il est conseillé de
placer le modéle réduit concerné en état de marche devant soi :
ensemble RC installé, toutes les gouvemnes connectées, accus chargés.
De cette maniére on peut contréler chague fonction et chaque réglage
dircctemnent sur le modéle. Les données respectives pcuvent étre
modifiées directement par Fintroduction de valeurs a pourcentage (%).
Le contrdle pratique du réglage s’effectue par le positionnement du
manche ou de la voie correspondants selon 1'indication dans la
description. [i est préférable de programmer auparavant dans le menu
28 PARA la modulation (PPM ou PCM) pour le récepteur utilisé dans
le modéle.

12 REVR, inversion du sens de rotation des servos
REVERSE

™ menu on eyt inverser les sen
Lans ¢ menu on peut

C’est indispensable pour que tous les organes de commande (gouver-
nes) du modéle puissent agir de fagon analogue a chaque mouvement
de manche. Placer le CURSEUR sur la fonction 4 inverser (AIL, PRO,
DIR, abréviations voir ci-dessus). Déterminer les mouvements
correspondants des servos avec «NORM» (sens de rotation normal) ou

e

«REVR» (sens de rotation inversé),

29 TRIM, trim de ralenti
TRIM RATE, ATL
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Dans ce menu on peut décider si le trim du manche pour la commande
des gaz (ralenti) agit comme trim de ralenti ou comme trim normal. Le
trim de ralenti agit sur le manche de la commande des gaz, il n’agit
qu'en position ralenti du manche. Ainsi il est possible de régler le
ralenti du moteur avec le trim sans modifier la position du manche
pour la commande pleins gaz. La programmation de la position de
ralenti du manche concerné (i "avant ou i I’arriére) s’ effectue dans le
menu FUNC (voir pages 16/17). Ces possibilités sont surtout apprécia-
bles pour des modéles a moteur thermique - mais mcme en vol

électrique cette fonction peut servir 3 la mise hors cire
elcctnquc.

Appeler le menu avec «TRIM» et ensuite «RATE». Placer le CUR-
SEUR sur la ligne TH-ATL.. Appuyer sur ATL (si 1'on veut disposer
d’un trim de ralenti).

Les autres fonctions du menu TRIM ne sont & ce moment précis pas
encore nécessaires, Ies explications suivent sur les pages 59/60.

14 ATV, réglage de course des servos
ATV -

Ce menu offre une multitude de fonctions qui servent principalement &
adapter le réglage de course des servos aux exigences du modele. La
représentation graphique sur |’écran appoite une aide appréciable.

En général on considére qu'une réduction de course des servos n’est

- : . ~ . =z 2 H oo dac
nécessaire qu'aprés aveir effectué un réglage mécanique de base des

amplitudes de course sur les transmissions, cette régle s”applique a
tous les réglages de course. La programmation électronique est bien
commode mais posséde |'inconvénient de gaspiller la résolution et la
puissance des servos. Une réduction des courses de trim, des propor-
tions de mixage et des proportions déterminées de DUAL RATE est
également possible.

Réglages de course des servos

RATEL/D  débattement A gauche ou vers le bas
RATER/U  débatiement & droite ou vers le haut
CENTER déplacement du neutre

MODELIMIT, limitation de butée
NORML, réduction linéaire de butée

Tous les réglages dans le menu ATV peuvent étre programmés
séparément pour chaque type de vol.

Indication : l¢ réglage de course pour les D.0O. et les caractéristiques
des D.O. (menu AFR, pages 15/16) - mais également tous les réglages
pour des fonctions de commande gaz et pas agissem dans le pro-
Eiaimine dem uui\aEc HEL! au sein du déroulcment interne des fonctions
software de I'émetteur avant tes réglages de course des servos, ¢'est
pourquoi les réglages de course des servos dans le menu ATV sont
affectés par les réglages dans ces menus. Cela peut signifier que
I'amplitude de course réelle du servo ne s’effectuc pas selon les
indications dans le menu graphique ATV,

Une page de ce menu ne représente que les réglages pour une voic ou
un type de vol.
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i

Réglages spécifiques selon les particularités du il

La voie du servo concerné clignote sut la demiére ligne de I'écran
(CH:AIL 2 VSU). Pour appeler une autre voie, il faut appuyer sur la
touche «+ CH» jusqu’a ¢e que la voie demandée clignote sur la
derniére ligne de }'écran, Pour déterminer un autre type de vol. placer
Je CURSEUR sur la ligne FLIGHT et régler le type de vol souhaité.

rour pouvost deplacen 1 CuRbLiui sl v viie a tegler (LD ou R/U),
il taut positionner Ja voie affectée a cette voic du coté de débattement
suuhaité de ba voie. La petite fleche sur le graphique du menu indique
toujours la position de la voie qui concerne le servo a programmer.

RATE L/D - RATE R/U
A cet endroit du menu on détermine de fagon linéaire la course des
servos pour chaque coté du débattement
de servo (ncutre d gauche, neutre &
droite). Etant donné la possibilité de
déplacement de +/- 100% on peut
programmer les caractéristiques en V, ce
qui permei p.cx. un débaticment de
servo dans le méme sens pendant que le
manche débat dans les deux sens. On
utilise cette possibilité en particulier
pour des réglages 3D dans I'hélicoptére

T pour «gaz» unc action - en partant du

RC:on peiit dornic Programin
point autorotation (position neutre) -d’accélération permanente
indépendamment du sens d’action du manche pour pas/gaz (les
réglages précédents de la courbe des gaz sont pris en charge , voir plus
haut).

CENTER

A cet endroit du menu on modifie les positions du neutre des servos
indépendamment de leurs butées respectives. Conjointement avec
RATE (voir ci-dessus) on peut programmer des courbes particuliéres
pour Ia course des servos. En ce qui concerne la voitige 3D en
hélicoptére RC, on peut programmer p.eX. la position autorotation de
«gas -

On peut programmer en outre des positions de servo prédéterminées
{position fixe, voir ci-dessous) qui varient dans chaque type de vol
(voir exemple : programmation avec tachymétre, pages 36/57).

MODE NORML/LIMIT

A cet endroit du menu on détermine si les butées d'un servo comes-
pondent 2 la réduction ou position programmées sur la ligne RATE
(NORML) ou si les butées des servos correspondent aux positions

-

el

programmées sur la tigne LIMIT. Dc ¢ctte fagon on limite les butées
aux points déterminés, il n"y aura pas de réaction des servos méme si
la voie attribuée est actionnée par-dessus ces points déterminés. Des
fonctions i tees e

surteprulent pas oo pont

FLIGHT

Le menu ATV permet en dehors des réglages de course des servos de
programmer les réglages différemment pour chaque type de vol. De
cette fagon on peut adapter la course des servos de fagon optimale 3
chague type de vol (ligne FLIGHT).

‘HTU FLIGHTY
J?‘FITE LT +11-_‘.IG
DELAY THe
CEHTEF}+ i
NH[E%hu&HL 3
LIMIT . le Lo

S sl SoEE OS] NEID M CH:oEei

DELAY CH

A cet endroit du menu on programme la vitesse de rotation du servo
(servo-SPEEDY). Une temporisation de 100% (DELAY) correspond 3
environ 20sec. de durée de rotation pour la course de servo compléte
d’une fonction. De cette fagon on peut adapter la vitesse de rotation
des servos pour des fonctions principales - comme p.ex. ailerons - en
petites étapes (nous conscillons 1-10% DELAY). Unc saturation plus
rapide de la vitesse de rotation du servo est impossible. En utilisant des
Servos pour trains rentrants mécaniques (rentrée lenie, on peut
naturellement régler la temporisation de la vitesse de rotation. Cette
temporisation peut &tre réglée différemment pour chaque type de vol.

vitesse de commutation pour Lhdque type de vol. Une temporisation de
100% (DELAY} correspond & environ 20sec. de durée de rotation pour
la durée totale de commutation. Pendant cette durée de commutation la
voie du servo concemé ne peut &tre commandée gue trés lentement, il
est done recommandé de ne régler qu'une temporisation de commuta-
tion (DELAY) de 20-30% maximum. La temporisation de commuta-
tion agit toujours sur le type de vol actuel programmé sur I'écran, La
temporisation de commutation agit toujours avec celie du type de vol
auquel on commute.

Position fixe

Grice A cette fonction on peut programmet en plus une position
déterminée pour chaque servo, cette position est occupée de fagon
ferme et ne peut pas étre modifiée par la voie. Il suffit d’é ’galiscr les
deux valeurs de référence RATE mais avec des signes différents selon
la position souhaitée du servo. Ensuite il faut programmer la méme
valeur sur la ligne CENTER pour atteindre une position fixe pour le
Servo.
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3. Programmation pour avions et planeurs RC

Réglages spécifiques selon les particularitis do rodide

Cette position peut étre déterminée maintenant différemment pour
chaque type de vol et ensuite - par 1'intermédiaire de la commutation
du type de vol - étre appelée (voir programmation avec tachymétre,
puage 56),

RATE LD

manche

position fixe

13 MxTy, type de modéle
MIXING TYPE (sélection du programme de mixage)

Aprés les réglages concernant le sens de rotation et la course des
servos, on peut déja piloter tranquillement certains modéles. La
combinaison de débattcments ou de mixages exige p.ex. des fonctions
supplémentaires et il faut donc accéder au niveau d’utilisation suivant :
la programmation de mixages.

Afin de limiter le nombre d’étapes de programmation, nous avons
regroupé les mixages dans des programmes complets. Il existe un
programme de mixage pour chaque type de modéle courant, Chaque
programme de mixage contient le maximum de mixages et de fonc-
tions nécessaires 4 chague type de modzle en question. On dispose en
plus de programmes de trim et de réglage de course particuliers. Si un
modtle nécessite moins de fonctions que le nombre maximal offert par
le programme, il suffit de n’activer que les fonctions réeilement
nécessaires. La sélection d’un programme de mixage permet également
de modifier la position neutre des servos (SUB TRIM).

Toutes les fonctions dans les programmes de mixage sont déja
mémorisées et dotécs de certaines valeurs de référence

préprogrammées.
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Pour certaines utilisations la valeur préprogrammée séleve a 50%,
pour d’autres la valeur peut représenter également 0% ou 100%. En
activant une fonction, on obtient en tout cas d*abord un débattement
sensé (ou pas de débattement du tout si c’est utile). Les différentes
fonetions doivent étre activées d’abard (ATV), ensuite on peut
déterminer les valeurs de réglage exactes. Pour qu’une fonction ot un
mixage puissent étre cormmutables pendant le fonctionnement d'un
modele, on peut programmer pour cette fonction un commutateur
externe en plus (MxSW). De nombreuses fonctions peuvent &ire
madifiées pendant le fonctionnement d’un modéle. 11 faut pour cela
programmer un trim externe (MxVR). Pour effectuer des réglages pour
plusicurs types de vol. il faut programmer tous les réglages pour
chaque type de vol (voir également COPY, page 40).

Lorsqu’on ne cherche qu’un mixage bien particulier ou une fonction
bien précise, il est possible d’utiliser et de programmer pratiquement
n’importe quel programme de mixage qui contient cette fonction. Il
suffit alors d*activer seulement cette fonction.

Des programmes de mixage existent pour planeurs RC avec 5,4 ou 2
servos d'aile (GLIDER 5,4,2), pour avions (de voltige, ACRO) ou
pour hélicoptéres RC (HELI). Les descriptions suivantes utiliseront les
termes GLIDER, ACRO ou HELI pour ies programmes de mixage et
également pour le software.

La description suivante, le listing des programmes de mixage et la
représentation graphique des catégories de modéles ont été établis pour
vous faciliter le choix d'un programme de mixage particulicr.

Sélection du programme de mixage

P T
Lo Rat il

Appeler le menu 13 «SMIX>» et sélectionner le programmc de mixage
souhaité (STND, GLID, ACRO, HELI -> standard, planeur, avion de
voltige, hélicoptére).

Ordre d’introduction des fonctions dans les programmes de
mixage :

L.) activer la fonction (mixage)

2.) programmer éventucilement des commutateurs pour les fonctions
souhaitées (menu MxSW)

3.) déterminer les valeurs

4.) programmer éventucllement des trims externes

L’ordre de connexion des servos aux sorties du récepteur pour les
fonctions 5-8 peut changer selon le programme de mixage utilisé. Il
faut éventucllement lc déterminer par un programme.

Les mixages sont désignés comme suit :

( voie qui mélange I'action d’une D.O. sur une autre) -> { voie qui
regoit I"action d'un autre voie)

«Exemple : ailerons -> direction, cela signifie que le servo de direction
regoit aussi un ordre de la voie ailerons. L’ aileron est donc Master
(maitre), la direction Slave (esclave).

Le texte suivant ne prendra plus en considération cette notation (avec
fleche -> ) concernant les mixages.
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Résumé des fonctions

Résumé des fonctions

Fonctions STANDARD
S

P
b

Fhl

Menw/fonction N. | Dénomination | Abréviation

Ecran systeme 00 | NOR

| omseay

Régler chronométre 102 | TIMER SET TIMR

Tachymétre |03 | TACHO TACO

METER B

Teanstert de données | (4 | DATA TRANS | TRAN

 Affichage seve |05 | SERVO | sErv

‘Copier types de vol |08 | COPY CcoPY

Sélectionner |09 | MIX-SW SEL, | Mxsw

Com. mixage

Nom de modele, |10 | MODEL NAME

de propriétaire, NAME

‘nom de code |

Sélectionner 1l | MODEL SEL. | MODL

mémoire de modéle,

commuter, copier

Inversion setvo | 12 | REVERSE | REVR

Sélection programme | 13 | MIXING MxTy

de mixage TYPE

Réglage course serva| 14 | ATV ATV

[ Réglage débattement | 15 | AFR - lFarr™

voic

DualRatc |16 | DR fom

inversion de course )

Foncionvoe (3] FNC [ Fune

Sécurité brouillage | 22 | FAILSAFE F/S

st e |21 [FAiLSARE | s

Exicnsion de voie |27 | MULTI MULT

muliiswitch ou prop

Paramétres 28 | PARAMETER | PARA

Coursc destrims |29 | TRIMRATE | TRIM

_I\/iél;l()ﬁsation valeur | 30 TRIM 7 - TRIM

de trim MEMORY

Effacer des données, | 32 | DATA RESET | RSET

reset

VCn.rhtﬁutarlrcur (717c/v70.i-e. 15 7 bH-SW CHSVJ 7

Ecolage 17 [ TRAINER TRAI

Mixagelibe  |40- | PROG-MIX | PMX 16
45 | 1-6

71

40
-

._M,

66

70

15

L
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Programmes de mixage

Représentation graphique, les chiffres a coté des gouVEmes correspon-
dent aux sorties du récepteur auxquelles les servos pour les volets
respectifs sont connectés habituclliement.

Planeur RC GLIDER-5

i —
5~

Concerne des plancurs avec ailerons, volets de courbure, aérofreins de
bord de fuite intérieurs supplémentaires. Chaque aileron ¢t chaque
volet de courbure est commandé par un servo séparé, les deux
acrofreins de bord de fuite intéricurs sont commandés par un scul
servo.

Planeur GLIDER-4

Concerne des plancurs avee ailerons et volets de courbure, Chaquc
aileron et chague volet de courbure est commandé par un scrvo.

Planeur GLIDER-2

Concemne des plancurs avec ailerons. C haque aiferon est commandé
par un servo.

Avion ACRQO

Concerne les avions avee ailerons. Chaque aileron cst commandé par
un servo.
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5. Programmation pour avions et planeurs RC

Résumé slos Povsetions

Programme de mixage GLIDER 5
MIX TYPE GLIDER-5

Programme de mixage GLIDER 4
MIX TYPE GLIDER-4

HTRH

Ordre de connexion des servos sur le récepteur pour
programme de mixage GLIDER-5

{Connexion normale)

: L Tm
R Ty LCIF"‘:' MACM NxUR i'
L TVIRCOF N
Menuw/fonction Dénomination | Abréviation | N § Page Micnw/fonction Dénomination [Aheesi ation | N[ Page
Sélection commutateur [MIX-SW SEL | MxSW |09 | 24 Sélection commutateur [MIX-SW SEL | MxSW [09| 2z
de mixage de mixage
" Fonction trim externe  |MIX- MTRM 50| 65 Fonction trim exteme  [MIX- MTRM 50| 65
T'R IMMER RIMMER
Trim additionnel SUB TRIM SBTr 51| 24 Trim additionnel SUB TRIM SBTr 51] 24
| Différentiel ailerons AILE DIFF DIFF 56| 25 Différentiel ailerons AILE DIFF DIFF 56| 25
Mlxage empennage enV|V-TAIL ~_VTAL 571 26 Mixage empennage enV|V-TAIL YTAL 57| 26
AF -» profondeur ABRK MIX ABRK 61| 26 AF -> profondeur ABRK MIX ABRK 61| 26
Trim profondeur 1+2 |[ELEVTRIM | ETRM [62] 35 programme trim 1 pour [TRIM1 TRM1 62| 35
[ Butterfly BUTTERFLY | BUTT 72| 30 ailer./vol.de courb./prof.
Butterfly -> profondeur [BUTTMIX | BUTm |73 31 programme tim 2 pour {TRIM2 | TRMZ [63] 36
Trim volets de courbure |[SP-FLP SPTr 74| 35 ailer./vol.de courb./prof.
TRIM trim de neutre pour N-TRIM NTRM 66| 36
Mixage frein piqué BR-FLP MIX BFLP 75| 31 ailerons+vol.de courb.
frein piqué -> ailerons Butterfly BUTTERFLY BUTT 721 30
frein piqué -> profondeur Butterfly -> profondeur [BUTT MIX BUTm 73] 3
frein piqué -> volets de courbure Trim volets de courbure [SP-FLP SPIr 74| 35
Mixages ailerons AILE MIX AILE 76| 25 TRIM
ailerons -> direction Mixage volets de courb. [SP-FLP MIX SFLP 75| 30
{combi-swiich) voi.de courb. -> aiieronsj
ailerons -> volets de courbure30 vol.de courb. > prof.
Prof. -> frein piqué IELEV MIX ELEV 77 32 Mixages ailerons AILE MIX AILE 76 | 25
Sélection trims ext. IMIX-VR SEL | MxVR 79| 65 ailerons -> direction
(combi-switch)
ailerons > volets de courbure30
Prof - > vol.de courbure [ELEV MIX ELEV 771 29
Sélection trims ext. MIX-VR SEL MxVR 79| 65

Ordre de connexion des servos sur le récepteur pour

programme de m.xage GLIDER-4

(Connexion normale)

Fonction Sortie de récepteur Abréviation Fonction Sortie de récepteur Abréviation

| VAlilcron 1 1 AllL Aileron 1 1 AlIL
Profondeur 2 PRO Profondeur 2 PRO

' AF - 3 FRE AF 3 FRE
Dlrcutmn 4 DIR Direction 4 DIR

' Volet de courbure 1_ 5 SF1 Volet de courbure 1 5 . SF1__
Volet de courbure 2 6 SE2 Volet de courbure 2 6 SF2
Aileron 2 7 Al2 Aileron 2 7 Al2
Frein de piqué 8 FPI Occupation libre 8 VsU

Connecter les servos pour empennage en V aux sorties du récepteur
244 si ke menu VTAL est activé. Le servo pour aileron 2 est connecté
normalement 2 la sortic 7 mais il peut &tre connecté dans le menu

DIFFE au choix aux sortics S ou ﬂ la connexion des servos pour vole
LT au CRoIX auX seriics S po e

de courbure change en rapport (voir affichage écran SERVO).

Connecter les servos pour empennage en V aux sortics de récepteur
2+4 si le menu VTAL est activé. Connecter le servo pour aileron 2
normalement 2 la sortie de récepteur 7 mais si le menu DIFF est
activé, ce servo peut étre connecté au choix aux sorties 5 ou 6 dans le
menu 56 AILDIFF. La connexion des volets de courbure change en
rapport (voir affichage écran SERVO).

En activant }e programme de mixage GLIDER-5 on active en méme
temps le menu 56, DIFF (différentie] ailerons), réglage 100% (pas de
dlffércnncl) Les sorties du récepteur 5+6 sont affectées automatique-
ment aux servos des volets de courbure, le curseur n.5 est également

activé comme voie pour les deux volets de courbure.
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En activant le programme de mixage GLIDER-4, on active simultané-
ment le menu 56 DIFF (différentiel ailerons). Réglage 100% (pas de
différentiel). Les sorties du récepteur 5+6 sont affectées automatique-
ment aux servos des volets de courbure, le curseur n_ 5 est activé

comme voie pour les deux volets de courbure.




5. Programmation pour avions et planeurs RC

Résumé des fonuiianms

Programme de mixage GLIDER 2

Programme de mixage ACRO

Meml!fonctlon Dénomination |Abréviation | N. | Page | Menuw/fonction Dénomination [Abréviation | N. | Page
Sélection commutateur [MIX-SW SEL | MxSW | 09| 24 Sélection commutateur [MIX-SWSEL | MxSW ~ [09] 24
~de mixage N R I de mixage 1 ]
Fonction trim externe | MIX- MTRM 50| 65 Fonction trim externe  [MIX- MTRM 50| 65

- _|TRIMMER o __[TRIMMER
Tnm addltmnncl |SUB TRIM SBTr_ | 51] 24 _Trim addltlonncl____ SUB TRIM SBTr St 24 |
Différenticl pllenms AILE DIFF __DIFF | 56] 25 | | _Différentict ailerons . JAILEDIFF | DIFF 56| 25
Mixage empennage enV|V-TAIL | VTAL 571 26 | Mixage empennage enV|V-TAIL VTAL [57] 26
AF -> profondeur ABRK MIX ABRK |61 26 Direction > ailerons  [RUDD MIX RUDD |58 33
Trim profondeur 1+2  |[ELEV TRIM ETRM | 62| 35 direction -> profondeur
Flaperon, FLAPERON FLPR 65| 27 Mixage Deita ELEVON ELVN |59 26
vol de cousb<->aileron allerons <->profondeur
[ Flaperon->profondeur [FLPRNMIX |7 FLMx 75| 28 Présclection gaz, libre [IDLE UP IDLE 61| 35
Mixages ailerons AILE MIX AILE 76| 25 position gaz commut.
ailerons -> direction Fonction Snap-Roll,  [SNAP ROLL SNAP |62 33
(combi-switch) débattements libres et
| Profond > flaperons  |ELEV MIX ELEV 77| 29 commutables ailerons,
“Sélection trims ext. MIX-VR SEL MxVR 79| 65 profondeur, direction
Mixage Haperons IFLAPERON FLPR |65 37
vol.de courb, <-> ail.
Modif du pas d’hélice  [PIT MIX PIT 70| 34
Profondeur -> ailerons  |AILVATOR ALVT 72| 34
Fldperons >profondeur [FLPRN MIX FLMx 751 28
| Mixages ailerons AILEMIX | AILE 76| 25
ailerons -> direction
(cambi-switch) ]
Prot - > vol.de courbure JELEV Ml)(ii B _ELEV_ |77 29 7
Sélection trims ext. MIX-VRSEL | MxVR [79] 65

Ordre de connexion des servos sur le récepteur
pour programme de mixage GLIDER-2

{Connexion normale)

Ordre de connexion des servos sur le récepteur
pour programme de mixage ACRO

écran SERVO).

a la sortie 7 si le menu DIFF est activé. Il peut également &tre
connecté aux sorties de récepteur 5 ou 6. En activant le menu 65
iaperon, ia sortie du récepteur 5 est programmé pour aiieron 2 et
peut étre déplacée sur les sorties de récepteur 6 ou 7 (voir affichage

En activant le programme de mixage GLIDER-2 on active automati-
qlleﬂ' la menn S8 DIFR (diffirential ailarmmnet Riolaca WL, fnac

i LSS OO aSadTT R GHLSTENGS aLSTONS ). nORiagliinswo \pas

de différentiel).

)

tad

| _Fonction Sortie de récepteur |  Abréviation |
Fonction Sortie de récepteur Abréviation Aileron 1 L AIL
Aileron | 1 AlL Profondeur 2 PRO
Profondeur 2 PRO Gawfralenti 3 s MOT |
AF 3 FRE Direction 4 DIR
Direction 4 DIR Train rentrant 5 VSU/TRR
aileron 2 (tlaperon) 5 VSU/AL2 profondeur 2 libre
occupation libre 6 vsu_ ] avec AILVATOR
Aileron 2 (DIFF) 7 Al2 ) Aileron 2 (flaperons) 6 B VSU
Occupation libre 8 VsuU Aileron 2 (DIFF) 1 A2
Connecter les servos pour empennage en V aux sortics de récepteur Occupation libre ou 8 VsuU
2+4 si le menu VTAL est activé. Le servo pour aileron 2 est connecté modit. pas d’hélice

Connecter les servos pour DELTA : aux sorties de récepteur 142 sile
menu ELVN est activé. Connecter le servo pour aileron 2 a la sortie 7
si le menu DIFF est activé. Cette connexion peut étre déplacée ala
sortie 5 ou 6. En activant ie menu 65 Flaperon, la sortte du récepteur &
pour aileron 2 est programmée et peut étre déplacée sur les sorties 5
ou 7 (voir affichage écran SERVO).

TN

En aciivani i¢ programms de mixage ACRO, on active automatique-
ment le menu 56 DIFF (différenticl ailerons). Réglage 100% (pas de
différenticl).
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3. Programmation pour avions et planeurs RC

Programmatioy whes Fonaeth

Programmation des fonctions

Apres avoir déterminé ke programme de mixage correspondant et aprés
avoir connecté les servos suivant la sélection au récepteur, on procéde
a la programmation des fonctions dans le programme de mixage. Les
pages précédentes contiennent tous les renseignements nécessaires
pour obtenir ces fonctions.

Les descriptions concement toujours le type de vol «NORMAL», La
description sur la ligne» FLIGHT» (programmation du type de vol
d’une fonction) qui apparait dans pratiquement toutes les fonctions, se
trouve au chapitre «programmation spécifique selon le type de vol»
(page 37).

Les descriptions suivent I'expérience pratique et non les numéros des
menus dans les programmes respectifs. C’est pourquoi on rappelle le
programme de mixage concerné pour chague fonction. La sélection
adéquate du programme de mixage (voir page 20) permet de disposer
de toutes les fonctions demandées.

51 SBTT, trim additionnel
SUBTRIM

-

o

Ce menu est accessible dans chaque programme de mixage. Il permet
de déplacer le neutre de chacune des 8 D.O.. Ce menu est utile quand
les servos ne sont pas positionnés exactement au neutre méme si tous
les D.Q. ou trims sur I’émetteur se trouvent en position neutre. Cette
fonction n‘est pas destinée 2 trimer les gouvernes du modéle. Tl est
conseillé de positionner au neutre avec «SUB TRIM» les servos
connectés avant chaque programmation d’une nouvelle mémoire de
modele. 1l est possible de décaler le neutre de -100% a +100% de
I'amplitude d"une fonction. S'il est nécessaire de décaler de plus de
20% pour ajuster le neutre d’une gouvemne, il est conseillé de régler le
neutre avec le palonnier de servo de fagon mécanique.

La sélection de la fonction a trimer s'effectue par 1'intermédiaire du
CURSEUR, on modifie le trim avec «+» ou «-», La remise 4 1'&tat
initial se fait par «0».

Indication : en déplagant le neutre d’un servo dans le menu 51 SBTr
de fagon assez importante, il est possible que les courses des servos
deviennent asymétriques.

N R E__VRET #u aw

09 MxSW, séiection des commutateurs de mixage
MIX-SW SEL

Ce menu est disponible dans tous les programmes de mixage. Il permet
de programmer un commutateur dans les programmes de mixage pour

[y

Reproduction Interdite

4

pratiquement toutes les fonctions pour lesquelles une mis¢ En ou
service en cours d’utilisation est utite. Ce commutateur doit étre affecté
aux fonctions. La page MIX-SW SEL affiche toutes les fonetions ou
menus qui peuvent &tre activés ou désactivés par commutateur. On
peut également prédéterminer 1"activation permanente d'une fonction.

GLIDER-5

.

It est possible de programmer les commutateurs incorporés (A, B, et C
sur I’endroit de connexion A-C) cu on peut installer des commutateurs
supplémentaires dans les endroits prévus pour les options et sur les
platines de connexion 1-8, A-D (installation des commutateurs, page
76), I est également possible de programmer chague commutateur E-L
(voir menu 35 CH-SW, page 61) comme commutateur de mixage. On
ne peut programmer comme commutateur de type de vol que les
commutateurs E, F, G et H. Si on souhaite activer une fonction en
permanence, on peut programmer le «commutateur permanent ON».
Ainsi une fonction commutable reste toujours activée (pour le type de
vol respectif).

En ce qui concerne la programmation du commutateur, sélectionner
avec le CURSEUR la fonction A commuter, 1"activer avec «ACT» et
programmer |’endroit de connexion do commutateur oi le commuta-
teur correspondant a ét€ branché avec «+» ou «-».

Les spécifications 1-8, A, B, C et D cormrespondent aux endroits de
connexion «<EXTERN SWITCH» (1-8) sur la platine électronique.

faut brancher égalery

un commutateur dans la douijlle 1 (EXT.SWITCH).

la snmeitatanre 111
Pour programmer p.ex. le commutateur 1, il

Le sens d’action d’un commutateur peut étre inversé simplement avec
les touches «+/-».




5. Programmation pour avions et planeurs RC

fhpeiivns

Programmation d

La ligne | aL* indigue les endroits de connexion Jes commutateurs
{1-8. A-DY ou les commutatcurs des D.O. (E-L}. un commutateur
connecté ou programmé peut étre contrdlé en actionnant le symbole
qui se trouve derriére I'indication dc I"endroit de connexion et qui

En maoditiant ultéricurement la programmation d’un commutateur, il
devient ainsi inutile d”ouvrir I"émetteur pour reconnaitre | endroit de
connexion.

Tk n'existe aucunc relation entre les diftérentes fonctions affichées sur
I’écran, chaque fonction peut étre programmée i elle scule avec un
commutateur. On peut également programmer un commutateur pour
plusicurs fonctions. Des commutateurs programmes pour un type de
vol peuvent étre programmds simultanément pour d”autres fonctions.
La programmations des commutateurs concernant les types de vol
n’cst pas tributaire du type de vol . En programmant dans un type dc
vol, ces commutateurs sont également programmés automatiquement
dans les autres types de vol. Les autres commutateurs de mixage
peuvent étre programmés séparément pour chague type de vol et pour
chague autre fonction.

56 DIFF, différentiel ailerons
DIFE

Cibsponible dans Jes progprammes de

i tonction ditte o b aclenon

mixage GLIDER 5/4/2 ¢t ACRO.

tlle permet de déterminer séparément amplitude de débattement des
ailorong vers le «hautw et vere le «hasws, [ fant utiliser {1 servo nar
aileron. La connexion sur le récepteur s'cffectue normalement aux
sorties 1 et 7. Une programmation spéciale permet le choix de la
<onnhexion du servo d’aileron 2 entre les sorties 5, 6 et 7. Ceci est
important si I'on ne disposc que d'un récepteur 3 5 D.0.. En
interchangeant fa sortie sur le réeepteur, il est u)nsellle de modifier
dans le menu 2| FUNC, appellation pour la sortie du récepteur
sélectionné pour en garder une meilleure vue d’ensemble. Les réglages
du ditférentiel ailerons pcuvent étre moditiés en cours d’utilisation au
moyen d'un trim externe.

En sélectionnant un programme de mixage, le mixage de la fonction
wdifférentiel ailerons» reste toujours activé, il peut éire désactivé avee
«INH=». Ainsi le servo connecté i ta sortie 7 du réeepteur peut de
nouveau étre commandé par la voie 7.

Avant de déterminer ¢ diftférentiel, il est recommandé de définir le
sens de débattement exact des ailerons pour les deux servos dans le

meiid l...., mvcrs:()n uu scns de débatiement des servos.

~

Les Jdébattements dittérenciés doivent étre déterminds de fagon a ce
que I'aileron, qui débat vers le haut, exéeute un débattement maximal.
§ e différentiel peut &tre inversé (+/-). Chaque modgle demande un
différenticl spécifique mais en général on parle d'un différentiel exact
quand I"aileron, qui débat vers le bas, n"attcint que 50% de son
débattement maximal - selon e modéle. C'est le moyen d'éviter le
«couple de lacet inverse».

Le réglage peut &tre effectué séparément pour chaque sens de Jdébatte-
ment («<L» gauche ou «R» droite). Pour déterminer le différentiel,
positionner le manche pour ailerons en butée. Placer le CURSEUR sur
AIL L et rédeire la valeur a Paide de «-». L'aileron qui débat vers le
bas doit alors réduire son débattement. Si cela n'est pas e cas, on nl ace
le CURSEUR sur AIL R ¢t on réduit ta valcur. M.lmtcn.mt un des
volets doit réduire son débattement vers le bas. Si jamais le Jdébatte-
ment Ju volet, qui a débattu vers le haut, diminue | il faut rappeler la
réduction sur cette ligne 3 100%, on place le CURSEUR avee «d» sur
la ligne 2nd AIL. on répéte le procédé en remplacant ¢ventucllement
2nd AIL R par L jusqu’i ce que e débattement du volet, qui débat vers
le bas, diminue en actionnant «+» ou «-».

LE DIFF .A.___QE
TGHTS NORMAL 7 NORMELL

Rl
;_ T RUE QUE L» + 5a% Pv +jut3f
3 prtate ISR - | C1Lir, %

wrdUEs TOH
mulﬁu—’amm

T

Positionner lc manche pour ailerons sur ["autre butée ct répéter ta
programmation pour Pautre coté du Jdébattement. Revenir 4 la ligne
précédente de |"éeran et sélectionner le ¢oté & programmer {«L»

sauche ou «B» droite
gauche ou «R» draite

dont fa rotation cst erronée (lcs deux ailerons débattent simultanément
vers le haut ou vers le bas) en moedifiant ke signe devant la valeur de
référence pour ailerons avec «+/-»,

it mnacoihle dinvarcor un sorvn
U POSSINIC G MYOrser un 5CTvo

\.—

H
lE
l

76 AILE, ailerons -> direction

AILE MIX, AlL ->DIR

Le menu 76 AILE regroupe tous les mixages dans lesguels les ailerons
ajoutent unc action de débattement sur d"autres gouvernes. Le mixage

concernant ailerons - direction est le seul disponible dans chaque
programme de mixage pour avions/plancurs RC.

Mixage ailerons -> direction
combi-switch

Ce mixage permet d'ajouter a
un débattement d’ailerons un
debattement de direction
corresponsdant. Le
débhattement nécessaire de Ja
direction est pris en charge
automatiquement en action-
nant les ailerons. Le mixage

peut étre surrégulé, c.ad. le

manche pour la dircetion continue a commander le volet de direction.

ol
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5. Programmation pour avions et planeurs RC

Programmaticm s Tt

Le trim pour les ailerons n'a aucune influence sur la direction. Le
mixage peut &tre activé ou désactivé en cours & utilisation. Un trim
cxterne additionnel permet de déterminer le pourcentage de la prisc cn
charge en cours d’utilisation.

Programmer les commutatcurs de mixage du menu 09 MxSW, ligne
AIL -> DIR, revenir au menu 76 AILE.

Activer le mixage AIL -> DIR par «ACT». Positionner le manche pour
ailerons en butée pour détermaner le débattement de la direction.
Régler la prise en charge de la direction par «+» ou «-». Si la dircction
ne débat pas conformément au sens du débartement des ailerons, il faut
inverser le sens de mixage par «+/-».

57 VTAL, empennage en V
VAL

On accéde i cc menu dans les
programmes dc mixage
GLIDER 5/4/2 et ACRO. Cete
fonction permet la commandc
combinée des volets de
profendeur/direction sur des
modéles avec empennage en V.

L amplitude de débattement peut &tre déterminée séparément pour
chagque fonction, pour chaque gouverne ct chaque coté. Chaque
gouvernc est commandée par un servo séparé connecté au récepteur
sur les sortics 2 et 4.

Activer Ie mixage par «<ACT». Pour déterminer le taux de mixage, on
doit positionner la voic correspondante cn butée (débattement de
direction ou profondeur). Sur la ligne PRO et 2nd PRO on régle les
débattements du volet de pmtondcur. sur la llgnc 2nd DIR ou DIR lcs
Ucﬂdﬂcrﬂfﬁis uu W Ul(-l. UC UII‘-"VUUH a ﬂl\lybll UC wi» Ol «-», -)l il
ordre de «profondeur» provoque un débattcment de «dircction». il faut
inverser le sens de mixage (changement du signe) par «+/-». Si une
commande de «direction» provoque un débattement de «protfondeur»,
il faut également inverser le sens de mixage.

59 ELVN, mixage pour aile Delta
ELEVON

T QUE
HOE

QLI
ShgdQUE
T

HITE

o foEr— .

N LR N SR EIEm 30:47: 37

Ce menu nest aceessible quau programme de mixage ACKO, Cette
fonction permet lz commande simultanée des gouvernes de protondeur
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ct des ailerons. On peut Jone
commander les ailerons de
tagon différenticlic, I'ampli-
tude et le sens de débatte-

ment sont eéelables sénaré-

10 SONL fCgRaDies sCpare

ment pour chaque fonction,
chaque sens et chaque
gouverne. [l est néeessaire de
connecter un servo séparé
aux sorties 1 et 2 pour
chaque gouverne.

¢ mixage par «<ACT=. St jamais «différentic!

menu 56 est activé, 1"écran affiche off, other mix. Désactiver d”abord
diftérenticl ailerons au menu 56 (INH), sinon il devient impossible
d’activer ou de régler le mixage pour ailes Delta et le différenticl dans
ce mixage. Les tfonctions différentiel ailerons et ELEVON ne peuvent

don¢ pas agir simultanément mais séparément et au choix.

Pousser le manche pour ailerons en butée «droite». il en résuite un
débattement profondeur, modifier les signes avee «+» ou «on. Utiliser
le CURSEUR et intervettir les lignes AIL et 2nd AIL, afin que les
gouvernes agissent dans e bon sens en donnant I’ ordre «débattement
ailerons a droite». Déterminer le taux de diftérentiel d’aprés 'explica-
tion au menu «dittérentiel ailerons».

Placer le CURSEUR sur les lignes PRO ou 2nd PRO. Pousser le
manche pour profondeur en butée. Intervertir éventuellement les lignes
PRO et 2nd PRO i I"aide du CURSEUR afin que les gouvernes
agissent dans le bon sens en donnant I"ordre «débattement profondeur

vers le haut».

61 ABRK AF -> profondeur
ABRK MIX

Ce menu est accessibie dans les programmes de mixage GLIDER 5/ 4/
2. Cette fonction permet Je compenser la perte de portance - provo-
quée par la sortie des AF au moyen Jdu manche des gaz - par une
«compensation profondeur». Cela évite une abattée du modele. Le
débattement de compensation de la protondeur peut étre réglé séparé-
ment pour chaque sens (HI haut, LG bas) d’action du manche des gaz.
Le choix du point neutre du mixage (Otfset) est libre. Le réglage peut
ctre moditié en outre par un trim externe. On peut activer ou désactiver
Ia fonction en cours 4 utilisation au moyen d’un commutateur,

.4

Programmer les commutateurs de mixage au menu 08 MxSW, sur la
ligne FPI -> PRO, revenir au menu 61 ABRK.
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Programmation ds fomctinms

Activer les mixages par «ACT». Rentrer les AF avec le manche des
gas. Le maintenir dans cette position. Placer le CURSEUR sur
«OFFSET» et actionner «SET». Cette position du manche des gaz est
donc le point neutre de mixage (Offset) a partir duguel agit la compen-
sation profondeur cn sortant les AF (Ottset, voir page 67). Le volet de
profondeur doit se trouver maintenant en position neutre.

Pousser le manche pour AF en butée (AF sortis), placer le CURSEUR
sur H ou LO, déterminer le taux de compensation avec «+» ou «-». En
ne programmant quun sens de la compensation profondeur, p.ex. HI
(high) = 100%, Lo (low) = ()%, on obtient une compensation profon-
deur depuis une butée jusqu’au point neutre programme {Ottset =
point nevutre de mixage) et de la position neutre jusqu’a ["autre butée
du manche des gaz on n’obtient aucune compensation profondcur. Si
le point «Qffsets correspond a une seule butée déterminée, p.ex. H1, il
n’y aura aucune modification du taux de compensation en changgant
les valeurs sur la ligne HI.

I suffit d"inverser le sens de mixage par «+/-», si la compensation
profondeur se produit duns le mauvais sens.

Si la fonction est activée 4 la mise en service de I'émetteur ou si le
commutateur permanent «ON» est programmé, I avertissement du
témoin acoustique incorporé retentit.

65 FLPR, flaperons (volets de courbure <- -> ailerons)
FLAPERON

Ce menu est accessible dans les programmes de mixage GLIDER-2 et
ACRO. Il sert i utiliser les ailerons en tant yue volets de courbure
(flaperons) ou cn tant que freins «crocodiles» (ailerons vers le haut) :
les deux ailerons débattent soit vers le bas en tant que volets de
courbure (augmentation de portance) soit vers le haut ¢n tant que
«crocodiles» (destruction de portance).

Les débattements des volets de courbure peuvent étre réglés séparé-
ment pour chaque sens, la fonction volets de courbure est déterminée
normalement par le curseur n_6. L'activité du curseur {ou de tout autre
voie) en tant que voie pour volets de courbure peut étre programmée. 11
est également possible de déterminer le neutre du mixage (Offset) de la
voie pour volets de courbure. Chaque aileron nécessite un servo
séparé. La connexion des servos pour ailerons s'ctfectue normalement
sur les sortics 1 et 5 du récepteur ( tibre choix 5, 6 ou 7). En optant
pour cette fonction, le ditférenticl ailerons st programmé dans la
fonction «tlaperons». Les réglages «flaperons» et «ditférenticl» (dans
la fonction flaperons) peuvent étre ajustés au moyen d’un trim externe
additionnel.

[\™]

~d

Avant de déterminer le Jifférentiel au menu flaperons, il est conseillé
de vérifier au menu 12 {inversion du sens de rotation des servos) que
les deux servas pour ailerons agissent dans le bon sens.

Ceute fonctionr ne peut étre activée quc forsque les fonctions «DIFF»
ou <ELVN» sont désactivées. Dans ¢ce cas I"éeran FLAPERON indique
«otf, other mix». Il faut alors désactiver ta fonction activée 56 DIFF,
ou 59 ELVN (INH). Ensuite il sera possible d’activer la fonction
«Flaperons» (« ACT»). Des déhattiements déterminés éventuellement
dans la fonction «différenticl» sont pris en charge automatiquement
dans la fonction «Flaperons».

Activer le mixage par «ACTx. 1l est passible de programmer séparé-
ment chaque sens de débattement ailerons/tlaperons (L ou R). Pousser
1 en butée pour eff
ticl. Placer lc CURSEUR sur AL L et réduire lav .ﬂcur Pk -5,

L aileron qui débat vers le bas doit réduire son débattement. Si I'on
n’obtient pas ce résultat, on positionne le CURSEUR sur AIL R ct on
réduit la valeur. Une des gouvernes doit réduire son débattement vers
le bas. Si le débattement de ta gouverne - qui a Jdébattu vers le haut -
diminue, il faut remetre la réduction a 100% sur cette ligne, placer le
CURSEUR par «4» sur la ligne 2nd AIL, répéter le provédé. Intervertir
éventuellement 2nd AIL R et L afin que lc débattement de la gouverne
qui débat vers le bas, diminue en actionnant «-».

e manche PO or ie rool.nm\ du dift

Pousser le manche pour ailerons dans I’ autre butée et répéter la
programmation pour I'autre sens Jdu Jébattement. Revenir sur la ligne
précédente et sélectionner ke sens @ modifier (L ou R). Tl est également
possible d’inverser le sens de rotation d’un servo gui tourne dans le
mauvais sens (les deux ailerons débhattent simulttanément vers le haut
ou vers le bas) en inversani fe signe devant la valeur de référence
correspondante pour ailerons par «+/-».

Le curseur pour ia fonction volets de courbure doit se trouver en
paosition neutre pendant tous les réglages concernant les ailerons. Les
déhattements différenciés sont déterminés Je facon i ce que aileron
qui débat vers le haut cffectue un débattement total. L allcrnn qui débat
vers le bas ne doit atteindre qu’environ 50% du débattement total -
selon le modéle. De cette maniére on peut éviter le couple de lacet
inverse.

Afin d’obtenir la pleine efficacité du curseur de commande, placer le -
CURSEUR sur « TRIM» et programmer la pleine efficacité avec
<« lﬂ()».
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5. Programmation pour avions et planeurs RC

Programmation des fagetinms

Ensuite pousser le curseur de commande (voie 5) en butée pour régler
les débattements des volets de courbure des ailerons. Déterminer la
course du premier servo avec «+» ou «-» sur la ligne «VSU» et 2nd
VSU ct ensuite sur la ligne «VSU» la course du deuxiéme servo. Si un
scrvo tournc dans le mauvais sens, on inverse avec «+/-». [l est
important que fes deux ailerons cffectuent mécaniquement toujours le
méme débattement en fonction volets de courbure pour Eviter une
augmentation de ka portance en virage du modéle en actionnant les
flaperons (ailerons/volets de courbure). Si I'on souhaite décaler la
position neutre du curscur de commande, il faut placer ce demier sur
I'endroit choist. Placer le CURSEUR sur OFFSET et programmer cette

hon en it que pontre doeoptee s e

Pour remplacer la voie pour les débattements flaperons, on revient au
menu FUNC -> disposition des D.O..

Ailerons en position «crocodile»

Cette possibilité permet d'utiliser les ailerons pour détruire la portance.
Les deux volets débattent enti¢rement vers le haut en actionnant le
manche pour les AF. des AF séparés deviennent donc inutiles pour la
plupart des planeurs RC. ’

Apres wvoii teghe bediicicitiol aleivns we neane i, o fadd
programmer au menu FUNC ba tonction 6 (CH:VSUY avec le n® du
manche pour AF (- guz) (manche gavche +3, manche a droite +2). En
maintenant les réglages CH FRE (MOT) pour la fonction 3, il est
possible de commander un AF avec le méme manche - en plus de la
fonction «erocodile « - {connexion du servo i la sortie 3 du récepteur).
Aprés avoir terminé ces programmations, la manipulation du manche
des gaz produit un débattement des ailerons en tant que Flaps. Pousser
le manche pour ailerons dans la position neutre souhaitée pour les
ailerons (fonction «crocodile»). Les ailerons quittent d”abord leur
position neutre. Placer lc CURSEUR sur OFFSET et actionner «SET».
Cette position du manche des gaz est alors programmée comme neutre
du mixage (Offset), ies ailerons doivent se trouver de nouveaun au
Bt
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Pousser le manche des gaz dans la position dans laquelle les aileross
doivent débattre vers le haut {position «crocodile»)..Placer le CUR-
SEUR sur TRIM, programmer 100% (si cela n’a pas déja été fait) au
moyen de la touche «100%». Le débattement ailerons/crocodile
augmente. Placer le CURSEUR sur la ligne VSU 2nd VSU ou surla
ligne VSU. Si I'un des ailerons ne débat pas vers le haut, inverser le
signe avec «+-». Intervertir les deux lignes VSU, afin que les deux
ailerons débattent vers le haut, C’est le moment pour déterminer le
débattement maximal souhaité A I'aide de «+» ou «-». Il est conseillé
de ne pas programmer-pour cette utilisation - le débattement maximal
possible (100%}) sinon les ailerons sortis en position «crocodile»
n’cffectucront plus aucun débattement en fonction ailerons. Ceci pewt
arriver quand les ailerons sont fortement sollicités. On supprime cet
effet éventuellement en réduisant le différentiel ou en diminuant le
débattement maximal en position «crocodile».

On peut modifier en outre les débattements flaperons avec un trim
externe, Pour cela il faut programmer le trim «Flaperons». Le différen-
tiel ailerons peut également étre moditié aprés avoir programmé le trim
«AILE DIFF».

75 FLMXx flaperons -> profondeur
FLPNR MIX

Ce menu est accessibie dans les programmes de mixage GLIDER 2 et
ACRO. En actionnant la fonction tlaperons (en position tlaperons et en
position «erocodile»), il est possible de cormiger des modifications
J’assiette au moyen d’une compensation profondeur. De cette fagon on
peut déterminer pour chague débattement «tlaperons/crocodite»
1"assiette de vol comecte. Le débattement de compensation peut étre
réglé séparément pour chaque sens (D, U). Le point neutre de mixage
(Ottset) peut étre programmé librement. Le mixage peut étre activé ou
désactivé par un commutateur en cours d’utilisation.

}

_
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On commence la programmation du commutateur au menu «sélection
des commutateurs de mixage» 09 MxSW, sur la ligne FLR -> PRO et
on revient au menu FLMx.

Activer le mixage avec «ACT». Pousser le curseur en butée avant pour
régler les débattements flaperons des ailerons. Déterminer le débatte-
ment protondeur {compensation) pour ce cité de la course du curseur
(D) par «+» ou «-», Pousser le curseur en butée arriére et déterminer le
débatement profondeur pour ce ¢6té de la course du curseur (U) par
«+x O «-»,




5. Programmation pour avions et planeurs RC

Programmation des fonctions

Si la position neutre du curseur ne doit pas étre le newtre mécanique,
placer le curseur dans 1a position souhaitée, positionner le CURSEUR
sur OFFSET et actionner «SET». Cetie position du curseur cst ainsi
programmée comme point neutre du mixage (Offset). Si ce point
commespond au débatttement maximal dans un sens, p.ex. L. lc taux de
compensation ne change pas en corrigeant la valeur L.

Si unc compensation profondeur agit dans lc mauvais sens, it suffit &°
inverser le sens du mixage «par «+f-»,

En fonction «crocodile» des débattements ailerons, on pousse le
manche des gaz dans 2 position dans laquelle les ailerons se trouvent
au neutre. Placer le CURSEUR sur OFFSET et actionner «SET». Cette
position du curseur est ainsi programmée comme neutre du mixage
(Ottset). Déterminer le débattement profondeur pour e sens de la
course pour ie manche des gaz au moyen de «4» ou «-».

$i le neutre de mixage (Otfser) correspond au débattement maximai
vers un cité, p.ex. L, le taux de compensation ne change pas en
modifiant la valeur L.

Si une compensation profondeur agit dans lc mauvais sens, il suffit
d’inverser le sens du mixage par «+/-».

77 ELEY profondeur -> flaperons
ELEV MIX

(e menu est accessible dans les programmes de mixage GLIDER 2 et
ACRO,. Cette fonction permet aux ailerons - programmés comme
volets de courbure - d’effectuer des débattements paralléles ou opposés
a ceux de la profondeur. Cette possibilité peut &tre utilisée pour des
planeurs car elle permet d’obtenir une augmentation de la portance en
virage (ailerons, flaperons ou volets de courbure).

On régle les débattements des ailerons séparément pour chaque sens
du débattement de la fonction volets de courbure profondeur. Ce
mixage peut ire utilisé comme mixage pour ailes Delta combiné avec
le mixage flaperons. Le mixage peut étre activé ou désactivé en cours
de vol. Le réglage peut étre modifié par un trim externe additionnel en
cours de vol.

T

Programmer d"abord le commutateur de mixage au menu 09 MxSW
sur la ligne ELEV -> FLPR, puis retourner au menu ELEV.

Activer le mixage par « ACT». Pousser le manche de profondeur en
butée «piqué» ¢t programmer la fonction flaperon des ailerons pour ce
sens du débattement de profondeur (DOWN) avec «+» ou «-», Pousser

"]

O

le manche de profondeur en butée «cabré» et programmer la fonction
flaperon des atlerons pour ce sens du débattement de profondeur (UP)
AVEC «+» OU «-».

du

1S +/- Q; le débhartement nnnr
ans le

Il sutfit 4" inverser le

se mixa
flaperons s’effectuc dan

Mauvats sens.

ge avec

La fonction flaperons doit &tre obligatoirement activée pour le mixage
flaperons/profondeur et profondeur/flaperons.

77 ELEY Profondeur -> Volets de courbure
ELEN -

Ce menu est accessible au programme de mixage GLIDER-4. Toutes
les gouvernes de 'aile programmées comme volets de courbure
peuvent ainsi etfectuer des débattements identiques ou opposés par
rapport au débattement de la profondeur. Cette possibilité peut étre
utilisée pour des planeurs car elle permet d'obtenir une augmentation
de la portance en virage ( tous les volets vers le bas en débattement
profondeur). En ce qui concerne les modéles d'aile volante on peut
produire avec 'ensemble des gouvemnes un débattement de pmfnn-

o o dag volate de conii i o e Sa
deur. Les débattements des volets de courbure pcuvent Eire r\:glcs

séparément pour chaque sens de débattement de la profondeur. Le
mixage peut étre activé ou désactivé en cours de vol. Le réglage peut
étre modifié en cours de vol au moyen d’un trim externe additionnel.

Programmer d’abord le commutateur de mixage au menu 09 MxSW
sur la ligne ELEV -> SFLP, puis retourner au menu ELEV.

Activer le mixage par «ACT». Pousser l¢ manche de profondeur en
butée «piqué» et programmer le débattement de la fonction volets de
courbure des ailerons pour ce sens de débattement (DOWN) au moyen
de«+» ou «-». Pousser le manche de profondeur en butée «cabré» et
programmer le débattement de la fonction volets de courbure pour ce
sens du débattement de la profondeur (UP) au moyen de «+» ou «-». Il
suffit d'inverser le sens du mixage par «+/-» si le débattement des

rhura o’att, d 1 H
~ otia dane la mavale cane
volets de courbure s’effectue dans le mauvais 5808,

76 AILE Mixages ailerons
ANLE MIY

Ce menu rassemble tous les mixages dans lesquels les ailerons agissent
sur d’autres gouvernes.
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5. Programmation pour avions et planeurs RC

Programmatic: ¢

Le mixage ailerons -> direction {voir page 25} est disponible Jans tous
les programmes de mixage concernant les avions/planeurs RC, le
mixage ailerons -> volets de courbure est disponible dans les program-
mes de mixage GLIDER 5 et GLIDER 4.

Ailerons -> Volets de courbure
AlL -> SFLP

== 25:55: 1

Letle lonciun perinei J crntpioyce les voles de vourbure également
comme ailerons. En actionnant la commande d’ailerons. les volets de
courbure et les ailerons débattent dans le méme sens. La commande
des volets de courbure en tant que tels ( au moyen du curseur) est
maintenue. Les débattements peuvent étre déterminés séparément pour
chaque servo et chaque sens. Avant d’activer ie mixage il reste a
vérifier si les deux volets de coubure débattent dans le méme sens en
manipulant le curseur né. 5. I suffit d'inverser le sens de rotation du
servo comrespondant au menu 12, Reverse.

Activer le mixage par « ACT». Pour régler le diftérentiel des volets de
courbure il faut pousser le manche d’ailerons en butée. Déterminer la
course du premier servo sur la ligne ist au moyen de «4+» ou «-». 8i
I’on n’obtient aucune modification des débattements, on pousse le
manche d’ailerons en butée opposée ct on répéte la programmation
pour le premier servo ( kst). Effectuer ensuite le réglage pour le
deuxie¢me servo (2nd) de la méme fagon.

Si un volet de courbure dans sa fonction aileron débat dans le mauvais
sens, il suffit d’inverser le mixage avec «+/-».

Il est important que les débattements vers ke haut sotent plus impor-
tants que Ies débattements vers Ie bas. Les volets de courbure doivent
également débattre de fagon différenciée en fonction ailerons. On
effectue le différentiel proportionnellement au différentiel ailerons mais
avec des débattements moins importants.

75 SFLP Mixages volets de courbure
SP-FLP MIX

Ce menu n’est accessible qu’au pmgmmmc de xag GLIDER-4. I}
rmle 1o . R P R
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Volets de courbure -> Ajlerons
(RBT P~ Al

Ce mixage permet la prise en charge des ailcrons comme volets de
courbure en actionnant ces demiers. Cela permet d'utiliser les ailerons

comme volets de courbure supplémentaires.

| S I

Activer lc mixage par « ACT». Pour déterminer le débattement des
ailerons en fonction volets de courbures en actionnant ces demiers, il
faut pousser les volets de courbure en position extréme dans un sens
avee le curseur. Ensuite on régle pour chaque sens (D+U) avec «+» cu
KeP,

Il suffit d’inverser le mixage par «+/», si les ailerons en fonction
volets de courbure débattent dans le mauvais sens.

Volets de courbure -> Profondeur (SFLP -> ELEV)
SP- Bt P MIY

=ELP M
T2L7 B IH St b
SATTIT T PRI LT

LESUERY QLT Db+

Ce mixage permet la compensation des «modifications d’assiette»
survenant lors de Paction des volets de courbure par une «compensa-
tion de profondeur». Le mixage peut étre activé ou désactivé en cours
de vol par I'intermédiaire d’un trim exteme.

Programmer d’sbord le commutateur de mixage au menu 09 MxSW
sur la ligne SFL -» ELEV, puis retourner au menu SFLP. mixage SFLP
->ELEV.

Activer le mixage par «ACT». Pour déterminer les débattements
«profondcur» en actionnant la commande des volets de courbure, il
faut pousser ces derniers en position cxtréme dans un sens. On régle le
taux pour chaque sens {(D+U) par «+» ou «-»,

[l sutfit d’inverser le sens du mixage par «+/-», si la profondeur débat
dans le mauvais sens.

72 BUTT Papillon

DITTTCRODT VYV
DUITITIRET T

Cc menu est accessible aux programmes de mixage GLIDER-5 et
GLIDER-4. Au sein dn programme de mixage GLIDER-S on utilise
les aérofreins de bord de fuite intérieurs et les ailerons comme volets
de courbure (voir schéma page 21), dans le programme de mixage
GLIDER-4 on utilise comme tels les volets de courbure et fes ailerons.

(]
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5. Programmation pour avions et planeurs RC

Programmation des T

La description traite les deux types d’ utilisation de la méme fagon, sauf
que dans le programme GLIDER-3 les aérofreins de bord de fuite sont
concemnés et dans fe programme GLIDER-4 ce sont les volets de
courbure. En actionnant la commande papillon on obtient automatique-
ment une réduction linéaire du différentict d’aileron. La commande
d'ailerons en tant que tels est donc possible dans n’importe quelle
position du manche de commande papiilon.

GLDER-4

GLIDER-S

Le menu permet le débattement des deux ailerons vers le haut et
simultanément ie débattement des deux voiets de courbure (aérofreins
de bord de tuite) vers le bas, ce qui produit un effet de freinage
extréme du modéle. Le contrdle des ailerons et des volets de courbure
est en principe maintenu, cependant, lors de la commande d’un
débattement d’aileron, seule lu gouverne qui est sensée débattre vers le
has

b ect commandée Bn ce ani concermne les volets do courhnrad

as est commandée. En cc qui concerne fes volets de courbure
aérofreins de bord de fuite ce n’est que la gouvene sensée débattre
vers le haut, qui est commandée. De cette fagon on maintient la
possibilité de commande des ailerons et également celle des volets de
courbure,

La fonction peut &tre activiée ou désactivée en cours de vol. La
commande de la foncton papillon s’effectue habituellement par le
manche des gaz. La sélection du point neutre de mixage (Offset) pour
la fonction est libre. Le mixage peut &tre activé ou désactivé en cours
de vol. Un tnim externe additionnel permet une modification du réglage
en cours de vol.

Programmer d”abord le commutateur de mixage au menu 09 MxSW
sur la ligne BUTFLY. puis retournet au menu BUTT.

Activer Ia fonction par « ACT». La fonction papilion est commandée
par le curseur n_ 6, les ailerons par le manche d’ailerons, les volets de
courbure par le curseur de la tonction 5.

Pour commander la fonction papilion par le manche des gaz, il faut
affect des D.O. dans W

modifier affectatbn des D.O. dans la fonction «dispositbn des
donneurs d"ordre» (2, FUNC, voir pages 16/17). En plagant la
commande des gaz sur le manche de gauche, il faut déplacer la
fonction du D.O. 2 (FUNC 2) sur +3. En plagant la commande des gaz
sur le manche de droite, il faut déplacer la fonction du D.O. 2 (FUNC
) sur +2.

Déterminer les taux de mixage par «+» ou «-». Il suffit d’inverser le
sens du mixage par «+/-», si un volet débat dans le mauvais sens.

On régle le point newtre de mixage (Offset) en poussant le manche des
gaz (ou le curseur) en butée avant, en positionnant le CURSEUR sur
OFFSET et cn actionnant «SET». Dans cette position du manche des .
gaz (ou du curseur) toutes les gouvernes doivent se trouver au neutre.

73 BUTm Papillon -> Profondeur
BUTT MIX

Lpree e de novage GLIDER S et

(e

—_—

GLIDER 4. H permet la compensation Je modification d'assiette - qui
intervient en actiennant la fonction papillon - par une compensation de
la profondeur. On peut déterminer ainsi de fagon optimale I'inclinaison
de la trajectoire. L’importance de la compensation peut étre déterminée
séparément pour chaque sens (HI, LO). La sélection du point neutre de
mixage (Otfset) est libre. Le mixage peut étre activée ou désactivée en
cours de vol. La fonction peut étre modifiée en cours de vol par un &rim
externc additionnel.

_ e

E ; GLIDER-4

GUDER-5

Activer d’abord e commutateur de mixage au menu 09 MxSW
Papillon > Profondeur, puis retourner au menu BUTm.

Activer la fonction par «ACT». Positionner le D.O. pour la fonction
«papillon» (manche des gaz ou curseur) de fagon a ce que toutes les
gouvernes pour la fonction papilion se trouvent au neutre. Placer le
CURSEUR sur OFFSET et actionner «SET». La position du manche
des gaz - depuis laquelle la compensation de profondeur doit agir en
actionnant la fonction papillon - est ainsi programmée (Offset. voir
page 67).

Placer le CURSEUR sur HI ou LO, déterminer le taux de compensa-
ton par «+» ou «-». 8ile point neutre de mixage (Offset) correspond a
une extrémité de course, p.ex. L, le taux de compensation ne varie pas
en modifiant fa valeur L.

Si la compensation de profondeur sc produit dans e mauvais sens, il
suffit d’inverser le sens du mixage par «+/-».

Autres Fonctions de Mixage des Program-
mes de Mixage GLIDER 5/4/2 et ACRO

Jusqu’ici la programmation était basée sur une suite logique que nous
conseillons de respecter. Les fonctons suivantes sont moins courantes
¢t 1l serait md!m_lg de ne les programmer qu'aptés avolr programme et

réglé les fonctions déerites auparavant. La description de ces fonctions
supplémentaires ne suit donc pas un ordre établi.

7
B

BFLP Mixages

Mix bord d
-FLP MiIX

s Aérofreins de bord uite

o

Ce menu n'est accessible qu'au programme de mixage GLIDER-5. [1
réunit tous les mixages dans lesquels les aérotreins de bord de tuite
intérieurs (voir schéma page 21) agissent sur d'autres gouvernes. Le
point neutre de mixage (Offset) concernant la position du D.O. des
aérotreins de bord de fuite, est librement programmable dans tous les
mixages.

Le mixage aérofreins de bord de fuite -> profondeur peut étre activé ou

désactivé en cours de vol. Les réglages de ce mixage peuvent étre
maditiés en cours de vol par un trim externe additionnel,
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5. Programmation pour avions et planeurs RC

Autres fonctions de mixage

Freins de piqué > Ajlernnc

Tk Lt

i e 2 0 Lﬂmr; £y i
de piqué. Les ailerons servent ainsi de frein de piqué ou de volets de
courbure,

—

I e O —ny

Activer le mixage par « ACT». Pour déterminer le débattement de la
fonction frein de pigué des ailerons - en actionnant les freins de piqué -
on place ces derniers par |'intermédiaire du D.O. (commutateur,
curseur) dans leurs positions extrémes respectives et on régle ensuite
par «+» ou «-». Le sens du mixage peut étre inversé par «+/-».

Pour déterminer le point neutre de mixage (Offset) on positionne le
D.0. {commutaieur, curseur) de fagon a ce que les freins de piqué se
trouvent au neutre, Placer les CURSEUR sur OFFSET et activer
«SET» : cette position est maintenant mémorisée comme point neutre
de mixage (Offset), les ailerons et les freins de piqué se trouvent dans
leur position neutre.

Freins de piqué -> Profondeur
BRK!

SELY

Ce mixage permet de compenser les «<modifications d’assiette»
survenant lors de la sortie des freins de piqué au moyen d’une
compensation par la profondeur. Le mixage peut étre activé oun
désactivé en cours de vol. Le réglage peut éuwe modifié en cours de vol
par I'intermédiaire d’un trim ¢xterne additionnel.

n____ Ml" oy

Programmer d’abord un commutateur de mixage au menu 05 MxSW
sur la ligne BUT -> ELEV, puis retourner au menu BFLP.

Activer le mixage par «ACT». Pour déterminer les débattements de la
profondeur (compensation de profondeur) en actionnant les freins de

nlmn‘ il fant nnnlllr\nnpr le D.O. Ir-nmmurafp“r nnrm-ur\ de facon A ca

que les frcms de piqué débattent totalcmcnt dans un sens. Régler
ensuite le taux par «+» ou «-». Le sens du mixage peut étre inversé par
«Hl-».

Pour déterminer le point neutre de mixage (Offset), on positionne le
D.O. {commutateur, curseur) de fagon i ce que les freins de piqué se
trouvent au neutre. Placer le CURSEUR sur OFFSET et activer «SET»:
cette position est maintenant mémorisée comme point neutre de
mixage (Offset), la profondeur se trouve en position neutre.
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Freins de piqué -> Volets de courbure
BRKL -> SFLP

: voler e weurbure en
actionnant les freins de piqué. Ainsi les volets de courbure sont utilisés
également comme freins de piqué.

—_—

Activer le mixage par «ACT». Pour déterminer les débattements des
volets de courbure en fonction freins de pigué en actionnant ces
derniers, il faut positionner le D.O. (commutateur ou curseur) de fagon
i ce que les freins de piqué débattent totalement dans un sens. Régler
ensuite le taux par «+» ou «-». Le sens du mixage peut &tre inversé par
«ti-»,

Pour déterminer ie point neutre de mixage (Offset), on positionne e
D.0. (commutateur, curseur) de fagon a ce que les freins de piqué se
trouvent en position neutre. Placer le CURSEUR sur OFFSET et
activer «SET» : cette position est maintenant mémorisée comme point
neutre de mixage (Offset), les volets de courbure et les freins de piqué

fronvant o tro
S€ wouvent au neulre.

77 ELEV Profondeur -> Freins de piqué
ELEV MIX

CC rimin vk vvmnirans v e db prugraie Je nuxage GLIDER-S. 1]
permet aux freins de pigué intérieurs de I'aile (voir schéma page 21}
d’effectuer des débattements identiques ou opposés a ceux de la
profendeur. Cette possibilité peut &tre utiliséc pour des planeurs car
elle permet d’obtenir une augmentation de la portance en virage (toutes
les gouvernes agissent vers le bas lorsque la profondeur est actionnée).
En ce qui concermne les ailes volantes RC, il est possible d’obtenir un
débattement de profondeur avec toutes les gouvernes. Les débatte-
ments des freins de piqué peuvent étre réglés séparément dans chaque
sens de débattement des volets de courbure. Le mixage peut étre activé
ou désactivé en cours de vol. Le réglage peut étre modifié par «+/-»
par I'intermédiaire d’un trim externe additionnel.

Programmer d’abord le commutateur de mixage au menu 09 MxSW
sur la ligne ELEV -> BFLP, puis retourner au menu ELEVY,

Activer le mixage par «ACT». Positionner le manche de profondeur en
butée «piqué» et régler le débattement des freins de piqué pour ce sens
de débattement de profondeur (DOWN) par «+» o «».




5. Programmation pour avions et planeurs RC

Autres foncticus de-mdungs

Puositionner e manche de profondeur en butée «cabrér et régler ic
débattement des aérofreins de bord de fuite pour ce sens de débatte-
ment de profondeur (UP) par «+» ou «-»,

H suttit d’inverser le sens Ju mixage par «+/-» si les aérotreins de bord
de fuite débattent dans le mauvais sens.

58 RUDD Direction -> Ailerons

RUDD-MIX

Ce menu n’est accessible qu au programme de mixage ACRO. Cene
fonction permet de compenser le couple de dérapage qui se maniteste
en actionnant la direction d’avions-remorqueurs par des débattements
d’aileron équivalents. Le réglage peut &tre programmé séparément
pour chaque scns de débattement. Le mixage peut étre activé ou
désaciivé en cours de vol par un commutateur.

/ *

Programmer d’abord le commutateur de mixage au menu (9 MxSW
sur la ligne RUDD -> AIL, puis retoumer au menu RUDD.

Activer le mixage par «ACT». Pousser le manche de direction vers la
gauche ct déterminer le débattement Je aileron i gauche (LEFT) par
«+» ou «-». Pousser le manche de direction vers la droite (RIGHT) et
déterminer le débattement de ['aileron & droite par «» ou «».

[l sutfit d"inverser le sens du mixage par «+/-», si les ailerons débattent
dans le mauvais sens.

58 RUDD Direction -> Profondeur
RUDD MIX RUDD -> ELEV

SEIT+QUERY INH L+
SEIT+ROEH BN Le+ _

TN G A N U Gi:odi18

Ce menu n’est accessible qu’au programme de mixage ACRO. Il
permet de déterminer un débattement de profondeur automatique
séparé dans chaque sens lors d’un débattement de direction. Ce mixage
compense - en procédant progressivement - la tendance prononcée i
piquer de certains modéles d’entrainement commandés a la direction.
est possible de déterminer le débattement de la profondeur i cabrer

pour chague sens du Jébattement de la direction. Ce mixage permet

également - en ce qui concerne les modéles de vol acrobatique F3A -
de soutenir le vol tranche {compensation de profondeur en actionnant
la direction).

~

Un commutateur supplémen-
tuire permet d’activer et Je
désactiver la fonction en cours
de vol, un trim externe addition-
nel permet de modifier ke
réglage en cours de vol.

Programmer d¢’abord le
commuatatcur de mixage au
menu 09 MxSW sur la ligne RUDD -> ELEV, puis retourner 2u menu
RUDD.

Placer le CURSEUR sur la ligne RUDD -> ELEV, activer le mixage
par «ACT».

Détermincr par «4» ou «-» [c taux de mixage souhaité pour chaque
sens ct le sens de mixage pour chaque sens par «+/-».

SNAP Fonction Snap Roll

SNAP ROLL

Co meti i ool deecssible yu'ab prugranume de mixage ACRO. 11
permet la programmation de quatre (4) positions extrémes individuel-
lement réglables des ailerons, de la direction et de la profondeur. Ces
réglages peuvent étee appelés par intermédiaire d’un seul ou de
plusieurs commutateurs pour exécuter des figures déclenchées
(SNAP).

ATTENTION : Tant que cette fonction reste activée, les manches de
la fonction programmeée ne sont pas cffectifs. [l est nécessaire d'utiliser
comme commutateur un interrupteur «temporaire» qui rend les
manches de nouveau eftectifs immédiatement au relachement de cet
interrupteur. Des trims additionneis permettent ia modification de
chaque réglage cn couss de vol.

A

Activer le commutateur au menu 09 MxSW, SNAP 1-4, puis retourner
au menu SNAP.

Activer Ia tonction par «<ACT». Régler les déhattements des trois
EZOUVENEs par «+» ou «-» tout en gardant la fonction activée. Cette
possibilité de programmation de 4 débattements SNAP permet de
présélectionner une figure SNAP pour pratiquement chaque sens de
commande et de I'appeler pendant ke vol.
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5. Programmation pour avions et planeurs RC

Autres fonciioss de mixuge :

SNAP a cabrer ¢t 2 droite / SNAP & cabrer et 2 gauche
SNAP a piquer et a droite / SNAP 2 piquer ¢t A gauche,

70 PIT Modification du pas d’hélice
PIT MIX

Ce menu n’est accessible qu’au programme de mixage ACRO. Il
permet I'utilisation d’hélices a pas variable pour obtenir une vitesse de
vol constante (Constant Speed). La modification du pas d’hélice
(PITCH) est réaliséc automatiquement en actionnant le manche des
gaz. Le servo de pas débat d’unc butée a 1’autre. Le point de commuta-
tion est réglable, la position maximale pour le pas du servo de pas ainsi
que la position minimale des gaz pour le servo des gaz est modifiable
au moyen d’un trim externe additionnel. La commutation de pas
maximal vers pas minimal peut &tre programmée avec une temporisa-
tion réglable. Cette fonction peut étre activée en vol par un commuta-
teur. Le servo de pas d"hélice variable est connect£ i la sortie 8 du
récepteur.

PIT Mi X
GHT» MR

CHORMAL >

Programmer d'abord le commutateur au menu 09 MxSW sur la ligne
PIT MIX, puis retourner au menu PIT.

Activer la fonction par «ACT». Déterminer la valeur d’action du trim
pour la présélection des gaz (TRIM IDLE; et pour la présélection de
pas (TRIM PIT) par «+» ou «-». Plus la valeur est élevée plus la
possibilité est large de modifier la position du ralenti et le pas maximal
par Ies trims additionnels. Le trim de ralenti opére de 0 - 50% du
débattement des gaz, le trim de pas d’hélice opére de 50 - 100% du
débattement du pas.

Placer Ie CURSEUR sur le point de commutation (THR-POS). Pousser
le manche des gaz dans la position & laquelle la modification du pas
doit étre commutée par le manche des gaz. Activer «SET» : la position
souhaitée est mémorisée.

Maintenant on peut déterminer la te
(IDLE) ct du pas maximal (PIT).

mporisation

alon (AR .AlX )

La temporisation du ralenti évite le surrégime du moteur qui apparait
¢n poussant le manche des gaz de la position ralenti & la position pleins
gaz avant que I"hélice soit au pas maximal.

La temporisation de pas maximal évite le régime excessif du moteur
lors du passage du manche des gaz de 1a position pleins gaz en
position ralenti quand 1"hélice est dja 2 son pas minimal.
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72 ALVT Ailerons -> Profondeur
AILVATOR

HLVATOR

My NORMAL  « NOR
7Y T

Ce menu n’est accessible qu’au programme de mixage ACRO. 1l

permet d'utilicer la nrofondenr an fonctinn ailaran . 3 conditian que le

ERRERRA &0 TRRRASED 19 PROIDNCLA LT IONCRON ARTon , 2 SondInton qu

stabxhsatcur soit équipé de deux volets, commandé chacun par un
servo. Cette possibilité optimalise le pilotage des avions de voltige
autour de I"axe de roulis. Elle convient également pour des modéles
d’aile volante et des modéles du type canard. Un trim externe permet
de modifier les réglages en cours de vol. Le deuxiéme servo de
profondeur est connecté sur la sortie 5 du récepteur.

Les débattemnents de chaque volet et le sens de débattement de chaque

volet sont réglables ainsi que le différentiel des débattements du volet
de profondeur en sa fonction aileron.

-

T

i —

/
¥

N\

Activer la fonction par «<ACT». Pousser le manche d’aileron en butée
pour régler les débattements et le différentiel. Déterminer les débatte-
ments de la fonction aileron des volets de profondeur de fagon a ce que
Ie volet de profondeur qui débat vers le haut, exécute un débattement
complet. Le volet qui débat vers le bas, ne doit atteindre qu’environ
50% du débattement complet - en fonction du modéle.

Avant de déterminer le différenticl des volets de profondeur, il faut
vérifier Ie sens de rotation des deux servos de profondeur au menu 12
«inversion du sens de rotation des servos».

Chaque réglage de débattement peut étre effectué séparément pour
chaque c6té (L. ou R). Pour déterminer le différentiel, on pousse le
manche d'aileron en butfe, on place e CURSEUR sur 3rd AIL L ei
réduit la valeur par «-». Ceci doit entrainer une diminution du débatte-
ment du volet de profondeur/aileron qui agit vers le bas. Si cela n’est
pas le cas, placer le CURSEUR sur AIL R et réduire la valeur : un des
deux volets doit réduire son débattement vers le bas. Si jamais le
débattement du volet qui a débattu vers le haut diminue, il faut ramener
la réduction sur cette ligne & 100%, placer le CURSEUR 2 I'aide de
«b» sur la ligne 4th AIL, repéter le procédé et altemer éventuellement
entre R ct L jusqu’a ce que le débattement du volet - qui agit vers Ie
bas - diminue en actionnant «+» ou «-»,




3. Programmation pour avions et planeurs RC

Programmes de trim

Pousser le manche d’aileron en butée opposée et répéter la program-
mation pour I"autre sens du débattement. Revenir sur la ligne prévé-
dente et sélectionner lc ¢6té (L ou R) a régler. Il est également possible
d’inverser le sens de débattement d’un volet qui agit dans le mauvais
sens (leq deux ajlerong .ICI'IQQPI'!I‘ stmultanément ve

C5 UEUX AciONE AFIeeer unLancmeny

SErf sy vars L
ers lc hautcu vers le

has) en modifiant le signe devant la valeur du réglage comrespondant de
I"aileron PAar «+» Ou «-».

Placer le CURSEUR sur 1st ELEV, positionner le manche de proton-
deur sur «cabré» et régler ke débattement du volet pour ce servo de
profondeur par «4» ou «-».

Placer le CURSEUR sur 2nd ELEV, positionner le manche de profon-
deur sur «cabrés et régler le débattement du volet pour ce servo de
profondeur par «4» ou «-»,

61 IDLE Présélection des gaz
IDLE UP

Ce menu n'est accessible qut’au programme de mixage ACRO. Il
permet d’appeler au mayen de deux commutaieurs suppiémentaires
deux positions de ralenti du moteur. Deux trims externes additionnels
permettent de moditier les positions en cours de vol.

Programmer d’abord les commutateurs av menu 09 MxSW sur la ligne
TDLE I/IDLE 2, puis retourner au menu IDLE UP.

Activer IDLE 1 et IDLE 2 par «ACTs. Déterminer la position du
ralenti souhaité sur x.haquc: ligne par «+» ou «-». Placer le CURSEUR
sur DELAY et déterminer la temporisation souhaitée ( DELAY ) par
«h» OU «-w. ’

Programmes de trim

62 ETRM Trim de profondeur

FI EYV TRIM

Ca ¥ iaaiv:

(e menu est accessible aux programmes de mixage GLIDER-5 er
GLIDER- 2. Il permet de commuter la position neutre du volet de
profondeur par I'intermédiaire d'un commutateur en cours de vol sur
deux (2) positions différentes préprogrammées. Ces réglages peuvent
étre modifiés en cours de vol par des trims externes additionnels. Il est
égaiement possibie de programmer une temporisation (DELAY) : le
volet de profondeur s'engage lentement vers les positions program-
mées et €vite de ce fait une réaction saccadée du modéle. Le trim du
manche reste toujours effectif.

L’ utilisation de cette fonction
st prévye avant tout en
combinaison avec la program-
mation selon le type de vol.
Cetic fonction esi alors aciivée
par le méme commutateur qui
active également un type de vol
précis.

Programmer le commutateur au menu 09 MxSW sur la ligne EL-TRM
{72, puis retourner au menu ETRM.

Activer la fonction par «ACT». Déterminer la position du trim du volet
de profondeur par «+» ou «-». Régler la temporisation 3 laquelle lu
position déterminée doit étre atteinte pag «+» ou «-».

74 SPTr Trim des volets de courhure
SPELD RN

Ce menu est accessible aux programmes de mixage GLIDER 5 ¢t
GLIDER-4. H permet d’appuyer le trim du neutre des volets de
courbure sans que les taux de mixage déterminés puissent influencer
Jautres fonctions. Le D.O. agit toujours sur les deux servos de volets
de courbure. Hl est possible de modifier le réglage en cours de vol par
un trim externe additionnel.

Activer la fonction par «ACT» et régler la position de trim des volets
de courbure par «+» ou «»

Programmer le trim externc au menu Mx VR, SFL TRIM.

62 TRM1 Programme de trim 1 pour aillerons,
profondeur, volets de courbure

TRIM

LV‘\- by &

SFLP lstr+
HOEH e
LAY :

B CRER M N NN Strizst

i au prevnme de mixage GLIDER -4 T
permet au moyen d’un interrupteur de commuter les positions ncutres
des ailerons, de la profondeur et des volets de courbure en cours de vol
sur des positions préprogrammées. Il existe un réglage individuel pour
chaque servo ct pour chaque sens de débattement pour les ailerons et
les volets de courbure,

Coomenu n'est aceessible
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5. Programmation pour avions et planeurs RC

Exemples de programmation

Les réglages peuvent étre modifiés par des trims extemes additionnels
au cours de vol. Il cst également possible de programmer une tempori-
sation (DELAY) : les gouvernes s engagent lentement vers la position
programmée, évitant ginsi une réaction saccadée. Le trimn des manches
reste toujours effectit.

L’ utilisation de cette fonction cst prévue avant tout en combinaison
avec la programmation selon le type de vol. Cette fonction est alors
activée par le méme commutateur qui active également un type de vol
précis ou qui n’est etfectif que pour certains types de vol.

\

Activer d’abord le commutateur au menu 09 MxSW, TRIM1 ou
TRIM2, puis retourner au menu TRIM 1 ou TRIM2.

Activer la fonction par «ACT». Déterminer la position de trim des
gouvernes par «+» ou «-», Régler la temporisation a kuquelle ta
position déterminée doit £tre attcinte par «4+» ol «-».

Programmer le trim externe au menu «sélection des trims de mixage»
{79 MxVR), TRIM1 ou TRIM2.

63 TRM2 Programme de trim 2 pour ailerons,

profondeur, volets de courbure
TRN Y

Rt
lztr +
latr+

CHORMBEL
2% 2ndedn
2ncy 4

o

Ce mesy neps: de mixage GLIDER-4. Les
fonctions et I'ordre de programmation suivent les indications du menu
62, programme de trim 1.

Deux programmes permettent d’optimaliser la fonction trim pour
chaque type de vol.

66 NTRM Trim de neutre pour ailerons et volets

de courbure
N TRIM

Ce mesp » b i o prvsgramme de mixage GLIDER-4. 11
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permet Je déterminer individuellement le neiitre de chague aileron et
de chaque volet de courbure dans chaque sens. Le neutre de chaque
gouverne peut donc &tre réglé individuellement et indépendamment. La
détermination des valeurs de trim ne peut se faire que par les trims
externes additionnels. Pour etfectuer simultanément chaque réglage
possible, il faut disposer de quatre trims externes.

Activer la fonction pour AlL et SFLP séparément par « ACT». Utiliser
les trims externes pour déterminer les positions de trim pour chaque

SEIVO. |

La programmation des trims externes s’effectue dans la fonction
«sélection des trims de mixage» (menu 79 MxVR), NTRM-AL ou
NTRM-AR (aileron gauche/droite) ou NTRM-SL o NTRM-SR (volet

de courbure gauche/droite ).

AArndiln A bwman atla valacda,
VaOTIE G LY KEAHT Yiianue»
_—

Le programme de mixage GLIDER-5 semble le mieux adapté pour une
aile volante avec trois volets par demi-aile. On utifise tes mixages
AILE (AILE -> SFPL), BFPL (BFPL -> AILE + BFLP -> SFLP}
ELEV -> BFLP. Ces mixages permettent de commander les gouvemnes
extérieures (ailerons) avec les gouvernes centrales en tant gu’ailerons.
La fonction protondeur peut étre prise en charge par toutes les
gouvernes.

Le mixage AILE -> SFLP permet d’utiliser les gouvernes centrales
comme ailerons, le mixage BFLP > SFLP permet de programmer les
gouvermnes centrales et les gouvemes intéricures dans un premier temps
comme volets de courbure. Le mixage BFLP -> AILE permet de
programmer les ailerons et les gouvernes intérieures dans un premier
temps comme volets de courbure. Le mixage BFLP -> AILE fait agir
les gouvernes intérieures { BKFL) comme volets de protondeur. Etant
donné que les gouvernes centrales et les ailerons sont également
mélangées aux gouvemes intérieures, toutes les gouvernes agissent en
tant gue profondecur.

Le mixage AILE > RUDD permet de coupler des winglets - s’il y en
existe - en fonction direction avec les ailerons.




5. Programmation pour avions et planeurs RC

Exemples de propraniuiniici

Sont & programmer :

Programme d¢ mixage GLIDER-5

mixage AILE (AILE -> SFLP)

mixage BFLP (BFLP > AILE)
(BFLP -> SFLP)

mixage ELEV (ELEV -> BFLP)

mixage AILE (AILE -> RUDD}

Le programme de mixage GLIDER-4 convient pour une aile volante
avec deux valets par demi-aile. Les quatre gouvernes sont mélangées
selon I’exemple du modéle F3B (ailerons, volets de courbure et
profondeur).

—__"—_________=m .
———

W

Modéles du type «canard»

A

Les modéies du type «canard» ne nécessitent pas forcément des
programmations spécifiques en raison de leur empennage situé devant
Faile. 1] est tout de méme avantageux de pouvoir utiliser I'empennage
non seulement comme profondeur mais également comme ailerons. Ce
mixage AILVATOR est accessible au programme de mixage ACRO.

Avec deux mixages supplémentaires libres il est cn outre possible de

commander séparément les volets de I’empennage comme volets de
courbure. Ceci représente une aide indispensable pour la recherche
empirique de I'incidence.

Les servos d’ailcron sont connectés aux sorties 1 et 7 du récepteur, les
servos de I'empennage auX sortics 2 et 5.

Sont i programmer :

Programme de mixage ACRO

mixage AILVATOR  (ALVT)

différentiel (DIFF)

PMX1 flaperons (FLPR) -> profondeur (ELEV)

PMX2

flaperons (FLPR) -> train rentrant (fonction 5)

37

Programmation selon le type de vol

Explications

L'émetteur FC-28 V3 donne - par ses capacités conséquentes ct
innovatrices - la possibilité de programmer des mixages et autres
fonctions sclon le type de vol. Cette possibilité le distingue d*autres
systémes car elle permet d’effectuer tous les réglages standard et
specifiques seion le type du modéle ainsi que la disposition des D.O.
etc. et non seulement certaines fonctions de mixage.

En principe cette programmation selon le type de vol n’est pas tout a
fait nouvelle, certaines utilisations et fonctions courantes sont pro-
gramimées depuis ioujours selon le «type de vol». La fonction «Dual
Rate» est p.ex. manifestement unc fonction qui met 2 disposition les
réglages corrects des courses de servo pour «deux» types de vol
distincts. La fonction «papillon» ou autres mixages et aides addition-
nelles n’ont été activés jusqu’alors que pour le type de vol «atterris-

sage». Les pilotes d’héliceptére RC sont familiarisés depuis longternps

avec les types de vol différents comme le vol stationnaire, le vol de
vitesse, I"autorotation ou Ie vol dos. Tous ces «types de vol» sont
connus et demandent des réglages et des programmations complite-
ment différents.

L’innovation de I"émetteur FC-28 V3 est I'utilisation conséquente de
cette possibilité. L.’ émetteur FC-28 V3 donne pour pratiquement toutes
les fonctions la possibilité de programmer des réglages pour 5 types de
vol distincts. Chaque mémoire de modéle peut donc mémoriser 4
possibilités supplémentaires - ou si I'on préfere 4 sous-mémoires - par
mémoire de modéle.

STANDARD
I I

GLIDER ACRO HELI
5. NORMAL 5. NORMAL 5. NORMAL
4. START 4.FLY | 4. IDLEUP |
| l l
3. SPEED 3. FLY 2 3.IDLEUP2
! | !
2. DISTANCE 2. FLY 3 2. IDLE UP 3
] | |
1. LANDING 1FLY 4 1. HOLD

Combiné avec la commutation de mémoire (voir page 66) qui permet
la commutation dans une deuxiéme mémoire en cours de vol ( cette
mémoire contient done de nouveau 5 types de vol), on obtient en tout
10 types de vol, ouvrant la voie vers d’autres possibilités d'utilisation,
inimaginables jusqu'a présent.
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5. Programmation pour avions et planeurs RC

Programmation selon le type de vol

La programmation selon le type de vol,
introduction

Chagque fonction de 1'émetteur qui apparait sur 1'écran avec la ligne
«FLIGHT» peut étre programmée sclon le type de vol (voir résumé de
programmation), Ces réglages peuvent &tre appelés par commutateur
en cours de vol.

Chaque mémoire de modéle contient 4 types de vol supplémentaires et
les fonctions s’y rapporiani - en dehors du type de vol NORMAL qui
prend d’abord en charge tous les réglages. L appellation de ces 4 types

dc vol supplémentaires varie en fonction du programme de mixage.

;%MDUE [ iw - Fgy
ErdtiEy TITH

WISTIYE! KELTTYSY  KOITTTEe rawwesm

NORMIES THRINSFECCE

Les programmes de mixage GLIDER 5/4/2 donnent accés aux réglages
seion le type de vol - outre NORMAL -pour décollage (START),
approche (LANDING), vel vitesse (SPEED) et vol de distance
(DISTANCE). Il est tout 4 fait possible de mémoriser des réglages
concernant le décollage d"un modéle dans le type de vol DISTANCE.
Il est tout de méme conseillé de mémoriser le type de vol respectif
également dans le type de vol correspondant du programme de
P'émetteur car les types de vol sont classés dans le programme selon
une priorité donnée. Pour des raisons de sécurité il est logiquement
impossible de commuter depuis le type de vol SPEED directement an
type de vol START (voir schéma ci-contre).

Le programme de mixage ACRO tient a disposition - outre le type de
vol NORMAL - les tvpes de vol FLIGHT 1-4.

Le pmgrammc de mixagc HELI donne accds aux types de vol NOR-

RAAT = IMMICT rDI alla dac ooz 1 e |
JLj Fa ¥ o) [uclud.uasc uu u.luu.'-ul}, LA, UK uucwnwuuu Ges gaz 1, vou

stationnaire), IDLE UP 2 (présélection des gaz 2, vol de croisiére),
IDLE UP 3 (affectation libre, p.ex. vol dos, 3D ou autres) et HOLD
{autorotation).

En général on constate gue la programmation selon le type de vol
apporte unc sécurité supplémentaire A P'utilisation de 1’émetteur en
cours de vol, Jusqu'a présent il était nécessaire d’activer beaucoup de
fonctions individuellement en cours de vol, ce probléme devient sans
objet grice a la programmation selon le type de vol qui a pour but la
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minimalisation radicale du nombre des commutations pour des
fonctions qui sont 2 commuter ou a appeler pendant le vol. Lamise &
profit de 1a programmation selon le type de vol permet d’abandonner
de nombreux commutateurs ou respectivement d’activer des fonctions
simultanément par un seul commutateur. Certaines fonctions ne
peuvent étre activées que dans un type de vol spécifique, ce qui rend
également inutile un commutateur supplémentaire.

Ordre de priorité des commutateurs et respective-

t dac tyrnoe da
l’w

man wanl
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Les commutateurs et respectivement les types de vol relévent d’un
ordre de priorité (catégorie, suite logique). I est donc recommandé de
commencer les réglages des types de vol souhaités par I'ordre de

nrionté § et de continuer iusan’s Vordre de prionté 1 (3 Vonoosés
prionic O €t Q¢ continuer jusqu

priorité).

~ 1a
alorgre cepriont | (al oppose e la

GLIDER ACRO HELI

5. NORMAL 5. NORMAL 5. NORMAL
4. START 4.FLY 1 4. IDLEUP 1

| | I
3. SPEED 3.FLY 2 3. IDLEUP 2
2. DISTANCE 2.FLY 3 2. IDLE UP 3

1 | |

1. LANDING 1.FLY 4 1. HOLD

Programme de mixage GLIDER
1.LANDING 1.FLY 4
2. DISTANCE 2. FLY 3
3. SPEED 3.FLY 2
4. START 4.FLY 1

S NMADRAT < NAOADRAT
. NIV INUAR VI,

Programme de mixage ACRO

Programme de mixage HELI
1. HOLD

2. IDLEUP3

3.IDLEUP2

4. IDLEUP 1

5. NORMAL

Cette détermination de priorité (priorité max. 1, priorité min. 5) ne
permet pas p.ex. de commuter dans un type de vol de prorité 3 tant
que le type de vol de priorité 1 est activé mais elle permet a tout
moment de commuter de priorité 5 directement & priorité 1.

Exempile : H est impossible - concernant un planeur RC - de commuter
au type de vol SPEED tant que le modéle se trouve en approche (type
de voi LANDING). 11 faut d*abord désactiver e commutateur concer-
nant le type de vol LANDING. I est cependant possible de commuter
depuis le type de vol START directement au type de vol DISTANCE.

Concernant I'hélicoptére RC il est impossible de commuter depuis
' autorotation (type de vol HOLD) en vol dos (tvpe de vol IDLE LIP

Pautorotation {type de vol HOLD) en vol dos (type de vol IDLE UT
3). 11 est cependant possible d’activer par le commutateur de présélec-
tion des gaz (IDLE UP 3) cette derni¢re fonction pendant que la
présélection des gaz 1 (IDLE UP 1) est encore activée - et de désacti-
ver par cette commutation la présélection des gaz 1.




5. Programhaﬁon pour avions et planeurs RC

Programmation selon le type de vol

Programmer progressivement les différents types
de vol

L’écran graphigue de I'émetteur FC-28 V1 et I'interprétation précise
du programme procurent 2 i’ utilisateur une utilisation extrémement
aisée grice 4 la possibilité de programmation dans la mémoire de
I'émetteur d’'un modéle réduit pour différents types de vol.

Om active d’abord toutes les fonctions nécessaires et on les réglc dans
le type de vol NORMAL - selon les descriptions antérieures. Pendant
ces réglages fondamentaux (programmation de base) il n’est pas
nécessaire de tenir compte d’une programmation ultéricure éventuelle
de types de vol supplémentaires. Les explications partent du fait que
tous les réglages dans le type de vol NORMAL ont été effectués et
peuvent méme déja étre optimalisés en cours de vol. A présent on peut
optimaliser les réglages concernant les différents types de vol. En
copiant les réglages d’un type de vol dans un autre, on limite le travail

de programmation au maximum.

Premiére étape :Programmer des commutateurs

Tout d'abord il faut déterminer si des fonctions activées jusqu’alors
individuellement sont aptes a étre programmées et connectées au
moyen du commutateur de type de vol. La premiére étape consiste
donc & programmer les commutateurs concermant la comrmutation de
type de vol. On active ¢t on programme au menu 09 MxSW les
commutateurs pour les types de vol A régler, tout er respectant I'ordre
de priorité des commutateurs (voir plus haut). Vérifier d’abord la
programmation des commutateurs : est-il possible d’activer la fonction
par le méme commutateur qui commute également le type de vol? If est
possible de se servir des commutateurs - programmés pour un type de
voi- pour des fonciions individuelies.
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Deuxiéme étape : Copier des types de vol

Tous les réglages effectués dans le type de vol NORMAL doivent étre
répétés dans chaque type de vol choisi mais avec les modifications
spécifiques qui correspondent 4 chaque type de vol. Pour limiter le
travail de programmation, le programme de la FC-28 V3 permet de
copier simplement les réglages effectués dans le type de vol NORMAL
dans tous les autres types de vol ou dans des types de vol désirés, Le
menu 08 COPY (copier des types de vol , voir ci-dessous) sert i cet
cffet. Aprés la copic des réglages dans les autres types de vol, il ne
resic qu'a programuner les modifications des réglages par rapport aux
réglages effectués dans le type de vol NORMAL. Méme pour un
modzle équipé avec tous le raffincments imaginables, le travail de
programmation restera ainsi minime ¢t raisonnable.

L)

O

Troisieme étape : Afficher Pétat de vol sur ’écran

Tout d’abord il faut adapter I'écran concemné au type de vol choisi.
Placer le CURSEUR sur Ia ligne FLIGHT et déterminer le type de vol
souhaité. Activer le commutateur pour ce type de vol : sur la méme
ligne apparait le méme type de vol entre parenthéses. La programma-
tion s'effectue toujours dans le type de vol affiché immédiatement
apres FLIGHT (activé sur I’écran). Si le type de vol n'est pas activé, il
n'y aura aucune modification sur le modele, Le type de vol appliqué au
modéle dépend du type de vol activé par le commutateur.
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Quatriéme étape : Déterminer des fonctions dans le type de vol
Effeciuer les réglages dc chaque fonction pour chaque type de vol. Est-
il indispensable que fa fonction reste activée dans chaque type de vol ?
Quels réglages dans la fonction doivent &tre modifiés pour le type de
vol respectif par rapport aux réglages effectués dans le type de vol

NORMAL?

Ensuite on procéde a la programmation proprement dite de chaque
fonction pour le type de vol concerné. Placer le CURSEUR (dans la
fonction concernée) sur la ligne FLIGHT et sélectionner le type de vol
concerné pour programmer les réglages.

La programmation et les réglages s’effectuent toujours dans le
type de vol affiché sur ia ligne FLIGHT.

L'écran indique entre parcnthéses le type de vol activé par commuta-
teur. Pour pouvoir vérifier les réglages, I'écran doit donc afficher
devant et entre les parenthéses le méme type de vol.

Test et vérification

o ey e LT 1 P P
Aprés aveir franchi les quatre étapes de la programmation du type de

val, il est conseillé de vérifier toutes les possibilités programmées. En
taison de I'élargissement considérable des possibilités opératoires
griice & la programmation selon e type de vol, le travail de vérification
est & premiére vue important. I est compensé par contre - une fois la
programmation du type de vol terminée - par le travail de vérification
de la programmation négligeable lors de la mise en route du modile.

Pour tester {a programmation de type de vol effectuée, il est recom-
mandé d’équiper enticrement le modéle et de mettre en service
I'ensemble de réception. Veérifier la combinaison correcte de toutes les
fonctions possibles dans chaque type de vol. Simuler également des
situations qui pourraient survenir pendant le vol, pour &tre prét 2 les
affronter le cas échéant
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5. Programmation pour avions et planeurs RC

Programmation selon le type de veol

08 COPY Copier des types de vol
CoPY

cCoPY

PCOFY

e D Wi SNl zi1:22:93

Cette fonction permet de «copier» simplement les réglages de types de
vol déja programmés dans d’autres types de vol, Elle évite donc la
répétition de tous les réglages dans chaque type de vol méme si
certains mixages ne nécessitent aucune modification pour un type de
vol précis. On peut décider sans contrainte du type de vol qui doit &tre
copié dans un autre type de vol dont 1a sélection est également libre. Le
procédé correspond au transfert d’une mémoire de modile dans une
autre. Le menu COPY permet en outre la copie de certains réglages
dans d’autres types de vol, p.ex. les réglages pour ATV, AFR, D/R,
PMix, TRIM et SMix. C’est une fagon trés confortabie pour séiection-
ner les réglages 2 copier dans un autre type de vol et de déterminer les
nouveaux réglages. -

11 faut programmer d’abord de quel type de vol on copie dans un autre:

introduire anrés FLIGHT 1= fyw da val q“. dait 2

autre. Lors du premier essai de copiage on reproduit tous les réglages
du type de vol NORMAL (NORM) cffectués au début pour ce type de
wit Jone programmer NORM i cer emplacement.

Atrm nrnid dane 1
MTMOGUIre apres frasn i G& Vo1 Gui GOt CE COpic Gans un

il f.

vol. Dans ce e

4 tvpe de vol dans lequel
doit &tre copié le typc de vol NORMAL.. Si 'on souhaite copicr dans le
type de vol «START», il faut donc programmer a cet emplacement
START.

Tavet e CURSEVR ar Ly higne MODE pour décider du nombre de
réglages a copier (ALL) d'un type de vol dans I'autre ou seulement de
transférer certains parties de réglage (ATV/AFR/ D/R/PMix/TRIM/
SMix).

« bl ekl el b prueede Jdo sopiage, un place le CURSEUR sur COPY
ct on actionne la touche COPY. Confirmer par «yes». Le signal
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acoustique indique la fin du copiage. Il est ainsi possible de copier I'un
aprés |'autre tous les types de vol ou tous le réglages dans d¢'autres
types de vol.

Exemple : Planeur électrique

N~
N

Les propos suivants expliquent les réglages concernant le type de vol 2
effectuer pour un plancur électrique ct précisent la programmation
pratique selon le type de vol.

Planeur électrique

On nn-ﬂnrne ane le modéle doit &tre commandé par les fonctions
e qu efre commandge oncuons

a:]crons, direction, profondeur, moteur arret/ma.rche, ailerons en
fonction volets de courbure et ailerons en fonction «corbeau» :

Dans le type de vol NORMAL les ailerons en fonction «corbeau» sont
commandés par le manche des gaz, le moteur est commandé dans ce
type de vol par le curseur sur la voie 5. Ce type de vol sert également
pour I'atterrissage.

Dans le type de vol START le moteur est commandé par ¢ manche des
gaz, les ailerons agissent comme volets de courbure avec un taux fixe
pour augmenter la portance.

Dans le type de vol DISTANC les ailerons sont positionnés automati-
quement légérement vers le haut, le moteur est toujours commandé par
le curseur sur la voie 5 et la fonction «corbeau» est commandée par le
manche des gaz.

Ces types de vol et leur réglages différents doivent &tre commandés par
seulement deux commutateurs.

Conditions et réglages nécessaires dans le type de vol NORMAL :

Programme de mixvage GLIDER.D

DIVEIRINING 2L AR GRE AR A AN

Connexion des servos sur le récepteur :
ailerons 1+7
profondeur 2
moteur électrique
direction 4

3

Type de vol NORMAL
Menu FLAPERON, pour obtenir le différentiel d’aileron et la fonction
«corbeau», attribuer les sorties 1 et 7 du récepteur aux ailerons.

FLHPER
FLIGHT» NU
HRCT Q;

UE Ly -188 Ry - Sk
ZUS » - 7@ s OFFSET




5. Programmation pour avions et planeurs RC

Programmation selon i fype wls wnd

Menu FUNC, pour affecter ie moteur électrique au curseur sur la voie

5 (type de vol NORMAL). Les ailerons - dans leur fonction «corbeau»
- sont commandés par le manche des gaz (permutation des fonctions 3
et 5

Appeler le menu COPY: Copier les réglages de NORMAL dans
START (v ovtr iment COTY e 1M

ey b ot pons fes

Coont enn MaSWo e S

Type de vol START

| -3 4 Y7
IFeLr

FLISHTY STAR

CHe GLIE HOE B
NP +1 +2

LA hdi ™

"‘
[IRTFEY
o
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Appeler e menu FUNC @ Activer ' atfichage START {(entre parenthe-
ses) sur la ligne FLIGHT au moyen du commutateur programmeé pour

e type de vol. Placer le CURSEUR sur la ligne FLIGHT et actionner
START. Placer le CITRSELIR surla llcrrn‘-‘ FN{C pmmmmpr la

fonction BFLP avec 3, la fonction (CH 77) avec 5 : lc moteur est
maintenant commandé par le manche des gaz, la fonction «corbeau»
par le curseur sur la voie 3. Déterminer le sens d’action des D.O. pour
les fonctions «moteur arrét/marche» et «corbeaus par simple inversion
des signes. Le moteur peut maintenant étre mis en marche ou arrété par
le manche des gaz et la fonction «corbeau» peut étre commandée par le
curseur. Positionner ce demier au neutre.

Appeler le menu FLAPERON : Placer le CURSEUR sur OFFSET et
programmer cette position par «SET» comme point neutre de mixage.

41

Appeler le menu AFR : Afficher sur I’écran la fonction CH??-5 par
«+CHp». Placer le CURSEUR sur la ligne RATE!, fixer les deux
valeurs de réglage L/D et R/U sur 0% pour rendre ineffectif le curseur
sur la voie 5. Placer le CURSEUR sur la ligne TYPE, actionner EXP2,
placer le CURSEUR sur 1a ligne RATE2 et fixer la position choisie
pour le type de vol START de 1a fonction «flaperon» des ailerons par
«+» ou «-» (légérement vers le bas). Les réglages pour le type de vol
START sont ainsi wermines

Type de vol DISTANC

Par rapport au type de vol START il suffit dans ce type de vol de ne
modifier que les réglages concernant la position des ailerons en leur
fonction «flaperon». Copier d”abord au menu COPY le type de vol

o

STARI dane e

AT

Tepe e ol THRTANC,

Appeler le menu AFR : Afficher la fonction CH -5 77 sur I’écran par
«+CHb». Actionner le commutateur concernant le type de vol
DISTANC (affichage DISTANC entre parenthéses). Placer ke CUR-
SEUR sur la ligne FLIGHT et afficher le type de vol DISTANC par
«DIST». Placer le CURSEUR sur la ligne RATE2 et déterminer la
position des ailerons - en leur fonction «flaperon»-pour le type de vol
DISTANC (légérement vers le haut). Ainsi se terminent les réglages
pour le type de vol DISTANC.

|
H

foutes les cageneos mcubionnces au début du paragraphe concernant
le planeur électrique ont ét€ ainsi accomplies au moyen de seulement

deux commutateurs.
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6. Programmation pour hélicoptéres RC

Résumé i Tomotiong

6. Programmation pour hélicoptéres RC

L'ordre des descriptions suivantes a ét€ établi pour réussir les réglages
propres a |'hélicoptére - le but de la programmation - de la fagon la
plus rapide et la plus aisée.

13 SMIX Programme de mixage HELI (Mix Type
HELI)

Aprés avoir sélectionné le programme de mixage HELI au menu 13%
MxTy, on dispose de toutes les possibilités imaginables concernant le
pilotage d'un hélicoptére RC. Les fonctions Software proposées sont
étudiées dans le but d’utiliser tous les types de modgles - 4 commencer
par I'hélicoptére de début avec quatre servos jusqu’a I'hélicoptere de
compétition équipé avec une commande de plateau cyclique complexe
- dans les meillcures conditions. Les fonctions Software sont
préprogrammeécs, il suffit de les activer.

Le manche des gaz assure Ja commande de la fonction de pas et de
gaz. La plupart des hélicoptéres RC utilise pour ces fonctions deux
servos séparés (bien que les deux servos soient commandés par un seuf
manche 1), ¢’est pourquoi I"activation du programme de mixage HELI
entraine automatiguement la combinaison des fonctions de pas/gaz sur
le manche des gaz. Le trim du manche n’agit que sur la fonction de
gaz. La connexion du servo de pas se fait alors sur la sortie 6 du

récepteur, 1a connexion du servo des gaz sur la sortie 3. La compensa-

ton d’anticouple (REVO) est activée automatiquement ainsique la

fonction de vol stationnaire-gaz (THOV) et de vol stationnaire-pas
(PHOV). Le trim pour vol stationnaire-pas est placé automatiquement
sur le curseur n_ 6. Nous conscillons au débutant de désactiver
éventuellement ce curseur (voir PHOV).

La grande majorité des fonctions du programme de mixage HELI sert
exclusivement 2 assurer le maintien du régime du rotor dans chaque
type de vol. C'est Ic scul moyen permettant le pilotage optimal et
équilibré d'un hélicoptére RC. Ces fonctions sont signalées dans le
texte suivant par CONSTANT-ROTOR-SPEED. Atteindre le régime
constant du rotor demande une certaine expéricnce. Le débutant
devrait commencer & effectuer la programmation par petites étapes et
non globalement.
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En utilisant le programme de mixage HELL, le trim des gaz doit étre
programmé comme trim de ralenti (ATL.} au menu 29 TRIM. Le choix
de la position du manche des gaz pour pas maximal (pleins gaz)
«poussé» (NORM) ou «tiré» (REVR) doit étre effectué au menu
FUNC «disposition des D.O.».

Résumé des fonctions

Programme de mixage HELI
Fonction Dénomination |[Abréviation | N. | Page |
Sélection commutateur [MIX-SW SEL | MxSW 09| st
de mixage
Fonction trim externe  [MIX- MTRM s0| 65
TRIMMER
Trim additionnel SUB TRIM SBTY 51 45
toute fonction
Réglage vol stationnaire{THR HOVER THOV 521 52
gaz
Réglage vol stationnaire{PIT-HOVER PHOV 53] 53
nas
Présélection des gaz THR CURVE TCrv 54 | 52153
courbe des gaz en 9 pts.
Commutation des gaz [TH-HOLD HOLD 56| 54
en autorotation
Prés€lection du pas |PIT CURVE PCrv 57| 47
courbe de pas en 9 pts.
" Neutres de ROULIS,  JOFFSET MIX OFST 59| 56
TANG. et anticouple
en présél. des gaz 1,2
autorot. et vol dos
Type de plateau cycliqudSWASH MODE{ SWSH 60| 45
' ‘Compensat. anticouple JREVO MIX REVO |e61] 47
pas->anticouple
Pas->tangage PIT TO ELE PI->E 651 49
(compensation Flare)
Point de vol station.  {HOV OFFSET | HVOF [68{ 56
manche de pas
Rotation du plat.cycl. |JSWASH MIX SWMx 69| 46
Plat. cycl.-> gaz SWASH MIX SWMx 69| 49
Mixage gyro YRO MIX GYRO 72| 48
Compensation dynam. IACCE MIX ACCE 731 48
d’anticouple
Mixage anticouple->gaz|RUD TOTHR | RD->T 741 49
Sélection trims externes [MIX-VRSEL | MxVR [79] 65

Connexion des servos au programme de mixage HELI

Fonction Sortie de récepteur Abréviation
Roulis {ailerons) 1 AlL
Tangage (profondeur) 2 __ELEVY
Gaz 3 THR
Anticouple (direction 4 RUDD
Gyroscope (libre) 5 GYRO
Pas 6 PIT
Occupation libre 7 AUl
Occupation libre 8 AU2Z

ou tangage 2 (H-4)

Si la fonction de «GYRO» n’est pas programmée, la sortie 5 du
récepteur cst libre. Si le plateau cyclique H-4 est programmé, le servo
de tangage 2 doit éire connect€ 4 1a sortie § du récepteur.




6. Programmation pour hélicopteres RC

Réglages selon les particularités personnelics dn piistoge

Etant donné que de nombreux réglages sont a effectuer en vol, la
description des fonctions diverses ne servira qu’a la familiarisation
avec le mode d’utilisation. Les réglages de base préprogrammés sont a
considérer comme des repéres, il faut donc effectuer les réglages
exacts progressivement et systématiquement pendant 1" utilisation de
I’hélicoptére.

Le programme de mixage HELI n’est effectif 3 100% qu’en respectant
la programmation des réglages selon le type de vol. La description des
réglages des différentes fonctions se rapporte d'abord au type de vol
NORMAL, dans lequel on démarre également le moteur. Le débutant
peut accomplir dans ce type de vol ses premier «sauts de puce». Aprés
avoir effectué ces réglages de base au type de vol NORMAL, on
trouve les explications de réglage approfondies des fonctions dans les
différents types de vol.

Introduction

Un débutant n’utilisera pas toutes les fonctions possibles pendant ses
premiers essais de pilotage. Des régiages utiles pour le type de vol
NORMAL peuvent étre séparés en €tapes en tonction de Fexpéricnce
du pilote. Le débutant est concerné d’abord par les réglages de 1'étape
1, «’expert - es -hélicoptére» effectuera séparément tous les réglages
des étapes 142, en respectant cependant I"ordre utile des réglages :

. * M L4
d’abord I'étape 1. cnsuite Fétape 2.

Etape 1 [FUNC, pleins gaz devant/derriére, REVERSE, | Débutant
ATL, SUB TRIM, SWASH, ATV, REVO,
PCrv - courbe de pas max./min.

Etape 2 [PHOV, HVOF, THOV, GYRO, SWMX, Expert
RD->T, SwMx (TS->TH), PI->E, HOLD

Programmation minimale
{conseillée pour débutants)

En principe on ne programme que les fonctions utiles pour le type

d’hélicoptére concemné. Ceci est valable pour toutes les fonctions. E'.:lﬂ:;"i..

partant d'une programmation minimale pour un modéle avec platean
cyclique H-1 (ceci concerne le débutant), il ne reste - en dehors des
réglages spécifiques selon les particularités personnelles de pilotage et
des réglages de course des servos - qu’a déterminer les fonctions
suivantes:

Type de vol Type de vol Type de vol

Démarrer le moteur| Vol stationnaire Vol de croisiére

NORMAL IDLE UP1 IDLE UP2

REVO REVO REVO

PCRv PCRv PCRv

(pas max./min.) {pas max./min.} {pas max./min.)

TCRv TCRv TCRv

(gaz max./min.) {gaz max./min. {gaz max./min.
+ présélection + présélection
des gaz 1) des gaz 2)

Déja ces quelques réglages permettent le pilotage confortable d'un
hélicoptére RC.

o

tad

Pour programmer les autres fonctions, il est conseillé de travailler avec
le modéle, pour lequel la mémoire actuelle doit étre programmée,
enti¢rement équipé ->RC installée, gouvernes/fonctions conneciées,
accu chargé. Ainsi peut-on vérifier directement sur le modéle chaque
fonction et chaque réglage.

Réglages spécifiques pour hélicoptéres RC selon
les particularités personnelles de pilotage

Ces réglages ne sont a effectuer qu’une seule fois par modéle d’héli-
coptére, ils sont équivalents pour tous les types de vol.

Les fonctions MODL, RSET, NAME doivent étre programmées
comme il est mentionné sur les pages 15/16.

21 FUNC Disposition des donneurs d’ordre (D.O.)
FUNCTION CHANGE

FUNC CHRNGE
IGHT HORMAL N

Hy QUE HOE MOT
» +2  +3

kD
3
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Ce menu permet d'adapter I"'émetteur aux particularités personnelles de
pilotage. L’ affectation des fonctions de commande (Roulis (ailerons),
Tangage (profondeur)) aux sorties correspendantes du récepteur étant
toujours la méme, il ne reste qu’a déterminer la disposition des D.O.
que souhaite le pilote. Tous les P.0. (1-8) peuvent étre attribués
librement. On spécifie donc par voie électronique le manche qui
correspond i la fonction de commande, le curseur ou le commutateur
qui oceupent une voie cte, On peut également programmer e sens
d’action du D.O. (inversion du signe).

Les abréviations sur la ligne «CH» désignent les différentes fonctions
de commande «roulis» {AIL), «tangage» (ELEV) etc. L’ordre (de
gauche 2 droite) de ces termes correspond 2 erdre de ces fonctions
aux sortics du récepteur. Cet ordre - comme il a été déja mentionné - ne
change pas, méme en modifiant les fonctions des D.O.

Les chiffres sur la ligne FNC correspondent aux numéros des D.O.
(manches, curscurs ct commutateurs). Seuls ces chiffres et par
conséquent 1" affectation des D.O. aux fonctions de commande ou aux
sorties du récepteur peuvent étre interchangés (voir éléments de
fonction, page 4).

Le signe devant le chiffre indique le sens d’action du D.O., «+»
signifie le sens normat.

kY — eoo o A¥
rrogrammation

Placer le CURSEUR sur la ligne FNC sous la fonction de commande
souhaitée et appuyer sur «+» ou «-» jusqu’a I’apparition du né. du
D.0O. destiné i cette fonction. De cettc maniére il est possible d’affecter

tone las D O on fonction de Pordre souhaitéd
tous es L., en fonclion 4c 1 orare sounaiis,
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6. Programmation pour hélicoptéres RC

Réglages selon les particularités personnelles de pilotage

Dispositions possibles
%Tcnguge Gaz, ORDRE
Arficguple a1 | Roulls CHp AL ELEVTHR RUDD
N T l ’ FNCP 1 2 3 4
Y y MODE 1
1.602 iangage ORDRE
prtcouoisl ) Rouls  CHP AL ELEVTHR RUDD

FNCp * 2 3 4

MODE 2

ORDRE

Anficouple CHp AL ELEVTHR RUDD
NCP 4 3 2 1

MODE 3

ORDRE

i

aTanaooe Gaza

Anticoupie CHp AlL ELEV THR RUDD)
FNCP 4 3 2 1

Y Y MODE 4

MODE 1

1l est recommandé€ de ne pas modifier I’ordre de programmation des
D.O. 5-8. Le programme de mixage HEL] détermine les fonctions de
commande correspondantes {voir schéma, page 42). Il st également
possible d’aiguiller le signa.l d’un D.O. sur deux sorties de réception :

il suffit de prograiminer le méme D.O. pour ces sorties du reccpll:ut Ce
procédé est plutdt réservé aux experts-es-programmation.

La disposition initiale peut étre copiée dans toutes les autres
mémoires de modéle pour gagner du temps lors de la programma-
tion (menu 11 MODL, COPY).

Appellation du D.O,

Méme les abréviations des fonctions de mixage sur la ligne CH (3
lettres) peuvent étre adaptées au goit personnel.

Reproduction Interdite

44

Placer le CURSEUR sur I abréviation  modifier sur la ligne CH.
Chacune des trois lettres d’un terme peut étre remplacée par «+» ou «-
» (tous les majuscules, signes et chiffres).
Abréviations des fonctions de commande dans les menus FUNC,

REVR, F/S, SERY, ATV et AFR (sclon la programmation d’origine
au programme de mixage HELI).

Abréviation | Fonction du servo Sortie de réception
AlL aileron, «roulis» 1
ELEV profondeur, «tangage» 2
THR moteur 3
RUDD direction, «anticoupie» 4
GYRO sensibilité du gyroscope 5
PIT pas 6
AUl fonction supplémentaire 3 7
AU2 fonctien supplémentaire 4 8

Nous ne nous référons dans la description - bien entendu - gu’aux
termes programmés par le fabricant.

Détermination du sens d’action du donneur d’ordre (D.O.)

L'inversion du sens d action des D.O. détermine le sens effectif du

trim de ralenti (voir pages 18+45). Le trim de ralenti n’agit - concer-

nant la fonction de gaz {THR) - que dans la position de ralenti corres-
pondante. Le signe «+» signific : pleins gaz «a Pavant», le trim de

ralenti agit en position ralenti du manche des gaz (manche tiré). Le |
signe «-» signific : pleins gaz «a I'atridre», lc trim de ralenti agit en

position ralenti du manche des gaz (manche poussé). Il suffit d’inver-

ser le sens d”action effectif du trim par «+/-».

Programmation pour I’hélicoptére RC

Placer le CURSEUR sous la fonction de commande THR. En position
du manche des gaz / pas 4 gauche il faut programmer pour pleins gaz &
'avant «+3», pour pleins gaz a |’arrigre «-3». En position du manche
des gaz 4 droite il faut programmer pour pleins gaz & I’avant «+2» ct
pour pleins gaz a I'arrigre «-2».

Réglages spécifiques selon les particularités du modile

Abmmantin L o e AT A 1o ..

Apres avoir déterminé au menu 28 PARA le mode de iransmission
(PPM ou PCM) en fonction du récepteur utilis€ dans le modéle, on '
peut programmer les fonctions Software suivantes.

12 REVR Inversion du sens de rotation des servos

REVERSE
HFIRF

RELh -




6. Programmation pour hélicoptéres RC

Réglages selon les particularités du wisdite

Dans ce menu il faut d'abord déterminer e sens de rotation correct de
tous les servos dans 1'hélicoptére.

Placer Ie CURSEUR sur la fonction a inverser (AIL, ELEV, THR,
RUDD, abréviations: voir page 44). Déterminer les mouvements
correspondants des servos avec NORM (sens de rotation normal) ou
REVR (sens de rotation inversé).

29 TRIM Trim de ralenti
TRIM RATE, ATL.

TH-ATL TRIN
poRM

Dans ce menu il faut programmer le trim du manche des gaz comme
trim de ralenti. Ce dernier est un trim pour le manche des gaz qui n’agit
qu’en position de ralenti du manche. Ceci permet de régler le ralenti du

moteur avee le trim sans modifier 1a position pleins gaz. La détermina-

tion de la position de ralenti du manche des gaz (avant ou arriére)
s'effectue au menu FUNC (voir page 44).

Appeler le menu par «TRIM>» et par «RATE». Placer le CURSEUR sur
la ligne TH-ATL.. Appuyer sur ATL.

Les autres fonctions du menu TRIM ne sont & ce moment précis pas
encore nécessaires, les explications suivront sur la page 59.

51 SBTr Trim additionnel
SUB TRIM ‘

Ce menu est accessible dans chaque programme de mixage. Il permet
de déplacer 1e neutre de chacune des 8 voies. Ce menu est utile quand
les servos ne sont pas pﬁSiﬁGﬁ.ﬁcS cxactement dau neutie, méine si tous
les D.O. ou trims sur 1'émetteur se trouvent en position neutre. Cette
fonction n’est pas destinée 2 trimer les gouvernes du modéle. Il est
conseillé de positionner au neutre avec «SUB TRIMb» les servos
connectés avant chaque programmation d’une nouvelle mémoire de
modeéle. Il est possible de décaler le neutre de -100% a + 100% de
I'amplitude d'une fonction. §'il est nécessaire de décaler plus de 20%
pour ajuster le neutre d’une gouverne, il est conseillé de régler le
neutre avec le palonnier de servo de fagon mécanique, si non les
amplitudes pourraient devenir trop asymétriques.

La sélection de la fonction i trimer s’effectue par I'intermédiaire du
CURSEUR ¢t on modifie le trim par «+» ou «-», Le remise rapide a
1"état initial se fait par «0».

s

Ch

60 SWASH Type de plateau cyclique
SWA i

Cc menu permet de choisir le programme de mixage HELI en fonction
du type de plateau cyclique utilisé. Toutes les modifications électroni-
ques sont effectuées automatiquement par la programmation du type
de plateau cyclique correspondant. En activant le programme de
mixage HELI on prédétermine automatiquement le plateau cyclique du
type H-1. Unc programmation dans ce menu n’est donc nécessaire
qu’en utilisant un autre modéle de plateau cyclique. Tous les hélicopte-
res robbe-Schluter sont équipés de plateaux cycliques du type H-1.

Le programme de mixage HELI peut étre programmé pour 5 types de
plateau cyclique différents.

H-1 plateau cyclique normal, systéme standard Schluter
(1 servo en actionnant le pas}

H2 systeme Heim, 2 servos de roulis (2 servos en action.le
pas)

A . 2 cervne da tanoase 2 carvne da enizlic (4 cervoe an

H4 2 servos de tangage, 2 servos de roulis (4 servos en
action, pas})

HN3 2 servos de tangage, | servo de roulis (3 servos en
action. pas)

HR3 : 2 servos de roulis, 1 servo de tangage (3 servos en
action.pas)

Points d’ancrage sur le plateau cyclique
Chaque point est commandé par un servo séparé,
les chiffres correspondent aux sorties du récepteur.

2 :

Sélection dn nlatean c.vc!?qu,. nar HN3. HR3. H-4_ H-2 ou

Réglet 1a vouise ua suivos uu plaicdu cyclique ot lewr sens de rotation
de tous les types de platcau Lycliquc cxcepté le H-1. En principe on
considére que e plateau c._ycuquc doit monter ¢t descendre en action-
nant le pas, en actionnant le roulis (AIL) le plateau cyclique doit s¢
pencher vers la droite ou vers la gauche et en actionnant le tangage
(ELEV) e plateau cyclique doit basculer en avant ou en arriére
(toujours dans le sens correspondant)
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6. Programmation pour hélicoptéres RC

Réglages selon les particularités du modéle

Placer le CURSEUR sur la ligne PIT et actionner le manche correspon-
dant. Déterminer la course de pas de tous les servos {par «+» ou»-») de
fagon 2 atteindre la course mécanique maximale pour le pas. Le sens
d"action doit - bien entendu - correspondre. Positionner le manche de
pas sur pas max. {pleins gaz), 1a course du servo de pas doit faire
monter le plateau cyclique et produire une incidence positive des pales
de rotor. [1 suffit d’inverser la valeur de réglage (par «+» ou «-»} pour
PIT - si cela n’est pas le cas.

Placer le CURSEUR sur la ligne AIL et actionner le manche de roulis.
Déterminer la course de roulis des servos (par «+» ou «-») de fagon &
atteindre la course mécanique max. pour le roulis. Le sens d’action
doit- bien sdr - correspondre. Pousser le manche de roulis en butée
gauche : le plateau cyclique doit basculer 4 gauche. Si cela n’est pas le
cas, il suffit d’inverser simplement la valeur de réglage pour AIL par

«if-»,

Placer le CURSEUR sur la ligne ELEV (type de plateau cyclique HN-
3, HR-3, H-4) et actionner le manche de tangage. Déterminer la course
de tangage de tous les servos (par «+» ou «-») de fagon 2 atteindre la
course mécanique max, de la fonction de tangage, Le sens d’action
doit -bien sir - correspondre. Pousser le manche de tangage dans le
sens «cabré», le plateau cyclique doit basculer en arriére. Si celan’est
pas le cas, il suffit d’inverser 1a valeur de réglage pour ELEV par «+/-

».

Les réglages pour chaque fonction de commande doivent étre effectués
de fagon a éviter toute limitation mécanique.

69 SWMx Rotation du plateau cyclique
SWAST] MV

Ce menu permet de mélanger les fonctions de «roulis» et de «tan-
gage», dans le but de produire une rotation virtuelle du plateau
cyciique. Ce dernier n’est commandé que virtuciicment ct non
réellement, c.-3-d.. seulement par la commande des servos. Ce réglage
n’est indispensable que pour les plateaux cycliques duv type HN-3, HR-
3 et H-4. Certaines tétes de rotor ne permettant pas une installation
verticale des bicllettes de commande jusqu’a la téte, nécessitent un

R . A 1Pt Eoteen oAroshesd
systéme de commande qui ne comespond plus & Uinclinaison d'origine

envisagée du plan du rotor. La rotation du platcau cyclique permet
cela. La rotation peut &tre modifiée en cours de vol par un trim externe
additionnel.

Activer le mixage par « ACT». Déterminer la rotation sur la ligne
SWASH ROT par «+» ou «-». La programmation s’effectue directe-
ment par degrés, le sens de rotation (+ ou -) dépend du sens de rotation
du rotor :

sens de rotation du rotor 4 droite
sens de rotation du rotor 2 gauche

signe +
signe -

En programmant 0° il n’y a pas de rotation virtuelle.

On a obtenu un réglage correct de la rotation du plateau cyclique
lorsque la ifie de rotor agit par des réponses dans ie bon sens (et non e
plateau cyclique !). Vérifier - en plagant une pale de rotor exactement

dans I'axe de vol et contrbler la commande des différentes pales.
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ATTENTION : régler la rotation du plateau cyclique pour chaque
type de vol.

Réglages pour le type de vol NORMAL

Ces réglages doivent étre modifiés partiellement dans d'autres types de
vol.

14 ATV Détermination des courses des servos
ATV

Ce menu permet de déterminer |"amplitude de course des servos pour
les fonctions de commande correspondantes (st nécessaire). En
principe on considére qu'une réduction de course des servos n’est
nécessaire qu'aprés avoir effectué un réglage mécanique de base des
amplitudes de course sur [es transmissions. La programmation
électronique est bien commode mais posséde |’ inconvénient de
gaspiiler ia résojuiion ei la puissance des servos. Une réduction des
courses de trim, des proportions de mixage et des proportions détermi-
nées de Dual Ratc est également possible. Il est recommandé de régler
I"amplitude de la course de fagon a exploiter le mieux possible la
course mécaniquc maximale des différentes gouvernes ou fonctions.

Les réglages précis pour les fonctions de commande concemées son

effectuer au sein des menus correspondants.

¢ 5
La

En ce qui conceme 1"hélicoptére RC on a d'abord besoin de la
réduction linéaire de 1a course de servo (RATE). La représentation
graphique sur I’écran apporte une aide appréciable.

Réglages de course des servos:
RATE L/D débattement 4 gauche ou vers le bas
R débattement & droite ou vers les haut

Chaque page du menu ATV n’indique que les réglages pour un servo
ou une fonction de commande et pour un seul type de vol. La fonction
respective est indiquée par clignotement en bas de 1'écran a droite
(CH- AlL - voie supplémcntain: ). Pour appelcr une autre voie il suffit

d’appuyer sur la iouche «+CH» jusqu’a ce que la fonction demandée

clignote sur la demire ligne de 1'écran.

Pour déplacer le CURSEUR sur le ¢6té a régler (L/D ou R/U), il faut
positionner le D.O. affecté i cette fonction du c6té du débattement
souhaité. Le CURSEUR change de zone d'entrée.




Structure de programmation de la FC-28 V3

02 = numéro de sélection directe des fonctions, 1" ordre est orienté en fonction de I'écran systéme et de SMIX
TV = cetie fonction peut étre programmdée pour les 5 Types de Vol

21[TV]

32 10 04 35[TV] 37 27 28
FUNC RSET NAME | |TRAN CHSW | |TRAI MULT PARA
1 Sélection des Effacer Nom du Transfert  “ICommutat. F—Ecolage = =1 Réglage do
fonctions ldonnées | |[modile ldonnges de voies [base
dispos.D.C. nom 4 com/mem selec. voies multi switch test Servos
voies 1-8 mexitle, 4 comivol mode mix. multi prop PPM/PCM
plein gaz utilisateur, commutat. langage
aviam code
74[TV] 72TV 73TV o8 ot IV so
SPTx BUTT BUTm COPY MxSW MxVR | [MTRM
| Trim volets Empennage [~ |Mix. empe. Copier des Commutate] | Sélect wims [ |Course trims
de courbure | llon papillon données de mixage de mixage lde mixage
trim réglable mixage sélection sélection m !
= prof.
papil > prot ‘-‘ fid
75[TV] 74[TV] 72[TV] 73fTV] 66[TV] 08 09fTV] 79[TV] 50
SFLP SPTr BUTT BUTm NTRM | |[COPY MxSW MxVR | IMTRM
" IMixage Trim volets [~ | Empennage — [Mix. empe. [ ITrim neutre [ Copier des Commutate.[ | Sélect. trims | [Course trims
lvolets de courbure paptilon | Ipapillon lailer. / volet données de mixace de mixage de mixage
vol, -> ail. mixage sélection sélection course
vol. > prof. papil -> prot, aml;ipquci
digitale
75Vl o8 ooftv]  9[I] 50
SFLP COPY MxSW | |[MxVR | [IMTRM
T |Mixage Copier des Commutate ] Sélect. wims [~ JCourse wims
volets données dc mixage de mixage de mixage
voi. -> ail. sélection sélection course
vol, -> prof. ique/
digitale
62[TV] 70fTV] 72[TV] 08 09[TV] 79[TV] 50
SNAP PIT ALVT COPY MxSW | [MxVR | |MTRM
—{Fonction Incidence [ |Mixage Copier des [~ |Commutate.] |Sélect trims [~ | Course trims
Soap d variable prot -> ail._| ldonnées de mixage Ide mixave de mixage
fig. 14 temporis. is. de ail. - . sélecti sélection :
l lenchée ralenti m > prok selection mﬁqu
ailidir/prof réglabie digitale
73fTV] 74fTV] 60 72[Tv  68[T¥ 6s[fV] o8 osfrvl 79TV 50
ACCE RD->T | |[SWSH GYRO | [HVOF PI->E COPY MxSW MxVR | (MTRM
—{Compensat. | [Mixage Type plateau] |Mixage Pos. manche I |Mixage [~ |Copier des [ |Commutate [|Sélect. wims [ Course trims
anticouple antic.-> gaz] |eyclique LYroscope vol station. pas ->tang.| |données de mixage de mixage dec mixage
Helil, Heli2, sélection sélection course
ll:[ﬂ_z—l HN-3, ique/

digitale




02 03
Ecran TACO | [TIMR
e
systeme Tachymetre {— |Chrono
11 14[TV] 15[TV} 16TV]  os[TV] 20[TV45 12 29[TV] 22/23
Affichage MODL | ATV AFR D/R SERV PMX1-6{ [REVR | [TRIM F/S
STANDARD Sélection [ |Reéglage [ Réglage Commutat. Courses [~ |Mixages [ {loversion [ JValeurs des ["]Fail Safe
¢les |servos D.O. coursesD.O.] |servos libres sens servos | [rims
Copier une Vitesse. EXPO1 Dual Rate valeur Voie 1-9 Réglage Position F/S
mémoire, butée et EXPO2 AIL/ELEV/ temporis. normal inversion mode Hold
commuter neutre VTR RUDD trim inversé ATL/ralenti | [Accu F/S
mixage mémoire
SMi Offset mixage
MxTY
Prog. mixage
08 09
STANDARD COPY MxSW
i i Copter des Commutat.
Spécidl mix. dorﬂllecs de mixage
sifty]  seftY] 57TV 62fTV] 76TV 77[TV] 61iM] 75/
o Type | [SBTr DIFF VTAL ETRM | |AILE ELEV ABRK | IBFLP
GLIDER-> 5 S' _ OSI_ Sub-Trim [7|Différenticl [~ |Empennage[|Trimde [ IMixage [{Mixage [|Mixage AF [IMixage AF
erv d’aileron en profondeur | lailerons profondeur bord de fuite
Décalage 2e atleron mixage Trim de ail -> direct| |Profond. ->| |AF -> ail. AF > ail.
du neutre voie 5,6,7 direction ->| {profondeur ail -> volets| |aérofreins AF -> prof. AF -> prof.
des servos profondeur | Iréglable bord de fuite| JAF -> vol. AF -> vol.
SIITvl s6iTv] 57[TV] 62[TV] 63|Tv[ 76[TV] 77ITv] 61[TV]
Type SBTr DIFF VTAL TRM1 TRM2 | [AILE ELEV ABRK
GLIDER-4 Sub-Trim  [™|Différentiel [—|Empennage [ AWProfDiJAi/ProtDirt{Mixage  FIMizage  [|Mixage AF
4 S g £ g B
erv |d"aileron en ailerons profondeur
Décalage 2e aileron mixage Trim Trim ail -> directy {Profond. > AF - ail.
du neutre voie 5,6,7 direction ->| |additionnel additionnel ail -> votets] {aérofreins :\ul; -; ;lrlof.
des servos profondeur réglable réglable bord de fuite| JAF -> vol.
51 s6[TV] 57TVl 65TV  62fTV]  76[TV] 77ITvl 61
o Type | [SBTr DIFF VTAL FLPR [ETRM | |AILE ELEV ABRK
GLIDER-2 > S' - OSI_ Sub-Trim [TDifférentiel [|Empennage [|Fonction [“[Trimde [T|Mixage [ |Mixage [|Mixage AF
erv d"aileron jen |flaperons protondeur ailerons profondeur
Décalage 2e aileron mixage ail -> volet Trim de ail -> direct] |Profond. ->| [AF -> ail.
du neutre voie 5.6,7 direction ->| |diff. aileron| |protondeur ail -> volets| |aérofreins AF -> prof.
des servos profondeur Offset /Trimy  |réglable bord de fuite| {AF -> vol.
SIITW 56[TV} 57{TV] GSITvI 59[TV] 76[TV] 77[TV] 58[TV| 75[TV]
SBTr DIFF VTAL FLPR ELVN AILE ELEV RUDD | |FLMx
ACRO Sub-Trim T |Différentiel [ | Empennage [ |Fonction [ |Mixage [ Mixage Mixage Mizage [ |Mixage
{d aileron en flaperons {ailes Delta ailerons profondeur | |direction flaperons
Décalage 2e aileron mixage ail -> volet ail > directy  Profond. > dir. -> ail. tflap. ->» dir.
du neutre voie 5,6,7 direction ->| |diff. aileron| | ail -> volets freins dir. -> prof. R
des servos profondenr | [Offset /Trim bord de fuite
51[TV] 61[TV] 57[1V] 56[TV] 54TV 52[Tv] 56[TV] 59fTV] 69[TV]
S SBTr REVO | |PCrv PHOV | ITCrv THOV | |[HOLD | {OFST SWMx
Ll Sub-Trim | Compensat. [~ |Courbe de [~ Pas pour vol [~ TPréselection [™] Gaz pour vol[~ | Autorotation | Pos. roulis/ [~ Mixage
{anticoupte pas statiormaire gaz (courbe) |  |stationnajre tang./lacct platcau cycl
Décalage mixage paints 1-9 réglage points 1-9 réglage gaz point Offset| |rot. plateau
du neutre pas -> antic{ |pas mini trim On/Off|  |gaz mini plateau ->
des servos E?(lgobel 1-9 m,su(:n5 |gaz maxi gazr
Expo 2




6. Programmation pour hélicoptéres RC

Type de vol normal

Pour fixer une temporisation du servo des gaz lors de la commutation
de type de vol, il faut placer le CURSEUR sur la ligne COND et
afficher le servo des gaz sur 1'écran par «+CHp. Régler la valeur de
temporisation (DELAY COND) par «+» ou «-». Pendant la phase dc
transition de DELAY COND, la fonction concernée ne peut étre
commandée que de fagon retardée, il faut donc réduire 1a valeur de la
temporisation (30% max.). Une temporisation de 100% correspond 2
environ 20sec. de temps d’exécution pour la course de servo totale
d’une fonction. La valeur de temporisation fixée dans le type de vol
NORMAL est effective quand on cammute ultérieurement d'un autre
type de vol au type de vol NORMAL. Cene temporisation n’est pas
indispensable.

Vous trouverez les descriptions d”autres fonctions du menu ATV sur
les pages 18-20.

57 PCrv Réglages de pas min./max.
PIT CURVE, fonction CONSTANT-ROTOR-SPEED

Ce menu sert & déterminer dans le type de vol NORMAL la valeur de
pas max. et de pas min. Il est possible de modifier les ré glages en cours

2ad o P

de vol au moyen d'un trim externe additionnel. Pousser le manche de
pas en butée avant pour fixer la position de pas max. (HD et la régler
par «+» ou «-». Tirer le manche de pas en butée arritre pour fixer la
position de pas min. {LO) et régler la pas minimum (négatif) par «+»
ou «».

& 100%,
+

Pos max
3 -
gl R A S
¥ Vol stationnaire
& Manche
3

100%

Régler les deux valeurs en fonction des indications du fabricant
d’hélicoptére. Normalement on fixe un débattement de +10° {inci-
dence des pales de rotor) pour pas max. et de -4° pour pas min. En
position neutre du manche de pas / gaz, I'incidence des pales de rotor
s'éleve & environ +3-4°, ce qui représente déja un réglage approximatif
du pas pour le vol stationnaire (voir ci-dessus). La majorité des
hélicoptéres RC se trouve en vol stationnaire avec ce réglage approxi-
matif. Il est possible de choisir un deuxiéme servo pour la commande
de pas qui soutiendra surtout en vol 3D le mouvement du plateau
cyclique. Connecter le servo 2 la sortie 7 du récepteur. Activer le servo
de pas 2 par «<ACT>» - si ¢’est souhaité.

47

54 TCrv Réglage de la courbe des gaz
THR CURVE, fonction CONSTANT-ROTOR-SPEED

Ce menu permet dans e type de vol NORMAL seulement de détermi-
ner la valeur de gaz max. et de gaz min.. Le réglage de gaz min. peut
étre modifié en cours de vol par un trim externe additionnel (menu 79
MxVR, THR LO).

100%

Manche

| -

>

Pour déterminer fa valeur de gaz max. (pleins gaz), pousser le manche
de gaz/pas en butée avant et régler gaz max. sur la ligne HI par «+» ou
«-». Pour déterminer la valenr de gaz min. , tirer le manche de gaz/pas
en butée armiére et régier gaz min. sur la ligne LO par «+» ou «-». Le
trim du manche des ga reste toujours effectif dans Ie type de vol
NORMAL.

61 REVO Pas -> Anticouple

nrY

REV i wien danticouple

Ce menu permet la compensation du couple du rotor principal
(modification de gaz ou de Pas) par une action automatique de

I"anticouple en fonction du pas.

A

=
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6. Programmation pour hélicoptéres RC

Type aine vab radizezal

La fonction est activée automatiquement i la programmation du
programme de mixage HELI, chaque débattement de pas positif ou
négatif entraine une compensation d’anticouple de 30% (suffisant pour
les premiers essais). Le sens de rotation de la téte de rotor peut étre
déterminé librement, les compensations pour pas min. et pour pas max.
peuvent étre réglées séparément. Chaque compensation peut étre
madifiée par un trim externe additionnel en cours de vol. Le réglage
peut étre cffcctué selon une courbe en 9 points. Il est possible de fixer
pour chaque sens de la compensation des débattements positifs ou
négatifs par rapport au pas. Dans le type de vol NORMAL on ne régle
qu’une compensation linéaire. Les valeurs préprogrammées de 30%
peuvent étre adoptées pour chaque sens (UP/DOWN), ¢.a.d. en montée
ou en descente.

Pour effectuer une modification, pousser le manche de pas en butée
avant (pas max.), déterminer la compensation d’anticouple pour pas
max. (UP} par «+» ou «-». Tirer le manche de pas en butée arridre et
déterminer la compensation d’anticouple pour pas min. (DOWN) par
«+» ou «-», En actionnant le pas vers pas max., |'anticouple doit
produire un angle d’incidence plus important des pales d'anticouple,
en actionnant le pas vers pas min., I'anticouple doit produire un angle
d'incidence maoins important des pales d"anticouple.

Si jamais le sens de la compensation est inexact, il suffit de placer le
CURSEUR sur la ligne ROTOR et d’inverser le sens de rotation du
rotor par «CW» ( rotor principa! a droite) ou «CCW» (rotor principal &
gauche). ’

73 ACCE, Pas -> Anticouple dynamigue
ACCE MIX , compensation dynamique d'anticouple

Ce mixage est destiné aux «systieémes de voilure tournante commandés
par le régime. La montée et la descente de ["hélicoptére sont comman-
dées par la modification du régime de rotor {assez rare de nos jours),
I'incidence des pales de rotor reste inchangée. En manoeuvrant la
commande des gaz, on obtient évidemment des variations bréves et
non linéaires du couple qui peuvent étre compensées par des réactions
bréves et automatiques de I'anticouple. La durée et |'importance de fa-.
ggmnenqamm sont neolahleq Activer te mumpe par «ACT» et dgtgrmi

ner |'importance de la compensation (RATE) et la valeur de fa tcmporn-
sation (DELAY) par «+» ou «-»,

72 GYRO Mixage gyroscope

GYRO MIX

Cette fonction permet de réduire 1"effet stabilisateur du gyroscope
lorsque 1" anticouple est commandé par un mouvement de manche. Des
modifications intentionnées autour de I'axc de lacet de "hélicoptere ne
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seront ainsi pas surrégulées par le gyroscope et I'effet d’anticouple est
conservé. On peut choisir a partir de quel point (POSI) de la course du
manche d’anticouple commence la suppression dé I'action du gyros-
cope (2/3 de la course max. vers un ¢6té).

Cette suppression de 1"action du gyroscope peut étre déterminée de
maniére exponenticlle (EXP) dégressive {signe «-») et également
progressive (signe «+»). Le mixage gyroscope n’est fonctionnel
qu’avec des gyroscopes qui utilisent une fonction libre de |'émetteur
pour le réglage de sensibilité au moyen d'une voie séparée. Cette
fonction est dong inutile pour des gyroscopes dépourvus de cette
possibilité. La sensibilité max. et min. du gyroscope dépend des

réglages de hase des régulateurs incorporés du gyroscope (consulter la
notice descriptive du gyroscope).

Suppression de Paction du gyroscope
Suppression commencgant 3 40%

Sensibilté du gyroscope

0% 33 66 100%

?
:
:

Sensibillté du gytoscope
33 66 100%

P
Souche neutre drotte
4>
Monche d'anficouple

ill. 17

La fonction peut étre programmée pour les types de vol [IDLE 1, IDLE
2 et HOLD. Les réglages mémorisés pour ces types de vol peuvent étre
activés par I'tntermédiaire d’un commutateur.

I 2 réolace de hase de la sencihilité du ovroscnne ¢’affechre an maven
Le reglage (e Dase de la senstdily IC QL BYrOSCOPE & CIICCIUE U moyen

du curseur it 5. Ce réglage de base de la sensibilité du gyroscope est
surrégulé par le mixage gyroscope.




6. Programmation pour hélicoptéres RC

Type de vol IDLE UP1

Activer le mixage par «ACT». La détermination du point de prisc cn
charge (POSI) s’effectue sur la course du manche «d’anticouple» et sur
la courbe graphique de commande EXP pour la suppression par «+»
ou «-». Si ce mixage n'est pas activé (INH), la sortie de réception 5 est
libre.

Afin de mieux comprendre la fonction, on peut connecter un servo a la
sortie § du récepteur. Aprés avoir saisi la logique, il faut rebrancher sur
la sortie 5 du récepteur fa prise de sensibilité du gyroscope.

74 RD -> T Anticouple -> Gaz
RUD TO THR, fonction CONSTANT-ROTOR-SPEED

ce plus ou moins importants de la part du moteur.
Sans compensation le régime du moteur est donc instable. Ce mixage
permet 4 annuler ce phénomeéne. En actionnant I"anticouple les gaz
compensent en rapport. Cette compensation peut étre déterminée
séparément pour chaque sens d’action de I'anticouple. Un trim externe
additionnel permet la modification du réglage en cours de vol.

hecosime do
GCSULNS GO

Activer la fonction par « ACT». Déterminer la compensation souhaitée
des gaz en actionnant Ianticouple pour LEFT et RIGHT par «+» ou «-
». 8i la compensation agit dans le mauvais sens, il suffit d’inverser
respectivement par «+/-». La compensation contre le sens de rotation
du rotor étant plus élevée que dans le sens de rotation, la proportion
des valeurs de compensation s'élévera ¢n pratique 4 60/40.

69 SWMx Plateau cyclique -> Gaz
SWASH > MIX , fonction CONSTANT-ROTOR-SPEED

Ce mixage permet d’adapter la puissance du moteur ¢n tonction des
ordres de commande cycliques (roulis, tangage), grace 4 un mixage
réglable sur le servo des gaz en actionnant les fonctions de commande
respective. Les différents besoins de puissance sont ainsi compensés
par une variation correspondante des gaz du moteur quelgue soit le
sens d’action de la commande. 1l est possible de modifier la fonction
en cours de vol par un trim externe additionnel.

Activer la fonction et actionner le manche de ROULIS. Déterminer
- 'ampleur du débattement des gaz par «+» ou «-».

Actionner le manche de TANGAGE et régler |'ampleur du débattement
des gaz par «+» ou «-»,

F-N

N

65 PI-> E Pas -> Tangage
PIT TO ELEV

Ce menu permet de compenser automatiquement la tendance de
théiicoptere RC a lever le «nez» en passant du vol en translation avant
au vol stationnaire. Ce réglage peut étre modifi€ en cours de vol par un
trim externe additionnel.

Activer la fonction par «ACT’». Tirer le manche de pas en butée arrigre
et placer le CURSEUR sur la ligne DOWN. Effectuer la compensation
pour ce sens de débattement du pas par «+» ou «-». Il est conseillé de
choisir une valeur ne dépassant pas 20%-30%. Placer le CURSEUR
sur la ligne UP et fixer d’abord la valeur 0%. De cette tagon la
compensation ne s’etfectue qu'en tirant le manche de pas/gaz en-
dessous de la position neutre. Le réglage plus approfondi peut étre
etfectué ultérieurement en vol.

Réglages pour le type de vol IDLE UP 1 (vol
stationnaire)

Les réglages pour ie type de vol NORMAL érant terminés et méme
peut- étre véritiés et affinés en pratique, on procéde a la deuxieme
étape de programmation de I’hélicoptére RC. Les réglages pour le vol
stationnaire dans ce type de vol ne se limitent cependant pas qu’au
pilotage en vol stationnaire, il est tou( a fait possible d’évoluer

doalamant an val da tranclatinn Mata an ratans di Fair e la oL
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du rotor pour le vol stationnaire est fixé plus bas que pour le vol de
translation, P'hélicoptére réagira - avec les réglages pour vol station-
naire - plus lentement et avec moins de puissance. Ce réglage pour vol
stationnaire est largement suffisant pour titer les premiers vols en
translation, une présélection des gaz supplémentaire ou un autre type
de vol ne sont pas d’une nécessité absolue.

La raison pour la programmation dans diftérents types de vol résulte
de la nécessité que le régime du rotor de chaque type de vol doit rester
constant, toutes contraintes confondues. En maintenant les réglages du
type de vol NORMAL, cela implique qu’en réduisant e manche de
pas / gaz la vitesse de rotation du moteur dirninue simultanément ct
qu’a partir d"un certain point méme 1'embrayage n'enclenche plus.
Pour le passage en translation avant et principalement pour le passage
de transiation avani en vol stationnaire, 1'incidence des pales de rotor
doit &tre diminuée de fagon méme A atteindre des incidences négatives.
De la position requise du manche de pas / gaz dans cette sitnation
résulterait simultanément - toujours avec les régiages du type de vol
NORMAL - une réduction totale du régime moteur : I'hélicoptére

chuterait
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6. Programmation pour hélicoptéres RC

Type de vt LELAE 191

Pour éviter cette Eventualité it existe pour les deux fonctions de
commande pas et gaz (bien que commandés par le méme manche )
deux réglages séparés pour la position de manche respective. Ces
réglages peuvent étre programmés en plus en fonction du type de vol.

Pour le type de vol présélection des gaz | (IDLE UP1) on détermine
avant tout séparément les réglages de pas et des gaz sur la plage
inférieurc du débattement, c.a.d. manche au ralenti ou débattements de
pas négatifs. La course de pas est & déterminer de fagon 2 atteindre la
valeur nécessaire négative de pas pour I’approche par {e manche. La
valeur des gaz pour cette course de manche (du point autorotation
jusqu’a pas négatif) doit étre programmée de fagon 4 maintenir le
régime du moteur et de ce fait le régime du rotor.

Le schéma montre que
la valeur de pas se
modifie dans le sens
négatif en actionnant le
manche de pas/gaz

& dans le sens ralenti/ pas
négatit mais que la

L .
Plein goz

Vol ascendant

valcur des gaz 3 partir
d’un certain point
(sélection libre, sur le
schéma point 4) se
maintient au méme
niveau. Les deux
fonctions sont done
commandéces différem-
ment malgré qu’elles
soient actionnées par le
méme manche. Quand
la position du manche
dépasse la valeur
déterminée des gaz
{respectivemnent point
4), ces derniers seront
de nouveau pris en
charge. La valeur des
gaz { ct de ce fait le
régime motcur) en-
dessous du point pour
vol stationnaire est
appelée présélection
des gaz :on
présélectionne un
régime.

Mais cc réglage des
deux fonctions pas et
gaz ne permet pas de
démarrer le moteur (au
ralenti} car la position de ralenti du moteur ne sera jamais atteinte par
le servo. C'est pour cette raison que !a préséiection des gaz est
indispensable, on programme les réglages différents pour démarrer et
vol stationnaire dans deux types de vol. Au démarrage du moteur dans
le type de vol NORMAL | le manche de pas / gaz se trouve en position
ralenti. Dans ce type de vol on atteint également la position de ralenti
du carburateur sur le moteur. Aprés son démarrage le moteur tourne an
ralenti, I'embrayage centrituge est débrayé. En appelant les réglages de
la présélection des gaz | {IDLE UP1) le manche de pas/gaz reste en
position ralenti. Malgré cela le moteur augmente son régime, I'em-
brayage enclenche et entraine le rotor. Pour éviter un mouvement
saccadé on peut également fixer une temporisation pour attcindre la
position programmée au menu AT Y, COND DELAY (voir page 47) et
ultéricurement pour les fonctions de commande de pas et d’anticouple.

Servo dies gaz
P
> 4

Manche des pas/gar

Setvo de pas

Dirwm vamd shaiirwwalees
FOS VO ST Ran o

Vol descendant

Foint 1 4.Neuto
Poeminl  minl @ —————p mad
Manche des pasigaz

J
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Apres avoir atteint le régime nécessaire du rotor, 'hélicoptére - en
actionnant le manche de pas - peut décoller, le régime du moteur {ct du
rotor) n’augmentera pas avant davoir atteint la position du manche
pas/gaz a partir de laquelie la fonction gaz est de nouveau prise en
charge. Au-dela la sollicitation du moteur par le rotor augmente et
méme en accélérant, le régime du moteur et du rotor n"augmentent pas.

Ces réglages pour pas ot gaz sont a programmer dans le type de vol
présélections des gaz 1 (IDLE UPL). On atfine également le réglage de
pas et gaz en vol stationnaire, on détermine la position du manche de
pas pour vol stationnaire et on active le commutateur pour autorotation
ou plutét le type de vol avtorotation (HOLD) pour étre en mesure de
couper le moteur.

08 COPY Copier des types de vol
CoPY

Ce menu permet de copier simplement les réglages de types de vol
déja programmés dans d’autres types de vol. Ceci évite de programmer
i maintes reprises tous les réglages dans chaque type de vol méme si
certains mixages sont identiques dans un type de vol précis. On peut
décider sans contrainte du type de vol qut doit étre copié dans un autre,
dont la sélection est également libre. Ce procédé comrespond au
transfert d'une mémoire de modile dans une autre. La fonction COPY
permet en outre le copiage de certains réglages dans d'autres types de
vol, p.ex. les valeurs pour ATV, AFR, D/R, PMix, TRIM et SMix ¢t
individuellement les courbes de la fonction de pas et des gaz. C'est une
maniére trés confortable pour sélectionner les réglages a copier dans
ies autres types de vol et de détermincr de nouvcaux réglages.

Copler des types de vol.

11 faut programmer d’abord de quel type de vol on copie dans un autre.
Introduire sur la ligne FLIGHT e type de vol qui doit &re copié dans
un autre, Lors du premier essai de copiage on reproduit tous Ies
réglages du type de vol NORMAL (NORM) effectués au début pour ce
type de vol. Dans ce cas il faut donc afficher NORM a cet emplace-

ment.

37:54: 58

Ensuite on programme sur la méme ligne aprés la fléche (->) le type de
vol dans lequel doit étre copié le type de vol NORMAL.




6. Programmation pour hélicoptéres RC

Type de vol IDLE UP1

En ce qui concerne les réglages actuels du programme de mixage
HELL on copie le type de vol NORMAL dans le type de vol «IDLE
UP1». Il faut donc programmer a cet emplacement par «IDL1» le type
devol IDLET i

Placer [e CURSEUR sur la ligne MODE. Décider ensuite du nombre
de réglages a copicr (CALL) d’un type de vol dans 1’autre ou seule-
ment de transtérer certaines parties de réglage (ATV,AFR, D/R, PMix,
TRIM, SMix. REVOD, OFST TCrv, PCrv) Dans notre ¢as HELl on
programme dabord ALLL

Ao e an plice le CURSEUR sur COPY
et on actionne la touche COPY. Le signal acoustique et les fleches
indiquent la fin du copiage.

e
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le type de vol de présélection des gaz. 1 (IDLE UP1).
Avant de faire évoluer I'hélicoptere en vol, il est indispensable
d’effectuer un contrdle de toutes les fonctions dans chaque type de vol.

09 MxSW Sélection des commutateurs de mixage
MIX SW SED

Ce menu du programme de mixage HELE permet de programmer un
commutateur pour chaque type de vol (si "on désire programmer
chague type de vol). 1l est recommandé d’utiliser pour les types de vol
IDLE-UP1 et IDLE-UP2 un commutateur 4 3 positions (voir page 76)
qui permettra d activer par un commutateur ces deux types de vol de
manigre définie. Nous conseillons I’installation de deux commutateurs
séparés pour les types de vol [DLE UP3 et HOLD.

Toutes les fonctions du programme de mixage HELI sont tributaires du
type de vol, une activation séparée d'unc fonction est impossible. Ainsi
toutes les fonctions et possibilités peuvent étre asservies par seulement
4 commutateurs. Uniquement a possibilité «vol dos» (Backflight) et
INVERT (voir page 57) peut étre commutée en plus. Il est possible de
programmer les commutateurs incorporés (commutateurs A, B et C sur
I'endroit de connexion A-D) mais également d’installer des commuta-

W
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teurs supplémentaires dans les endroits prévus pour les options et sur
les platines de connexion 1-8, A-D (installation des commutateurs,
voir page 76). Il est également possible de programmer chaque
commutateur E-L (voir menu 35 CH-SW, page 61) comme commuta-
teur de mixage. Si |’'on souhaite activer une fonction en permanence,
on peut programmer ie commutateur permancnt ON : ainsi une
fonction commutable reste toujours activée. En ce qui concerne la
commutation du type de vol au programme de mixage HELI, nous
déconseillons Iinstallation du commutateur de «voie» ou le commuta-
teur permanent ON.

Pour programmer le commutateur, on sélectionne avec le CURSEUR
Ia fonction & commuter, on ['active par «ACT» ¢t on programme
I’endroit de connexion du commutateur par «+» ou «-», la ol le
commutateur correspondant a été branché.

Les spécifications -8, A, B, C, D correspondent aux endroits de
connexion «Extern Switch» (1-8) sur la platine électronique. Pour
programmer p.cx. ke commutateur I, il faut brancher également un
commutateur dans la douille 1 {Extern Swiich). Le sens d’action d’un
commuiaicur peut £ire inversé simplement par les touches «+f-».

La ligne 1 - L* indique les endroits de connexion des commutateurs.
Un commutateut connecté peut étre contrdlé en actionnant le symbole
qui se trouve derriere I'indication de I'endroit Je connexion et qui
change alors de {+) 3 {-} ou en sens inverse. En modifiant ultéricure-
ment la programmation J’on commutateur, il devient ainsi inutile
d’ouvrir I'émetteur pour reconnaitre I'endroit de connexion.

En programmant un commutateur pour un type de vol, il est également
possible de le programmer dans les autres types de vol. La program-
mation de commutateurs de types de vol n'est donc pas tributaire du
type de vol. Ce ne sont que les fonctions BACKFLIGHT et INVERT
qui peuvent étre actionnées par un autre commutateur dans chaque
type de vol.

Ordre de prierité des commutateurs et respectivement
des types de vol

Les commutateurs pour la coimmutation de types de vol relévent d'un
ordre de «priorité» {catégorie, suite togique). 1l est donc recommandé
de commencer les réglages des types de vol souhaités par 'ordre de
priorité 1 et de continuer jusqu’a 1'ordre de priorité 5.

Programme de mixage HELI

5. HOLD STANDARD
4. IDLE UP3

3. IDLE UP2 i

2. IDLE UP1 HELI

1. NORMAL 1. NORMAL

Cet ordre de priorité (priorité max. 5, priorité

min. 1) ne permet p.ex. pas de commuter dans
un type de vol de priorité 3 tant que le type de
vol de priorité 5 est activé, mais il permettra 3

tanrt snnonant do camaiiitar da ool §
WL MGIGCHL G COMMNCT O prionie &

directement a priorité 1.

En ce qui concerne ["hélicoptére RC, il est impossibie de commuter en
vol dos (IDLE UP3) pendant que I’ autorotation est encore activée. 11
est cependant possible d’activer par le commutateur de présélection
des gaz 3 (IDLE UP3) cette derniére fonction pendant que la présélec-
tion des gaz | (IDLE UP1) est encore activée et de désactiver par cette
commutation la présélection des gaz 1.
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6. Programmation pour hélicoptéres RC

Type de wui Eib

57 PCrv Réglage de pas min./max. et de la courbe
de pas
PIT CURVE, fonction CONSTANT-ROTOR-SPEED

VBT de reduire legere-

Cemiy on el el wold T
ment le réglage de pas max. puur ne pas tangucr le moteur en position

manche de nas/oa ven d
MAnene 8¢ pas/g &

du

nleins o
prems ga

courbe de pas en 9 points.

3

ar
'

Tout d’abord il faut appeler I'écran concernant le type de vol IDLE
UP1. Placer le CURSEUR sur la ligne FLIGHT et programmer IDLE
UP1 (si cela n'a pas été déja fait dans une autre fonction). Activer le
commutateur pour IDLE UP1 (affichage [DLE UPI entre parenthéses).

Placcr le CURSEUR sur la ligne POINT et sélectionner au moyen des
touches «->» ou « <-» du CURSEUR chacun des 9 poiats sur la
«courbe de pas», la distance entre les points est de 12,5% du débatte-
ment du manche de nas/oar

f raaTaMMar Tar «o» anvi
¢ pr

pour ce point. Programmer les points 8, 7 et 6 de fagon & obtenir une
ligne droite du diagramme entre le point 9 et le neutre. Ainsi on obtient

une courbe de pas qui soulage le moteur en position pleins gaz.

- oy
VETanunel pal «=» ShOvircn

€

53 PHOV Rpolnap de pas pour vel statio
PIT HOVER, 10nctlon CONSTAN'I'—ROTOR-SPEED

Ce menu permet une modification de I'incidence des pales de rotor
principal en position de vol stationnaire du manche de pas. Les
réglages pour pas max. et pas min. (voir ci-dessus) ne sont pas attectés
par cette modification. I est en outre possible de sélectionner la plage
autour Ju neutre sur laquelie la modification de pas est effective. Le
régiage de pas en vol stationnaire peut étre modifié en cours de vol par
un trim externe additionnel. On peut également désigner le curseur n 6
comme trim. De cette fagon il est possible de relever ou d’abaisser
I'ensemble de la courbe caractéristique de pas - y compris le pas max.
ct le pas min.

Tout d’abord ii faut appeler i"écran concernant le type de vol IDLE
UP1. Placer le CURSEUR sur la ligne FLIGHT et programmer IDLE
UP1 (si cela n'a pas été déja tait dans une autre fonction). Actionner le
commutateur pour [DLE UP1 (attichage IDLE UP1 entre parenthéses).
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Le réglage de la position de pas pour vol stationnaire (ligne RATE) et
de la zone d’action (ligne RANGE) s’effectue par «+» ou «-».

Pour désactiver totalement les valeurs RATE ¢t RANGE, placer le
CURSELIR sur la hone HOVER et désactiver par «INH».

Régler d’abord de fagon a obtenir environ 3 44 d’incidence des pales
de rotor en position neutre (vol stationnaire) du manche de pas/gaz -
sauf si Ic fabricant de I'hélicoptére conscille ¢ autres valeurs. Détermi-
ner progressivement les valeurs pour RATE en phase de vol station-
nairc pendant le vol. La zone d’action RANGE peut étre déterminée ct
affinée également ultéricurement.

Le curseur n’6 déplace la courhe caractéristique de pas vers positif ou
négatif y compris pas min. et pas max. Il est conseillé de positionner le
curseur au neutre ou méme de le mettre hors circuit sur la ligne TRIM
par «INH», pour programmer les valeurs de pas et de toutes les
fonctions. Activer le curseur pour |"utilisation en vol.

¢, lagc le plus aisé du pas ¢n vol stationnaire est obtenu par des

PSRt Ry SR 2 V4%
3 CXRICTIICS (Vlll[ [)dsc AN

54 TCrv Présélection des gaz, courbe des gazen 9
points
THR CURVE, fonction CONSTANT-ROTOR-SPEED

Cue amenu permuct le
vol IDLE-1IP] et ¢

vol stationnaire d

Ce menu offre la possibilité de déterminer en 9 points "évolution du
servo des gaz pendant ke débattement complet du manche de pas/gaz,
appelée la courbe des gaz en 9 points.

Tl faut tout d’abord appeler 1'écran concemnant le type de vol IDLE-
UP!. Placer le CURSEUR sur la ligne FLIGHT, programmer IDLE-
UP1 (si cela n’a pas ét¢ d€ja fait dans une autre fonction).




6. Programmation pour hélicoptéres RC

Type de vol IDLE UP1

Actionner le commutateur pout [IDLE-UP1 (affichage IDLE-UP1 entre
parenthéses).

Placer le CURSEUR sur la ligne POINT et sélectionner an moyen des
touches du CURSEUR «->» ou «<-» chacun des 9 points sur la courbe
des gaz, 1’écart entre les points est de 12,5% du débattement du
manche de pas/gaz.

Sélectionner le point 1 et fixer la valeur de gaz par «+» afin d’obtenir
le régime nécessaire pour vol stationnaire (environ 40%). Sélectionner
le point 2, positionner le manche de pas/gaz sur la position point 2 et

fixer par «->» la méme valeur qu'au point 1. Sélectionner le point 3 et

e P B P M TR e e
fixer la mémie valeur qu’au point 2. S&lectionner le point 4 et fixer la

méme valeur qu’au point 3 ou légerement plus (43%).

De cette fagon on obtient le réglage pour la présélection des gaz 1 qui
détermine approximativement en position neutre du manche de pas/gaz
{position pour vol stationnaire) le régime nécessaire du moteur (50%).
La plage supérieure de la courbe des gaz (point 6, 7, 8 et 9) n’est pour
le moment pas affectée.

Le trim du manche de pas/gaz n’cst effectif que dans le type de vol
NORMAL, Ie D.O. de trim est mis hors circuit (trim en position
neutre) dans les types de vol IDLE-UP 1, 2 et 3. Dans le type de vol
autorotation {HOLD) le trim peut étre au choix effectif ou non.

La majorité des pilotes déterminera la courbe des gaz pour IDLE-UP1
selon le schéma, ¢’est une question de pratique et d’expérience de
pilotage. L’ objectif est d’arriver au vol stationnaire & bas régime avec
la possibilité d’augmenter le régime pour le vol de translation. Par le
régime peu élevé en vol stationnaire on obtient un vol trés calme mais
également unc réaction aux commandes plus lente. :

AIln uc IIIICU)L wm.n.uct \-naquc Puuu uc usslasc. Oon l)Bul placer 16
manche de pas/gaz dans la position respective du point sur la courbe
(indiquéc par la petite fleche sous le diagramme sur I'écran).

En pratique ce sont toujours les réglages des gaz que I'on affine
continuellement pour atteindre le seul obiectif : le régime constant du

ur atiemare 1e seul EIC

rotor dans chaquc position du manche de pas/gaz.

14 ATV Vitesse de commutation
ATV (réglage des courses de servo)

£n actionnant le commutateur programmeé pour la présélection des gaz
1 (IDLE-UP1) - le manche de pas/gaz se trouve en position neutre et le

wn

)

rotor ¢st arrété - le servo des gaz se déplace brusquement vers la
position programmée de présélection des gaz 1. Le moteur augmente
alors son régime aussi brusquement (s'il est bien réglé), ce qui
représente une contrainte importante pour I’ensemble de la mécanique.
Le menu ATV sert & éviter cet incident, it permet de déterminer pour le
servo des gaz une temporisation (DELAY COND) pour atteindre la
position de présélection des gaz 1 et également pour les fonctions de
pas et d"anticouple.

1 faut tout d’abord appeler I'écran concernant le type de vol IDLE-
UP1. Placer Ie CURSEUR sur la ligne FLIGHT et programmer IDLE-
UP1 (si cela n'a pas été déja fait dans une autre fonction). Actionner le
commutateur pour IDLE-UP! (affichage IDLE-UP1 entre parenthe-
5es).

—~TT

A].'[lcnel' sur 1 *écran par «+if» ia IOnC[lUl'l UC Lommanuc Jet I.C S€Ivo
des gaz (THR-3). Placer le CURSEUR sur la igne COND. Fixer la
valeur de temporisation {(nous conseillons 30% max.} par «+» ou «-»,
Cette temporisation devient effective quand on commute d’un autre
type de vol au type de vol IDLE-UP1.

52 THOV Réglage des gaz pour vol stationnaire
THR HOVER, fonction CONSTANT-ROTOR-SPEED

Ce menu perniet la moditication du régime motcur cn pusition Jd¢ vol
stationnaire du manche de pas/gaz. Les valeurs pour «pleins gaz» et
pour «ralenti» ne seront pas affectées par cette modification. Il est
également possible de choisir la plage autour du neutre sur laquelle la
modification du régime sera effective. Le réglage des gaz en vol
stationnaire peut &tre modifié en cours de vol par un trim externe
additionnel.

It faut tout d’abord appeler 1"écran concernant le type de vol IDLE-

UP1. Placer le CURSEUR sur la ligne FLIGHT et programmer IDLE-
UP1 (si cela n’a pas été déja fait dans une autre fonction). Actionner le
commutateur pour IDUE Lk caffichage IDLE-UPI entre purenthéses).

On régle la modification de régime (RATE) et de Ia zone d’action
(RANGE) par «+» ou «».
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6. Programmation pour hélicoptéres RC

Type de vk §

Effectuer les réglages pour RATE par petites étapes en phase de vol
stationnaire pendant le vol. La zone effective de RANGE peut étre
affinée ultérieurement.

Sur la ligne HOVER il est possible de metire hors circuit les valeurs
RATE et RANGE par «INH».

61 REVO Compensation d’anticouple
REVO MIX

POINT» i

DOUN W UEr  30% 5l

MODEs ENFI B

DOt o o UPe s ik k §
= G aE
e rnrm s e e e U Ly po de vel une Bgére modihica-

tion de la compensation danticouple par rapport aux réglages fixés
dans le type de vol NORMAL.

11 faut tout d’abord appeler ["écran concernant le type de vol IDLE-

UPL. Placer e CURSEUR sur la ligne FLIGHT et programmer IDLE-
UPI (si cela n’a pas été déja fait dans une autre fonction). Actionner le
commutateur pour IDLE-UP] (affichage IDLE-UP] entre parcnthéscs).

Servo danticouple
fimpdrnse, 8

Pour le type de vol IDLE-UP! on réduit légérement la valeur de
compensation pour pas max. (15%) mais on garde la méme valeur
pour pas min. Déterminer la valeur de compensation d’anticouple pour

nac max UIPY nar cdn 0 «-», I en réacults une comnancation un nan
pas max. {(L0) par «» 0U «-», 5 OR resullc unc compansation un pou

moins importante en actionnant le manche de pas vers pas max. qu’en
I'actionnant vers pas min. Vérifier le sens de compensation. Si la
compensation agit dans le mauvais sens, placer le CURSEUR sur 1a
ligne ROTOR ct inverser e sens de rotation par «CW» ou «CCW.

72 GYRO Mixage gyroscope

GYRO MIX

Pour le type de vol IDLE-UPI il n"est pas indispensable de modifier le
réglage dans ce menu.

65 PI -> E Pas -> Tangage

PIT TO ELE

Pour le type de vol IDLE-UPI il n"est pas indispensable de modifier le
réglage dans ce menu.
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56 HOLD Commutation des gaz en autorotation
TH-HOLD

Cette fonction permet de programmer {a position du scrvo des gaz
qu’il doit occuper lors de la commutation en autorotation (HOLD). Le
déclenchement de I"autorotation peut s’effectuer de fagon manuelle ou
automatique. Pour activer la fonction, il taut programmer un commuta-
teur pour le type de vol autorotation (HOLD). La valeur peut étre
modifiée en cours de vol par un trim externe additionnel qui ne sera
effectif et programmable qu’au sein du type de vol HOLD.

Mettre en circuit ie commutateur pour ie type de voi autorotation
{(HOLD}, la position souhaitée (moteur coupé ou au ralenti) pour le
servo des gaz peut étre déterminée sur la ligne POSI par «+» ou «-».

Si I’autorotation doit étre décienchée par 1'activation du commutateur,
il faut programmer MANU sur la ligne MODE. En programmant
AUTO (plutot conseillé pour les experts...) I autorotation peut étre
déclenchée par le manche de pas. I faut d’abord fixer la position du
manche de pas, dans laquelle 1" autorotation doit commencer. Placer le
manche de pas sur la position sovhaitée et actionner «SET» : cette
position est maintenant mémorisée. Pour déclencher 1’autorotation de
facon automatique, ii faut d*abord iibérer ia fonction autorotation par ie
commutateur pour I’ autorotation. Dés que le manche de pas atteint la
position programmée, la fonction autorotation devient eftective et le
servo des gaz se déplace vers la position programmeée. La commutation
est affichée entre parenthéses (OFF, ON).

ATTENTION : Au déclenchement de I autorotation {manuel ou
automatique) la commande des gaz par le manche n'est plus effective.
Elle n’est effective de nouveau qu'a la mise hors circuit de 1" autorota-
tion par le commutateur correspondant.

P TP T L SV PRI, . . Y T o S I Nt Py N JU
UT pEUt CnOISH 31 1€ im { 1 KL GU Mancne ac pass gaz pour ic servo

des gaz reste effectif (ACT) en autorotation ou ineffectif (INH).




6. Programmation pour hélicoptéres RC

Type de vol IDLE UP1/2/Autoreistinn

De cette manire il est possible - sans modifier le réglage programmé
du servo pour autorotation - de choisir entre couper le moteur ou le
laisser tourner au ralenti (position du trim de manche). Ceci est trés
1ge e Tautorotation,

coravlic pror e nte s,

MGDE' RUTO( UFF »
TR I HRE

R I N

Si I’on souhaite une temporisation pour le déclenchement et respecti-
vement la commutation de I autorotation, on peut déterminer la valeur
pour le type de vol autorotation et pour le servo des gaz au menu 14
ATV (voir page 46).

1l est recommandé de désactiver la compensation d*anticouple REVO
dans le type de vol autorotation (HOLD) quand il s’agit de mécaniques
dont I’anticouple est entrainé en autorotation.

Le débutant se scrvira de la commutation d’autorotation principale-
ment pour couper le moteur.

ATTENTION : Quand le moteur est complétement arrété par la
fonction HOLD en cours de vol et quand I’émetteur est également mis
hors circuit, le signal acoustique incorporé retentit a la nouvelle mise
en circuit de I'émetteur pour avertir I'utilisateur que le type de vol
HOLD est programmé. Dans ce type de vol le moteur ne peut pas étre
mis en route ! Cet avertissement retentit 3 chaque fois que d’autres
types de vol que NORMAL sont activés i la mise en circuit de
I'émetteur.

Réglages pour le type de vol IDLE UP2 (vol de
croisiére)

Les modifications des réglages pour ce type de vol sont a effectuer de
la méme fagon que celles des réglages pour le type de vol «vol
stationnaire».

Copier des types de vol
Dans ce menu on copie tous (ALL) les réglages du type de vol IDLE-
UP1 dans [DLE-UP2.

Courbe de pas (PCrv)
Dans ce menu on réduit les valeurs de pas max. encore plus 4 environ

70%, les valeurs de pas min. 2 environ 80-90%.

Courbe des gaz (TCrv)
Dans ce menu on déplace 1'ensemble de la courbe vers le haut pour
aAn ab A re de ce fait

A
uUlulCl pll.lB UF EﬂL Qans \'uw\.luv l,rl)mxuull u\- pﬂo [=1% ﬂrwllldlu

une régime plus élevé du rotor.

Réglage de pas pour vol stationnaire (PHOV)

On effectue ce réglage aprés celui des gaz. En vol stationnaire le
régime est fixé plus haut et dans la plupart des cas le réglage de pas
pour vol stationnaire doit étre effectué avec des incidences moins
élevées des pales de rotor. Ce réglage peut étre effectué de fagon trés
confortable en cours de vol.

A

wn

Réglages de gaz pour vol statlonnaire (TCrv)
11 est recommandé d”adapter ce réglage en cours de vol au moyen d'un
trim externe et de transférer les valeurs déterminées ultéricurement

dans le programme.

ATV

Les servos des gaz et de pas peuvent étre réglés avec une temporisa-
tion pour chaque commutation entre deux types de vol. Ceci est trés
conseillé pour les gaz, pour e pas ce n'est pas indispensable mais
rendra le pilotage plus aisé pendant la commutation.

REVO
On peut adopter les valeurs programmées dans IDLE-UP1.

Mixage gyroscope (GYRO)
La modification du réglage dans ce menu n’est pas indispensable pour
le type de vol IDLE-UP2.

Pas -> Tangage (P1->E)
La modification du réglage dans c¢ menu n'’est pas indispensable pour
le type de vol IDLE-UP2.

Réglages pour le type de vol Autorotation
(HOLD)

Indépendamment du réglage pour la fonction HOLD (position des gaz
en autorotation) il faut programmer les fonctions suivantes :

- Fixer les valeurs pour pas a 110% (débattement max.). Ainsi on

dispose de plus de course de pas pour récupérer I'hélicoptére.
- Fixer pas min. de fagon 4 obtenir l¢ régime optimal du rotor en
autorotation.

- Fixer I'incidence de I’anticouple &8 0 a la mise en circuit de
1 autorotation au menu OFST.

- Déterminer les valeurs de toutes les autres fonctions en fonction de
votre expérience, du type d'hélicoptére etc.

Réglages pour d’autres types de vol
Vol acrobatique 3D

Ces réglages spécifiques sont a effectuer dans ie type de vol IDLE-
UP3, ils sont vraiment réservés aux experts. De multiples fonctions
sont entitrement modifiées. La compensation d’ anticouple (REVO) et
également la fonction des gaz peuvent étre déterminées par une courbe
en V. La détermination par une courbe ¢n 9 points représente ici un
grand avantage.

Les réglages suivants peuvent étre effectués une fois que I’expérience -
concernant ' accord et la mise au point - s’est récllement confirmée.
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6. Programmation pour hélicoptéres RC

Autres Dypes i wad

68 HVOF position du manche de pas pour vol

stationnaire
HOV OFFSET

N WS I BN EEE o:as: S

Cette fonction est néeessaire lorsque la position du manche de pas pour
vol stationnaire ne correspond pas au neutre mécanique ou si cette
position doit étre décalée. La position neutre peut étre déplacée de +/-
15% de la course totale. La position neutre est indiquée de fagon
optique (entre parenthéses) et acoustique (double signal sonore). Cette

S

fonction permet également de
définir a partir de quet point les
mixages de pas distinguent entre
pas max. (HI) et pas min. (LO).

It taut d’abord appeler 1'écran
concernant le type de vol souhaité.
Placer ie CURSEUR sur ia ligne
FLIGHT et déterminer le type de
vol (si cela n’a pas été déja tait dans
une auire fonction). Actionner le
commutateur pour le type de vol

Pas Max

/L
/L

+/-15%

Pas Mini

respectif (affichage entre parenthéses). Programmer le décalage par
«+» OU «-».

59 OFST Positions du neutre
OFFSET MIX

On utilise cette fonction pour optimaliser les positions du neutre des
fonctions roulis, tangage et couple de lacet (anticouple) de chaque type
de vol (préséicction des gaz i, 2. 3 ou autorotation). ii est alors
possible de commuter p.ex. I'anticouple pendant que I"autorotation est
activée dans la position souhaitée. On peut attribuer i chague fonction
unc temporisation av menu ATV pour atteindre Ia position souhaitée.

ositions des trims des
manches dc dlﬂcrcmcs fom.tmm dc commande représentent le point
de repére de la modification (OFF) ou si cette deriére se rapporte &
une mémoire de trim interne qui mémorise 4 chaque commutation de
types de vol les positions existantes du rim (TRIM ON). Ce geare de
trim Offset cst surtout utilisé dans les pays asiatigucs. Nous recom-
mandons le réglage TRIM OFF.

Les valeurs fixées pour chaque fonction de commande peuvent étre
modifiées en cours de vol par des trims externes respectifs.
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La tonction peut étre programmée pour ies types de vol IDLEL, IDLE2
et HOLD. Les réglages mémorisés pour ces types de vol sont appelés
au moyen d’un commatateur pour type de vol.

Activer les fonctions par «ACT». Les réglages pour toutes les fonc-
tions (AlL, ELE, RUDD) s’ctfectuent par «+» ou «-».

Astuce : On peut obtenir le méme effet avec la fonction de trim
additionnel (SUB TRIM).

Réglage des gaz par curseur
{type de vol NORMAL)

Si [’on désire mettre les gaz sans pas pour le réglage du moteur, on
peut programmer au menu MxVR les valeurs de THR LO par le trim
«A» (curseur & gauche), «B» (curseur au neutre), «C» (curseur a
droite), «D» (commutateur voie 8) ou par les trims externes 1-8 (voir
page 65). Il est ainsi possible de mettre les gaz - p.ex. au moyen du
curseur voic 7 - jusqu'a la position neutre de gaz. En positionnant
simultanément le manche de pas/gaz au ralenti ou respectivement au
pas min., le moteur est sollicité par I'incidence négative des pales de
rotor (-3-4") environ de la méme fagon qu’en position de vol station-
naire (+3-4"). Cela permet le réglage du moteur pour vol stationnaire
sans réaction du pas et sans que "hélicoptére décolle.

Exemple pour une programmation avec régulateur de
vitesse.

drvme iy et Fanesrnm
1N QU TOWOT G Ta¢on

uonstante dans uhaqm phasc d vol. I est plau ans I° heln,optcre et
capte comme référence du‘cctcmcnt le régime du rotor (par palpeur).
Ce systeme de surveillance dirccte cf permanente permet un réglage et
un contrdle du servo des gaz pour stabiliser le régime du rotor de
maniére précise et rapide. Bien que le régulateur de vitesse prenne en
charge le réglage du servo des gaz, ce réglage doit cependant pouvoir
étre influencé par |'émetteur si 'on envisage une modification
(intentionnée) du régime du rotor, p.ex. en commutant de présélection
des gaz | a préséiection des gaz 2 ete. et également -bien entendu- au
démarrage ou en coupant le moteur (autorotation).

L'émetteur FC-28 V3 oftre des possibilités optimales. Le régime
souhaité peut étre sélectionné sur chaque régulateur de vitesse par une
voie supplémentaire (semblable  la voic de sensibilité du gyroscope).
On wiilise normalement un curseur libre.




7. Autres fonctions du programine

Programme de mixage stz

Pour ne pas &tre obligé d’actionner cc curscur en cours de vol a chaque
commutation de type de vol, on prédéfinie sur la voie du curseur des
positions fixes pour chaque type de vol en utilisant la position appelée
«fixe» d'un servo (voir ATV, pages 18-20).

L'exemple suivant explique I'vtilisation du curseur n 7 comme D.O.
pour la présélection du régime.

Type de vol NORMAL

Appeler le menu 14 ATV, programmer le D.O. CH1-7 (type de vol
NORMAL) par «+CH». Pour ce type de vol on fixe une position {en-
dessous de 5%), qui met hors fonction le régulateur et qui commande
les gaz pour le processus de démarrage directernent depuis 'émetteur.
Déterminer d*abord sur la ligne RATE RAU par «+/-» une courbe en V
¢t ensuite sur la ligne CENTER la valeur +100% par «-». On obtient
une position de 100% dans un sens qui ne peut pas étre surrégulée par
le curseur dans ce type de vol. II faut tenir compte du sens de régula-
tion du régulateur de vitesse et fixer ce point i la valeur - 100% (1 autre
coté du diagramme).

Type de vol IDLE-UPL

Le régulateur doit maintenir ie rotor en bas régime. Le point qui doit
étre fixé par la voie supplémentaire a ce régime peut étre préréglé (sans
position fixe). On fixe en pratique a 1200 ¢/min. (régime du rotor en
vol stationnaire) pour environ 60% de la course mécanique du curseur.
Ceci comrespond 2 une position d’environ -20% de la voie supplémen-
taire {position neutre 0%).

Appeler 1'écran concernant le type de vol [DL-UP| et procéder au
réglage correspondant par RATE et CENTER.

Type de vol IDLE-UP2

Lc régulateur de vitesse doit maintenir le plein régime du rotor
(environ 1800 tmin.). Ceci correspond a environ 80% de la course
mécanigue du curseur et 3 75% pour la voie supplémentaire.

Appeler I'écran concemant le type de vol IDL-UP2 et procéder au
réglage correspondant par RATE et CENTER.

/Ty FLI
RATE L[~
DELAY Che
o ENTEH
HOTE Y HI
NS A N :
L+ — 0

_ype e vol HOLD (autorotation)
Dans ce type de vol le régulateur doit étre mis hors circuit par la
position +100% de la voie supplémentaire.

h
~J

Appeler I'écran concernant le type de vol HOLD et g
réglage correspondant par RATE et CENTER.

De cette maniére la voie supplémentaire est automatiquement placée
dans la position (ou le régime) souhaité 4 chaque commutation de type
de vol.

Commutateur Backflight :

Ce commutateur peut étre activé au menu MxSW et permet dc
s’entrainer au vol «de face». Le «nes» de I"hélicoptére est dirigé vers
le pilote. Pour faciliter Ie pilotage dans cette situation, on inverse par le

commuiateur BACKFLIGHT ies fonctions de routis et de tangage et e
pilote ne doit ainsi pas réfléchir & I'inversion.

Attention : Nous attirons votre attention sur ’éventuel danger de cette
fonction pour le pilote et pour I"hélicoptere. Il pourrait arriver que
influences

par oS mnuche

Tl
{"hélicoptére - par des

ques de vent ou autres - se remetie rapidement dans le sens normal sur
son axe vertical : il faut alors commuter immédiatcment pour obtenir le
sens de commande normal pour cette position de vol.

externes, comme p.eX. des honrrag-

S CXWIMCS, oMK QeSS DOounl

Commutateur INVERT :

Ce commutateur permet de passer en vol dos. [l inverse les fonctions
de PAS, de TANGAGE et d’ANTICOUPLE. I1 faut également faire
attention et commuter au bon moment. Chaque type de vol peut étre
commuté librement en position INVERT, 1" affichage du type de vol se
présente alors p.ex. pour type de vol NORMAL = NOR/INV.

@ etk w31

15 AFR Réglage de la course des D.O. Caracté-

ristiques de commande (EXPO, VTR)
AFR

Ce menu permet de programmer la course et respectivement les
caractéristiques de course d'un D.O. séparément pour chaque sens
d’action. La course peut éire déterminée de fagon linéaire (réglage 0
sur la ligne RATE2, réduction sur la ligne RATE1). Ce réglage agit
comme unc limitation mécanique du débattement du D.O_, c.ad. le

débattement mécanique d’un manche reste identique, mais 'effet sur le

débattement du servo diminue.

Des réglages supplémentaires de course peuvent étre etfectués sur la

Reproduction Interdite




7. Autres fonctions du programme

position neutre du manche (EXP1), de fagon exponentielle sur toute la
course {(EXP2), et de fagon infléchie (VTR voir schéma). VTR signifie
un effet réduit du débattement du servo prés de la position neutre d’un
D.O. A partir d’un point - dont le choix est libre - cet effet augmente.
On détermine ce point par RATE. L'eftet autour de la position neutre
est également réglable, it faut seulement réduire la course sur la lighe
RATE! pour chaque sens du débattement (L/D et R/U).

RAB 108
Rt =1 fetg

Le débattement maximal du servo attribué au D.O. se rapporte -
concernant les possibilités EXP1, EXP2 et VTE (réglage sur la ligne
RATE2) - toujours au débatternent maximal programmé sur la ligne
RATEL1. Déterminer les caractéristiques du D.O. par EXP1, EXP2 et
YTR.

Tous les réglages AFR interviennent sur le résultat des mixages, c.a.d.
en réduisant une course, les courses de mixage diminuent également.

nnnnnnnn réolace aus d'un seul DO, ot d’un seul type

CIIGIHUK— wnuu Il ﬂlﬁbhu lU Lvpldpu Hu
de vol. Sélectionner le D.0. souhaité par «+CHby. il peut arriver que sur
I’écran apparaisse p.ex. «AIL-4». Cela ne signifie pas qu’ici est
indiquée la fonction de commande pour l¢ quatriéme aileron mais que
ka fonction de commande d"aileron est commandée par le D.O. n 4.
Cela dépend toujours de la disposition des manches déterminée (menu

21 FUNC).

Sur la ligne SW on programme le commutateur qui actionne le circuit
D/R en cours de vol.
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Sur la ligne RATE! on détermine la réduction de course linéaire pour
les D.O. correspondants ¢t pour chaque sens du débattement (L/D et R/
uU).

Sur la ligne TYP on programme le mode de réglage de course (EXP1,
EXP2 et VTR).

Sur la ligne RATE? on régle les caractéristiques pour EXP1, EXP2 et
VTR. En réglant I VTR, on déplace I'infléchissement de la courbe si
une réduction a été programméce auparavant sur la ligne RATEL. {

Tous les réglages ou réductions s"etfectuent par «+» ou «-», par «50»
ou « 00,

16 D/RCommutation de course des D.O.
D/R Dual Rate F

La commutation de course des D.O., appelée également Dual Rate (D/
R) permet la triple commutation en cours de vol d'une course de

cun des 8 D.Q, sur une

commande linfaire ou exponentielle de «

valeur fixée auparavant (dans chaque type de vol). Chaque circuit D/R
a commuter (CIRCUIT) nécessite un commutateur supplémentaire. Il
est également possible de programmer les 3 circuits par un seul
commutateur et de les commuter en cours de vol.

$i aucune fonction D/R est activée, chaque D.O. agit toujours en
fonction du réglage de course ou des caractéristiques des D.O.
déterminés menu 15 AFR).

On peut régler des courses différentes en EXP1 et VTR pour chaque
sens du débattement du D.O..(L/D ct R/U). La caractéristique de

course neut 2tre choisie entre linéaire (réolapge g Sur Ia Iume RAT'FZ

LOUNsC PO CFIC CRIOISIC CNTE el Iepiage

téduction sur la ligne RATEL) et exponentielle. Ce u:glagc agit comme
vne limitation mécanique du débattement du D.O., c.4.d. le débatte-
ment mécanique d'un manche p.ex. reste identique mais I"effet sur le
débattement du servo diminue. Effectuer d'autres réglages de facon
exponentielle par la position neutre du manche (EXP1), de fagon
exponentielle par la course complte (EXP2) et de fagon intléchie
{VTR, voir écran). VTR signific un ettet réduit du débattement du
servo prés du neutre d’un D.O. A partir d’un point - dont le choix est
libre - cet effet augmente. On fixe ce point par RATE. L’effet autour du
neutre est Egalement réglable, il faut seulement réduire la course sur la
ligne RAT1 pour chaque sens du débattement (L/D et R/U).

Les courses des trims des manches ne sont pas atfectées par ce réglage.
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7. Autres fonctions du programme

ek et

Programme de mixay =i

Le débattement maximal d'une fonction reste toujours identique
concernant les possibilités EXP1, EXP2 et VTR, tant gue sur la ligne
RATE1 n’apparait aucune réduction linéaire de la course du D.O.

Tous les réglages concernant les courses des D.O. interviennent sur le
résultat dcs mixages, ¢.a.d. en réduisant une course, les courses des
mixages diminuent également. .

Chaque écran n’affiche le réglage que d’un scul D.O. et d'un seul type
de vol.

Sur la ligne CIRCUIT on sélectionne le circuit D/R, pour lequel doit
étre programmé la valeur respective, par «NEXT».

Choisir le D.O. sur la ligne CH dont on souhaite régler la course.
Sélectionner la fonction souhaitée par « ACT» et «+» ou «-». il peut
arriver que sur I"écran apparaisse «AIL-4». Cela ne signifie pas qu’ici
est indiquée la fonction de commande pour le quatriéme aileron, mais
que la fonction de commande d'aileron est commandée par le D.O. n
4. Ccla dépend toujours de la disposition des manches déterminée au

menu 21 FUNC.

Sur 1a ligne SW on programme le commutateur qui actionne en cours
de vol le circuit D/R.

Sur la ligne RATE! on détermine les réductions de course linéaire pour
les D.0. correspondants et pour chaque sens de débattement (L/D et R/
uU).

Sur la ligne TYP on programme le mode de réglage de course (EXP1,
FYP? VTRY

Sur la ligne RATEZ E:glc lcq caractériqliqucq pour EXP1, EXP2 et

Tous les réglages ou réductions s’effectuent par «+» ou «-», par «50»
ou «100».

29 TRIM Réglages de 1a course des trims
TRIM RATE

M

N

Ce menu permet le réglage et I"adaptation des trims des manches aux
différentes exigences.

RATE : Sur cette ligne on réduit |’eftet des trims des manches jusqu’a
0% de I’ cftet normal. On a recours i cette possibilité quand |'cfiet des
trims est trop important en cas de débattements réduits des manches
(réglés par AFR). L’effet du trim peut ainsi étre déterminé avec autant
de finesse que la course elfe-méme. Placer le CURSEUR sur RATE et
déterminer I'effet du trim par «+» ou «-».

CROSS TRIM permet une pcrmutation des fonctions de trim des D.O.

Lo I B PN ven Aur semnenbha m?am oot oo o Sen A FeR o B o .
Zets L ‘action du manche n'en est pas affectée. Grice S cetie l;uSS;bi—

lité on peut modifier le trim de profondeur avec une main libre sans
étre obligé de licher le manche de profondeur, a condition que les
fonctions de commande principale d’aileron et de profondeur se
trouvent sur un scul et méme manche. Le trim de profondeur se trouve
alors 2 cdté du manche des gaz sur | autre main. Placer le CURSEUR
sur CROSS et régler I'action du trim par «<CROSS» (croisé) ou
«NORM».

ATL : Sur cette ligne on décide si le trim du manche des gaz agiten
tant que trim de ralenti ou en tant que trim normal. Le trim de ralenti
concemne le manche des gaz et n’est effectif qu'en position de ralenti
du manche. Ainsi est-il possible de régler le ralenti du moteur par lc
trim sans en modifier la position pleins gaz. Placer le CURSEUR sur
ATL et régler le trim par «NORM» (trim normal) ou « ATL» (trim de
ralenti, affichage par unc étoile sous F-2 ou F-3),

Au menu FUNC (voir pages 16/17) on détermine Ia position de raienti
du manche des gaz.

Toutes ces possibilités concernent avant tout les modéles réduits avec
moteur therrmquc mais elles permettent également - dans le domaine

e vl Ala P = e v iy
du vol électrique - 1a mise hors circuit sfire du moteur électrique.

30 TRIM Memorlsatlon des positions de trim

IET W O

Cette fonction permet de mémoriser séparément les positions des trims
des manches et respectivement des trims externes. Il est donc possible
de mémoriser pour chaque modéle la position des trims de manche
trouvée en vol. Cette position de trim mémorisée est disponible en
position neutre des trims de manche. La position correcte des disposi-
tifs de trim est donc toujours ia position neuire. ii est aiors trés faciie
de trouver et de contrdler la position de trim comespondant du modéle
respectif.
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Programme de mixage slawaimid

11 est possible de mémoriser toutes les positions de trim de manche
excepté le trim ATL du ralent: (affiché par une étoile). La valeur de
décalage maximale mémorisable de la position du neutre du trim
s"éléve 4 200%. Cela correspond a une course de trim compléte de
gauche 3 droite.

On mémorise les valeurs de réglage des trims externes de la méme
fagon. Cela permet de mémoriser des réglages de mixage aprés
I'atterrissage, qui ont été trouvés en vol et déterminés par les trims
externcs. En pratique cela signifie que les valeurs trouvées et détermi-
nées en vol par les trims externes d’une fonction trimable sont
transtérées dans le programme.

Mémortsation de L posttion des trims de

manche :

Trouver la position du trim de manche dans laquelle le modéle réduit
vaole bien droat, Annnyf-r sur la touche « MEMO» et confirmer par
«yes». Cetle position des gouvernes est ainst mémorisée en position
neutre du trim. Les valeurs mémorisées peavent étre cttacées par
«CLEAR» ou également au menu 32 RESET. Positionner les trims au
neuire (center clic), dans cette position les valeurs de rim modifiées
sont atteintes. Si pendant la deuxiéme mémorisation scule une position
de trim doit étre mémorisée, il faut vérifier que les autres trims se
trouvent au neutre (cela concerne également les trims cxternes). Dans
le cas contraire, 1'émetteur mémorise les positions de trim qui different
des positions neutres.

Mémorisation de la position des trims externes

Cette possibilité n’est effective qu’en activant un programme de
mixage. Trimer les réglages souhaités au moyen des trims externes en
cours de vol. Mémoriser les réglages par «MEMO» et confirmer par
«yes», Le réglage désiré est fixé en posiiion neuire des inms extemes,
Les trims externes peuvent &tre désactivés (INH) au menu MxVR.
Méme dans cette condition, la position déterminée et mémorisée reste
programmée ¢t effective. Chaque mémorisation n'est effective que
pour le type de vol actif du moment. Si la méme mémorisation doit étre
effective dans tous les types de vol il faut copier la mémorisation dans

tous les types de vol au menu 08 COPY TRIM. 11 est bien entendu
possible de mémoriser une position modifiée différente du trim externe

pour chaque type de vol, p.ex. HELI pour la fonction OFFSET MIX,

22 F/S Sécurité de brouillage
FAIL SAFE

Ce menu permet la programmation de débattement de servo en cas de
perturbation de transmission entre I'émetteur et le récepteur. Il est
possible de déterminer la position des servos aprés la premiére seconde
qui suit la perturbation :
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FAIL SAFE Normal (NOR) Les servos occupent la derniére
position transmise jusqu’a disparitios
de la perturbation.

Les servos se placent dans une position
préprogrammée.

FAIL SAFE (F/S)

It est également possible de programmer un FAIL SAFE pour ’acccu
(votr ci-dessous).

La fonction FAIL SAFE n’est effective qu’avec des récepteurs PCM en
mode de transmission PCM.

Programmation :

FAIL SAFE Normal : Les servos des fonctions marquées par la petite
fleche sur la ligne «NOR» nccupent en cas de perturbation la demiére
position transmise jusqu’a I’ élimination de la perturbation.

FAIL SAFE : En ce qui concerne les fonctions pour laquelle les servos
ont été préprogrammeés pour prendre une position choisie lors d’une
perturbation, la petite fléche doit étre déplacée sur la ligne F/S au
moyen de ta touche F/S. Pour mémoriser pour ces fonctions jes
pusitions de servo souhaitées lors d*unc perturbation, il faut placer les
D.0. de ces fonctions dans la position souhaitée. En appuyant sur
«SET» nn mémorise les positions souhaitées. La position mémorisée
est affichée en % sur ta lighe «POSI». Les positions-de trim sont
également mémorisées.

Controler les positions FAIL SAFE programmeées : mettre HORS
circuit |'émetteur : les servos prennent les positions programméces
aprés unc légére hésitation.

23 F/S Accu-FAIL SAFE
FAIL SAFE

Cette fonction permet de programmer une position du servo des gaz ou
de la voic 9 lorsque I"accu de réception atteint la limite inférieure de
tension. Il est possible de surréguler la réaction du servo des gaz
momentanément par le manche des gaz.

Accu Fail Safe pour les gaz : Une position F/S pour la fonction de
ralenti (THR/BRAKE) doit avoir été programmée. En fonction HELI il
est conseillé de positionner le servo des paz correspondant 3 peu prés
en position de vol stationnaire. Placer le CURSEUR sur ta ligne F/S,
pousser le manche des gaz dans la position a partir de laquelle la
possibilité de surrégulation devient effective. Appuyer sur la touche
«SET», cette position du manche des gaz est alors mémorisée (affi-
chage RESET). Quand la tension de 1’accu de réception passe en-
dessous de la limite admissible, le servo des gaz prend la position F/S
programmée sur la ligne F/S.

Pousser le manche des gaz dans la position RESET programmée, la
fonction de ralenti peut alors étre momentanément surrégulée.
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Programme de mixage staiiilud.

Accu FAIL SAFE pour la vole 9 : Placer le CURSEUR sur la ligne
BF/S-RES et appuyer sur la touche «9CH». La position actuelle du
servo,connecté sur la voie 9 (position du commutateur) est mémorisée.
C’est la position que le servo prendra lorsque la limite inférieure de la
tension de I"accu de réception sera dépassée. 1l est évident qu’un

commutateur a été programmé au menu PARA pour la voie 9.

Un équipement de 1'émetteur avec des modules multi-switch ou multi-
prop ne peut &tre envisagé qu’apres avoir programmé deux voies en
P, L g T o nbale dag davrw wotes act Hhoae B

tani quc 10nCY0iis MULTT. Le choix des deux voies st libre. En

général on utilise ies voies 5-8.

Sélectionner la voie (CH) par «+» ou «-». ATTENTION : la voie
programmée cn tant que voie MULTI ne peut plus étre commandée par
le D.O. attribué normalement i cette voie.

35 CHSW Commutateur de voie

CH SW

Ce menu permet de désigner un D.0. en tant que commutateur qui
prendra en charge d’autres fonctions ou mixages.

La position et les sens de commutation sont réglables. On commute
avant tout des fonctions de mixage ou de Dual Rate. Chaque D.O. 1-8
peut étre désigné comme commutateur de voie, chaque position du
D.0. en tant que commutateur peut éire fixée enire §% et 130%.

[l est possible de programmer 4 commutateurs de voic (SWn E,F G
et H) par mémoire de modéle. Ces commutateurs sont alors program-
més pour tous les types de vol et peuvent étre utilisés également en tant

que commutateurs pour la commutation de type de vol (menu MxSW),
En outre on peut programmer encore 4 commutateurs de voic (n L, J,
K et L) selon le type de vol, qui peuvent étre programmeés différem-

ment pour chaque type de vol.

61

Programmation

Pour qu’un D.O. en tant que commutateur puisse activer la méme
fonction ou respectivement ie méme mixage dans tous les types de vol,
il est recommandé de programmer un des commutateurs SWn E, F, G
ou H. L’utilisation des commutateurs 1, J, K et L est également
possible, mais cela oblige de les programmer dans chaque type de vol
pour garantir Ja fonction dans chaque type de vol.

Pour programmer une fonction dans différents types de vol par des
commutateurs différcnts ou pour rendre non commutable dans un type
de vol une fonction qui est commutée par un D.O. dans un autre type
de vol, il est conseillé de sélectionner un des commutateurs I, J, K ou

L

Placer le CURSEUR sur le commutateur choi
par «+» ou «-». Sélectionner le D.O. (AIL, ELEV etc.). Déterminer la
position dans laquelle ce D.O. doit activer la fonction souhaitée.

Pousser le D.O. dans la position choisie et actionner «SET».

si et activer par «ACT»,

Cettc position est ainsi mémorisée. Pour changer le sens de commuta-
tion, il faut appeler le menu 09 MxSW (voir page 24). 5’il s’agit de
fonctions comme p.ex. PMX ou chronométre, le sens de commutation
peut étre inversé directement sur |'écran respectif.

Si la fonction CHSW ne doit pas étre utilisée, il est conseillé pour
plus de sécurité, de programmer tous les commutateurs par INH.

37 TRAI Ecoiage (avec commutation individuelie)
TRAINER

TRAINER
FHIN-Shr THH

. ?ﬁw
HOR HRR NIOR HOR HIOE MR TR
£k ok ¥ k& ]
Hlx»'i-l'i. IHH IHH JHH jHH IHH irH INH !
i R RN W S Entintl-TY

Cette fonction permet |’ apprentissage du pilotage de modéles réduits
par un systéme d’écolage. Le pilote-moniteur peut prendre en charge le
pilotage du modéle réduit dans les situations critiques. Les émetteurs
du moniteur et de 1’éleve sont reliés par un cordon.

Le moniteur détermine sur son émetteur lequel des deux émetteurs
commande le modéle réduit. 11 faut donc un interrupteur sur I'émetteur-
moniteur, le «commutateur principal d’écolage», qui commute fa
possibilité de commande soit sur I'émetteur-moniteur soit sur 1'émet-
teur-éléve.

Ce systéme permet en outre de passer a I'éléve les fonctions une par
une.
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Eeolage

Il est donc possible de sélectionner les fonctions du modéle prises en
charge par I'éléve. L’émettenr-moniteur peut &tre programmé de fagon
a assigner & I’éleve 1, 2, 3 ou toutes les fonctions du modéle. Sil'éleve
ne commande qu'une seule fonction, les autres fonctions restent
toujours aux soins du moniteur etc.

Par le commutateur principal d’écolage (MAIN-SW) sur I’émenteur-
moniteur on commaute toujours TOUTES les fonctions attribuées i
P'éleve. La sélection des fonctions i attribuer individuellement peut
étre effectuée également par des «commutateurs externes». Si I'léve
doit commander des fonctions supplémentaires, il ne faut donc pas
programmer continuellement. Une spécification unique des fonctions
attribuer individuellement suftit et il n’est ainsi pas nécessaire d’inter-
rompre un vol quand le moniteur souhaite assigner a I'éléve - en cours
de vol - unc fonction de commande supplémentaire par commutateur.

L affectation des D.O. entre lcs émetteurs monitesr/éléve peut 2tre
totalement différente. L’ adaptation s’ctfectue par programma(ion ct
Paliyes ntlact maoc ablial 101 s 1 PUTCINS PRIy LY TR,

1 CICVE B €St pas Oviigc d adopter les particulariiés de puumgc du
moniteur ou vice versa.

L’émettenr-éléve doit toujours fonctionner en modulation PPM.

Mode Mixage

Le mode mixage représente une particularité car il permet de
surréguler a tout moment le modele de I'éléve avec Fémetteur-

- moniteur. Ceci donne au moniteur une possibilité d'intervention
optimale sans commutation aucune. On peut attribuer librement 2
I’éléve une valeur entre 0 et 100% du débattement des gouvernes. Le
moniteur dispose toujours d'un taux de débattement de 100%. Au
début de I"apprentissage il est recommandé de n’assigner que 50% 2
I’éléve (ou méme encore moins) du débattement des gouvernes. On
programme le mode mixage pour des fonctions autoneutralisantes des
D.O. comme p.ex. ailerons, direction ou profondeur pendant fe
pilotage en vol.

Aprés les premiers essais de pilotage concluants ct pour étudier le
comportement en vol du modele on peut attribuer 100%. 11 est
également possible d’attribuer entizrement une fonction de commande
aléleve et d’utiliser I’autre en mode mixage. On peut donc sélection-

ner lesquelles des fonctions de commande sont prises en charge a

100% par I'éléve sans que le moniteur interviennc ct lesquelles des
fonctions peuvent étre surrégulées par le moniteur. It est déconseillé
d’utiliser le servo des gaz en mode mixage, une commutation directe
est plus indiquée.

L'émetteur-moniteur (et également I'émetteur-éléve) est i adapter au
modtle réduit de I'éleve. Si le modéle nécessite une fonction de
mixage, il faut la programmer dans les deux émetteurs, qui doivent étre
en mesure - de fagon indépendante - de commander le modele réduit et
de répondre aux performances de ce dernier. Les modéles réduits de
«début» ne nécessitent normalement aucune fonction de mixage. [l est
alors suffisant d’adapter les deux émetteurs av modéle réduit de 1'éleve
cn effectuant les réglages élémentaires concernant I'ampleur et ie sens
de débattement des gouvernes. Si le modgle est équipé avec un
récepieur PCM, I"émeiicur-moniteur doit iransmeiire en PCM,
I'émetteur-€léve en PPM. Ne mettre en circuit que I'émetteur-moniteur,
I’émetteur-€leve doit rester hors circuit.
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Les réglages et progrummations au menu éeoluge 37 sont effectifs
dans toutes les mémoires de modéle.

L’émettenr-moniteur doit étre équipé d’un module HF, d’un quartz et
de PPantenne. Le moniteur doit juste implanter dans son module HF le
quartz de |’émetteur-éléve.

L'utilisation en écolage avec attribution individuelle des voies
concemne les émetteurs robbe-Futaba suivants:

Emetteur-moniteur
FC-28 V3
__FC-18V3

Emetteur-éléve
FC-28 VI
FC-28 v2
FC-28 V3
FC-18 V2/V3
FC-18 Junior V2
~FC-18 V3 Plus
FC-16
FC-15
F-16

Optiohs nécessaires

L'émetteur FC-28 V3 en tant qu”émetteur-moniteur peut étre relié par
le cordon d’écolage F 1529 directement i tous les émetieurs FC-28 en
tant qu’émetteurs-éléve. En utilisant un émetteur robbe-Futaba de la
séric F (excepté F-14) comme émetteur-éléve, ce dernier doit étre
équipé du module d’écolage [1, eét. F 1534 et du cordon adaptateur,
réf. F 1537.

Moduie d’écolage

Le module d’écolage, rét. F 1534, est nécessaire pour une utilisation en
&colage sélectif. Le cordon d’écolage, réf. F 1536 doit étre branché
dans les douilles du module qui est pourvu d'une diode luminescente
qui indique I"état de mise en circuit de |'émetteur ct d’une douille de
charge supplémentaire - trés utile quand on utilise I'émetteur en
pupitre. L’émetteur peut ainsi rester dans le pupitre pendant la charge.
Dans ce cas il devient nécessaire d’utiliser le cordon de charge
d’émetteur, diam. 2,5mm, réf. F 1535. Le courant de charge max.
s'éleve 3 500mA, la douille de charge latérale est misc hors circuit. Le
module occupe la moitié d un emplacement d’options (4 trous), au
total on peut occuper tous les 8 trous d'un cmp[accmcnt d’options en
installant les commutateurs recommandés pour [ écolage. Tous les
genres de commutatcurs de mixage peuvent étre utiiisés en tant que
commutateurs d’écolage.

Pour installer le module d’écolage il faut retirer ¢”abord la protection
sur I'emplacement d’options de droite. Retirer les adaptateurs internes
des commutateurs en desserrant les vis (par ’extérieur). Placer le
moduie d’écolage par derriére dans I'emplacement d’options de droite
de facon a ce que la diode luminescente et les douilles du module
soient visibles de {'extérieur  travers les trous de I'emplacement
d’options. Fixer par I"extéricur au moyen des vis. [l n’est pas néces-
saire de replacer la protection.

Connexion : Retirer le cordon d’accu du connecteur (ill. 7). Brancher
le cordon d’accu sur le connecteur bipolaire du module. Connecter la
douille bipolaire du module sur le connecteur d’accu qui se trouve sur
la platine de I'émetteur. Connecter le cordon a 4 brins avec sa fiche
blanche sur la platine électronique dans la douille TRAINER.
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Endmg

Codage du module : Par I'intermédiaire du «jumper» jaune on adapte
le module a 1I'émetteur vtilisé.

Position pour FC-28 Position pour FC-18V2

FC-18V3 FC-16
FC-15
| l
~N ) K ~ A f
VIS T = T el ————
Connecter le jumper dans la position respective
ill.18
Commutateurs

11 faut installer au moins 1 commutatcur en tant que commutateur
principal dans 1"émetteur-moniteur pour permettre la commutation. Il
est conseillé d’utiliser un commutateur momentané, réf. 1504, le
moniteur n'a alors qu'a lacher pour reprendre le contrdle.

Les émeticurs soni reliés par i¢ cordon d’écolage. Pour commuter
indépendamment de fagon exiernc, il est indispensable d’instatler un
commutatcur externe pour chaque fonction i attribuer individuelle-
ment. Au maximum on arriverait donc a 8 commutateurs externes pour
les commandes principales et 4 un commutateur principal d’écolage
pour 1a commutation totale. En général on ne commute que 4 fonctions
de commande individuellement (Lcla correspond & quatre commuta-
tions ou moins). Un des commutateurs qui sert d&ja & la commutation
de I'une des quatre voies peut étre programmé en tant que commuta-
teur principal. Pour les mixages, un simple commutateur suffit en
général , p.ex. réf. F1502,

Programmation

Placer le CURSEUR sur la ligne MAIN-SW, actionner «<ACT» et
programmer le commutateur souhaité par «+» ou «-». Détcrminer le
sens de commutation par «+-».

S £ *. k3
CZii ek [r TpiH TRHHOTHA THH THH TR
K N O 1tH a2

Avant de programmer un commutateur de voie (CH-SW), il faut

déterminer au menu 35 quel commutateur doit &tre programme en tant
que commutateur principal et 3 quelle position ce D.O. commute.

Placer lc CURSEUR sur !a ligne MODE et sélectionner les fonctions
(AIL, ELEV etc.) a attribuer a I'éléve. Déterminer également si ce
dernier garde le contrdle entier (NORM) (tant que lc moniteur laisse ie
contrble 2 I'éléve au moyen du commutateur principal) ou §'il com-
mande en mode mixage (M1

Ll 1 dessins),

e, i e

rinP HUF Hm:
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Flacer o LU RS g o RALE o determiner Uampleur des
débattements pour I’élgve par «+» ou «-» (si MIX est programmé sur

la ligne MODE).
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Etape 3 :
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Placer le CURSEUR sur la ligne SW et programmer ie commutateur
souhaité pour chaque tonction de commande a attribuer. Placer le
CURSEUR sous la fonction commutable souhaitée, activer par «ACT»
et sélectionner le commutateur par «+» ou «-». 5i I'on ne désire pas
une attribution individuelle, il est conseillé pour plus de sécurité de

8101

programumer iNH.

<l Iii
i SE] 5F1 Sﬁig.? 2§
NOR MIE HOR HOE HOR
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IHH IHH IHH If'ir'i IMH
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Si des programmes de mixages sont activés, il est nécessaire gu’ils
solent activés dans les deux émetteurs. Au sein du programme de
mixage HELI 1l faut commuter simultanément les fonctions de
commande des gaz, de pas et d’anticouple. Le mode mixage
concerne principalement ces voies. $°il 0’y a pas d’écolage,
programmer pour plus de sécurité le commutateur principal
d’écolage par INH (inactif).

En ce qui concerne les fonctions mixées comme p.ex. au sein du
programme de mixage HELI , pas -> anticouple {REV0) , nous
recommandons d’utiliser le mode mixage.

EXEMPLES :

Commutation individuelle pour 4 fonctions de commande par
commutateur principal (ailerons, profondeur, direction, ralenti)

Etape1: Programmer I'émetteur-éléve avec la disposition des
D.O. et avec tous les réglages pour le modeéle réduit de 1’éleve sans le
cordon d'écolage. Placer les trims des manches au neutre {(aprés la
mémorisation des positions de trim}.

Etape 2 : Sélectionner la nouvelle mémoire libre dans 1’ émetteur-
moniteur (cc n’est pas indispensable mais utile).

Effacer pour plus de sécurité la mémoire au menu 32.

Etape 4 : Connecter le quartz ou le moduie HF de ["émeticur-
éleve dans I"émetieur-moniteur et programmer ¢e dernier dans cette
mémoire avec tous les réglages concernant le modéle réduit utilisé
(sens de rotation des servos, ampleur de course des servos). Sile
modéle réduit de Iéleve est équipé en PCM, il faut programmer
{"émeiieur-momiteur en modulation PCM et I'émettour<€léve en
modulation PPM. Les valeurs de trim des manches des deux émetteurs
doivent correspondre (débattements identiques sur le modéle en
position neutre des trims).

Etape 5: Appeler le menu 37 sur I'émetteur-moniteur FC-28V3.
ngrammcr le commutateur principal sur la ligne MAIN-SW,
actionner « ACT» et programmer par «+» ou «-» le commutateur
souhaité, p.cx. emplacement de connexion «1» (s'il n’est pas déja
occupé) et déterminer le sens de commutation par «+H-».

&
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s

Hl est évident qu'un commutateur doit étre installé dans |'émetteur-
moniteur avec le sens de commutation souhaité et qui soit connecté i

I'emplacement de connexion «1» (installation des commutateurs, voir
RETI
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Etape 6 :
normal (attribution totale) en programmant NOR sous les fonctions de
commande a attribuer (dans notre exemple AIL, ELEV, BR/THR et

DI
UL,

Sur la ligne MODE sélectionner le mode d'écolage

vement toutes les fonctions a 1'éléve. Dans des situations un peu
critiques, toutes les fonctions sont de nouveau sous le contrdle du
moniteur par simple commutation du commutateur principal d’écolage.

EXEMPLE pour mode mixage 50% et commutation
individuelle pour 4 fonctions de commande (AIL, ELEV,
RUDD, THR).

Les étapes 1 4 5 selon ’exemple précédent peuvent étre reprises.

Ftape 6 : Sélectionner sur la ligne MODE le mode mixage
d’écolage (attribution mixée) en affichant MIX en-dessous des
fonctions de commande a attribuer, dans notre exemple AIL, ELEV,
BR/THR et RUDD.

Etape 7 : Placer Ic CURSEUR sur la hgne SW et s¢lecuonner ic
commuttateur par «ACT» et «+» ou «-». Programmer INH paur les

fonchions gqui ne worant o stethudes

II va de soi que dans chague emplacement de connexion programmé
est connecié un commutateur gui a ¢¢ installé dans I"emplacement
d'options dans I'émetteur dans le sens de commutation souhaitée. Ces
commutateurs permettent d’activer une des voies E-4 pour I’éléve en
cours de vol. Supposons qu’un modéle réduit soit équipé avec deux
servos d'aileron. Il faut donc programmer pour la sortie du récepteur
dans laquelle est connectée le deuxigme servo d'aileron (ATL2) le

méme commutateur que pour le premier servo d’aileron.

Etape 8 : Brancher le cordon d’écolage dans la douille d’écolage
des deux émetteurs en veillant 3 connecter la fiche marquée TRAINER
dans 1'émetteur-moniteur. Mettre en circuit I'émetteur moniteur (ON),
I"émenteur €léve est mis en circuit automatiquement (ne pas commuter
1’émetteur éléve sur ON). Etirer entiérement I’ antenne de |'émetteur
moniteur.

Etape 9 : Contrdler tous les réglages. Commuter le commutateur
principal d’écolage :Est-ce que la communication entre les émetteurs
se passe de fagon satisfaisante? Controle de I attribution individuelle.
Est<e que chaque commutateur commute la fonction souhaitée ?
Commutateur principal cn position «éléve». Est-ce que les sens de
débattement correspondcnt aux ordres donnés par chacun des émet-
f(:iil"S I I.'SI-DC quc ioutes le lUl’ll..UUﬂb sont wmnunua:b pdl' lcb UCUX
émetteurs de fagon identique ? Si les gouvernes bougent pendant fa
commutation, il faut adapter les trims des deux émetteurs. Effectuer un
entrainement «a froid» (au sol) avec 1’éléve.

Etape 10 : / \prés avoir ontriles, le moniteur peut
décoller le modele rédult, ll pcu! activer - une fois en Iair - d'abonl un
seul commutateur pour une fonction du modéle et aprés avoir
commuté le commutateur principal en position «éléves, I'éléve peut
commander cette fonction. De cette facon on peut attribuer progressi-
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Etape 7 :

lag crymmuta
€5 commuia

Placer le CURSEUR sur la ligne SW et sélectionner

tours nar « AC TS ot «+» O «-», Drngrqrn_rngr pour plus de

ICUTS par KAk 2 » ur plds e

sécurité INH pour les fonctions de commande qui ne seront pas
attribuées.

N i m
# | B
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It va de soi que dans chaque emplacement de connexion programmé
est branché un commutateur qui a été instatlé dans I’emplacement
d’options dans I’émetteur cn respectant le sens de commutation
souhaité. Ces commutateurs permettent d'activer une des voies 1-4
pour I’éiéve en cours de vol. Supposons qu’un modéle réduit soit
équipé avec 2 servos d’atleron. 1l faut donc programmer pour la sortic
du récepteur dans laquelle le deuxiéme servo d’aileron est branché
{AIL2) le méme commutateur que pour le premier servo d’aileron.

Prsr la nilntaoa d*un avion
rOUT SC PLGIAgEe G uUn avion

«gaz» entirement au moniteur ou d’attribuer cette fonction entiére-
ment 3 Péleve. Un pilotage en mode mixage pourrait dans ce cas
provoquer des variations continuelles des gaz. Il est done plus utile,
d"attribuer cette fonction entiérement en utilisation normale «<NOR» ou
de laisser le contrdle des gaz au moniteur (INH sur 1a ligne SW pour
THRY). En général on constate que des fonctions de D.O. neutralisantes
conviennent moins pour le mode mixage.

none cnncaillane A atteibiiae 1o fanction 2
BoUS CONSCindiis & aWNoust ia 1onctacn 5

Si{’éléve ne doit commander les gaz qu'avec un demi - débattement
du servo des gaz, le débattement peut étre réduit au menu ATV sur
I’"émetteur-Eléve (en utilisant les émetteurs FC-16, FC-18, FC-28).

Etape 8 : Placer le CURSEUR sur la ligne RATE et programmer
«50» sous les fonctions de commande (50%).

Continuer par i*étape 8 selon le premier exempie. Vérifier fa
surrégulation des fonctions. En mode mixage 1'éléve ne devrait pas
actionner les trims, les valeurs de ces demiers ne seront déterminés que
par le moniteur qui les modifiera également en vol, si ¢’est nécessaire.
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Les réglages de multiples fonctions (menus) peuvent étre moditiés par
des tims dans les programmes de mixage cn cours de vol. A ces
fonctions il faut donic affecter un trim. L’écran affiche selon le
programme de mixage toutes les fonctions trimables. Tl ne reste qu’a
sélectionner la fonction souhaitéc par le CURSEUR. L’emplacement
de connexion du trim peut étre programmeé pour la fonction par «+» ou
«-». 8i I’on programme p.ex. un trim n 1 pour une fonction, il faut
égalernent connecter un trim 4 I’'emplacement de connexion 1 (trim
externe). L’action du trim peut &tre désactjvée par «INH» et réactivée
par «ACT».

o

¥ ]

Il est tout 2 fait possible de programmer UN trim pour plusieurs
fonctions.

Les trims externes A, B, C et D correspondent aux D.O. 5,6, 7 et 8 de
I'émetteur. La sélection des trims externes peut également &tre
programmée en fonction du type de vol.

L'écran «trims externes» du programme de mixage HELI offre une
possibilité supplémentaire de programmer un trim externe pour le type
de vol HOLD. Ce trim n’est programmable que pour le type de vol
HOLD (autorotation).

50 MTRM Fonction des trims externes
MIX TREIMMER

RiMMER
Mi"F""!F%'

i HHPH L

représentation Q-ranhmue des trims externes facilite eealement le
controle rapide de 1 emplacement de connexion dans lequel un trim
externe correspondant est connecté,

Possibilités de réglage pour les trims externes :

10-100%
ANLG/DIGT

action du trim externe RATE
action du trim externe anatogique/digital

Chaque emplacement de connexion de trim doit étre sélectionné au
moyen du CURSEUR. Si un trim est connecté sur I’emplacement de
connexion L, il faut bien entendu que cet emplacement soit programmé
pour le trim externe (menu 79 «sélection des trims externes»). Le
chiffre au-dessus du graphique cormespond au n des emplacements de
connexion EXT. TRIMMER.

L’ampleur de 1"action de trim (RATE) peut varier de 100% - cela
représente 25% du taux de réglage programmé - a 10% - cela repré-
sente 2% du taux de réglage programmé. Cette possibilité permet de
trimer des modifications les plus infimes. On régle par «+» ou «-» ou
«100». Le réglage modifié en vol par les trims externes peut étre
mémorisé par la fonction MLIX TRM MEMORY (voir page 79). Aprés
la mémorisation on positionne fe trim externe au neutre. Le réglage
mémorisé est atteint dans cette position. On peut désactiver le trim
externe - si I’'on le souhaite - par INH (menu 79 MxVR).

Touche digitale

Pour maodifier un réglage programmeé en vol, on peut utiliser la «touche
digitale» qui doit étre installée dans I’émetteur. La connexion s’effec-
te de la méme fagon que celle du trim externe. Si une touche digitale
est connectée sur "emplacement de connexion de trim 1, il faut
programmer cette connexion par «DIGT» pour un cffet digital
(affichage étoile sous cette fonction de trim).
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Tunhoge

1 est ainsi possible de modifier le réglage d'une fonction en cours de
vol par un simple «toucher». Chaque petite pression sur la touche dans
un sens (+ ou -) modifie le réglage programmé de 1%. C'est une
garantic que les modifications sont effectuées de fagon définie, 10
pressions représentent une modification de 10%. En maintenant la
pression dans un sens, la valeur rimée change lentement par étapes de
1%. Chaque pour cent (%) est indiquée en outre par un signal acousti-
que. La modification du réglage par la touche digitale est mémorisée
immédiatement comme tout réglage programmé.

La modification maximale d'un réglage au moyen de la touche digitale
s'€leve a 100% de la valeur de réglage programmée. La touche digitale
agit donc en principe comme la touche + ou - en-dessous de I'écran.
Toutes les fonctions dont les réglages sont prévus pour étre trimés par

des trims externes, peuvent étre trimés £galement par la touche digitale.

11 MODL Commutation de mémoire
MODEL SET

e
A

.
A 1tar ar Sonee
de commuter en cours de vol d'u

ne mémaoire de
modgéle i une autre. II est utile quand on a besoin de plus que 5 types
de vol ou si pex. deux programmations similaires pour un méme
modele doivent étre testécs en vol sans atterrir. La condition pour cette
commutation de mémoire est que dans chaque mémoire soit activé le
méme programme de mixage. Ce ne sont que les mémoires de modéle
1-10 qui peuvent étre commutées entre-elles. Les mémoires CAMPac
ne peuvent pas étre commutées.

menu por et

Les deux mémoires doivent &re programmées entiérement. Dans les
deux mémoires de modéles, des programmes de mixage identiques
doivent étre activés.

Placer le CURSEUR par «T» ou «» sur la ligne MAS MODEL et
sélectionner par «*>» ou «<-» la mémoire de modéle de laquelle on
souhaite commuter dans une autre mémoire de modéle. Confirmer la
sélection par «yes»,

Placer ie CURSEUR sur la ligne SW et sélectionner ie commutateur
souhaité par «ACT» et «+» 0u «-».

Placer le CURSEUR sur la ligne SLV MODEL et sélectionner par «->»
ou «<-» la mémoire sur laguelle on veut commuter en vol.

Cette programmation est effacée quand on appelle depuis la mémoire

actuelle une autre mémoire de modéle qui est programmée en tant que
mémoire Master.
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ATTENTION :

La commutation de mémoires demande énormément de soins
concernant Je contrdle avant le décollage: [l faut veiller 4 simuleret 3
contriler vraiment d'un bout 4 I"autre chaque fonction ou possibilité.

40 - 45 PMX 1-6 Mixages libres 1-6
PROG.MIX

Ces mixages permettent de programmer des fonctions de mixage
simples mais également des combinaisons trés compliquées de
plusieurs D.O. On dispose toujours de 6 mixages librement program-
mables. Librement programmable signific dans ce cas, que I'on

L o Y - S—e
O, O CULIOUIALI

nt |'action d'un 5.5, sur une
plusieurs mixages libres, on découvre des possibilités qui épondent a
toutes les demandes. On obtient en fin de compte une libre program-
mation du Software. Si un programme de mixage ne contient pas unc
certaine fonction souhaitéc, on peut programmer cette demiére

tacilement

acliement

détermine librer

I"intermédiaire deg mixaces libres.

A ARARL lAdw asatmaew et L22L a
xages

nar
par

Un PMX peut &tre programmé de fagon a étre toujours en fonction. On
peut également programmer un commutateur externe ou un commuta-
teur de voic (menu 35 CHSW) pour Ia mise ENJHORS circuit du
mixage libre. On peut également fixer une temporisation (DELAY)
pour la mise EN/HORS circuit. Le taux de mixage peut étre détcrminé
séparément pour chaque sens de débattement ainsi que le sens de
mixage. En mixant des fonctions de manche, il est possibie de décider
de Vefficacité du trim de la fonction de manche {(effectif ou pas
effectif). Le point ncutre de mixage (Offset) est libre. Le mixage peut
étre utilisé comme mixage DUMMY, ce qui permet de fixer la valeur
d’un servo sans perte de la voie. Il est également possible de combiner
plusieurs mixages entre eux. Tous les réglages peuvent &tre cttectués
en fonction du type de vol.

Définition : La description des mixages et des programmes de mixage
traite bien le mixage de fonctions mais ce sont en réalité les D.O. qui
commandent ces fonctions dont on parle. Ce ne sont que les D.O. qui
sont mixés dans I’émettenr et ce n’est que le résuliat du mixage qui
influence la voie et respectivement e servo {chaque D.O. est bien
entendu affecté A une voie précise). Le modéliste ne pense finalement
qu'en fonctions de commande et nous en avons tenu compte dans cette
notice en n’évoquant que les fonctions de commande.

Qu’est-ce qu’un mixage ?

On parle de mixage lorsque - en activant une fonction - une autre voie
doit &tre influencée par cette fonction.
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Exemple : Les ailerons débattent dans un sens et la direction doit
débattre simultanément dans le méme sens sans que le manche de
direction soit actionné. Dans ce cas précis on parle du mixage comme
d'dne «prise en charge». Le mixage ne s’effectue que dans un sens :
.«.«pne_g en charges d de la direction par les ailerons.

Master : Lors d’un mixage il existe toujours une fonction de com-
mande qui joue le rdle du «donncur». L'excmple ci-dessus cite la
fonction d”aileron comme «donneurs. Les ailerons mixent un débatte-
ment vers la direction, les ailerons sont alors {a fonction Master.

Slave : Lors d'un mixage il existe toujours une fonction de commande
commandée par unc autre. Ellc reprend le débattement d’une autre
fonction. Cette fonction dans un mixage est toujours la fonction
«esclave» (SLAVE). L’exemple ci-dessus cite la direction en tant que
fonction SLAVE,

Sens de mixage : On inverse le sens de mixage lorsque les ailerons
débattent a droite tout en provoquant un débattement 2 gauche de la
direction.

On parle dun mixage «doublex» ou «réciproque» quand deux fonctions
sont mixées 1’une dans 1’ autre. Chaque fonction MASTER est en

méme temps fonction SLAVE de I"autre. Le mixage pour empennage
enV pcut servir d"exemple : En actionnant la profondeur, les deux

Alase A dbana
volets doivent débattre vers le haut, c.a. d

identiques. En actionnant la direction, un des volets doit débattre vers
le bas, I’autre vers le haut, donc effectuer des mouvements opposés.

. effectuer des mouvements

Dans un des cas, la direction ¢st le «donneur» ou MASTER, la
profondeur joue le role de fonction «esclave» ou SLAVE. Dans Iautre
cas, ¢'est la profondeur qui est MASTER ¢t la direction accomplit 1a
fonction SLAVE. Le mixage est donc identique dans les deux sens, il
est réciproque.

Un mixage individuel 3 programmation libre n’est qu’un mixage de
prise en charge. En combinant deux mixages libres, il est possible de
réaliser des mixages doubles (réciproques).

Offset

La position du D.O. de la fonction MASTER 2 partir de laquelle le
mixage devient effectif, constitue ie poini neuire de mixage ou
«Offset». Dans notre exemple ci-dessus le point Offset est Ic neutre du
manche d’aileron. Le mixage s’etfectuc des deux cotés de fagon
symétrique.

1l est également possible de disposer ie point Offset 4 n’importe quel
endroit du débattement de la fonction MASTER. Ceci est important
lorsque la fonction SLAVE ne doit débattre que d'un seul cité de la
fonction MASTER. On utilise cette possibilité principalement lorsque
la fonction MASTER est assumée par un D.O. sans position neutre, p.
ex. manche des gaz ou curscur.

Exemple : On veut obtenir une compensation de profondeur lors de la
sortic des AF. Le manche des gaz se trouve en butée avant lorsque les
AF sont rentrés. On programme donc ce point en tant que point Offset
: 1a profondeur se trouve en position neutre a ce point et la compensa-
tion de profondeur ne devient effective qu’a la sortie des AF.

[+,

-]

sans Offset point Offset en position neutre du manche

—T

__\._—‘-_/

N—F

avec Offset point Offset cn butée du manche

ACHVen i istiidpye wanl s epem Sobmim e oo o

Pour permettre la mise EN/HORS fonction du mixage en cours de vol,
il est nécessaire de programmer un commutateur derriére 1indication
SW. Le commutateur «ON>» signifie que le mixage reste toujours
etfectif. Les désignations -8, A-L correspondent aux connexions des
commutateurs externes (EXT.SW) 1-8 ou aux commutateurs incorpo-
rés A, B, C, D ou aux D.O. E-L programmés en tant que commuta-
teurs de voic (menu 35 CHSW, voir page 61).

Inversion du sens de commutation

On peut inverser le sens d’action des commutateurs sans étre obligé de
les déplacer mécaniquement. I suffit d’inverser le commautateur
sélectionné par «+/-».

Placer le CURSEUR sur «MAST» (Master). Entrer la fonction qui - en
I"actionnant - doit prendre en charge une autre fonction. Tl est possible
d’entrer les 8 fonctions de commande. -

En o mant Iz fonction MASTER

ey
alllinaiit & fOhNeAsn

il fant indiouner en dehore du

lJ AVAL RLF B Rany AL ALRASS RRARSinguewE wss wewmenca
nom de la fonction de commande, qu’effectue le D.O., également ke n
du D.O. (cela dépend de I"affectation des D.O. FUNC, voir pages 16/
1.
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Wb sges Hilews

AlL-4 signifie alors que le manche d’aileron de gauche a été pro-
grammé. En outre on peut programmer la fonction Offset cn tant que
MASTER : c¢c mixage devient alors un mixage DUMMY (voir ci-
apres).

DELRY 1
T The T o
T L e

-mum 3156132,

Plavit i Kol s w3LY » (DAY Ly, Litler fa fondtion gut seca
prise en charge cn actionnant la fonction MASTER. On peut entrer les
¥ fonctions de commande.

Placer le CURSEUR sur {a ligne «RATE» pour déterminet les débatte-
ments de la fonction SLAVE - en actionnant la fonction MASTER -
séparément pour chaque sens. Pour déplacer le CURSEUR d’un coté a

1% nendea AL ACTED 1%, | NPTy gy e

faut acti ton MASTER d’unc butée 3 I'autre.

M
4 AU, 11 14U aCushin

Sur la ligne «DELAY» on peut déterminer une temporisation éven-
tuelle du mixage souhaité a la mise EN (DELAY 1) ou HORS (DE-
LAY?2) fonction du mixage.

Sur la ligne «TRIM» on décide d’incorporer ou non au mixage les
trims du manche - si un manche a ét¢ programmé en tant que fonction
MASTER.

Placer le CURSEUR sur la ligne «<OFFSET» pour programmer e point

Offset. En ce qui concerne des fonctions MASTER avec position
neutre (ailerons, direction, profondeur), le point Offset est toujours 0%
et ne doit pas étre modifié. Si cependant le manche des gaz, un curseur
ou un commutateur agissent en tant que fonction MASTER, il faut
placer le DO, de cette fonction MASTER dans la position 3 partir de
laquelle on souhaite I"efficacité du mixage. Si le mixage ne doit pas
devenir effectif depuis la position neutre (p.cx. manche des gaz en
butée avant = volets au neutre), actionner «SET» ¢t le nouveau point
Offset est programmé et affiché en %.
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Mixage DUMMY

On parle d'un mixage DUMMY quand on effectue un mixage d'une
fonction de commande inexistante { = DUMMY) dans une autre. Lc
D.0. DUMMY peut étre programmé sur la ligne MAST en sélection-
nant le point Offset cn tant que MASTER. A cc MASTER on peut
atfecter librement unc fonction SLAVE cxistante. Tous les autres
réglages correspondent i la programmation normale. Ces possibilités
sont utiles quand on doit déterminer ¢n cours de vol p.ex. un nouveau
point Offset pour unc fonction. Cest utile également pour la mise EN/
HORS circuit de moteurs électriques, Contrairement a un MASTER
normal par lequei on pourrail attcindre le méme effet, il ne faut pas de
D.O. existant. Ce n’est que pour activer et pour désactiver le mixage
que I'on a besoin d’un commutateur.

Combinaison de mixagw libres

Cetic fonction est nécessaire pour programmer plusieurs mixages en
série. Afin de saisir le fonctionnement, il faut connaitre le principe
suivant ;

Les mixages PMX 1-6 ne jouissent d’aucunc priorité les uns par
rapport aux autres, <.a.d. ils peuvent étre programmés librement en
série.

It faut cependant tenir compte que le mixage, dont la fonction SLAVE
est utilisée en tant que fonction MASTER dans d'autres mixages, doit
étre programmée par YON du ¢6té de la fonction SLAVE. Le mixage
qui regoit le signal d’un autre mixage doit &re programmé par XON en
tant que fonction MASTER.

Un exemple permettra une meilleure compréhension de cette fonction :
I'empennage en V d’un planeur doit ére mixé au moyen des mixages
libres. En actionnant les ailerons, la direction (de ’empennage en V)
doit étre également prise en charge (Combi Switch),

Voici les mixages :
profondeur -> direction,
ailerons -> direction

direction -> profondeur
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Mixages libres

Les deux mixages profondeur -> direction et direction -> profondeur
doivent agir en tant que mixages réciproques pour l'empennage en V.
La fonction SLAVE du mixage ailerons -> direction est utilisée dans le
mixage direction > profondeur en tant que fonction MASTER.

PMYXT  wicrons - docction - { YON;

TECipTong e

PMX?2 - profondeur -> direction

Programmer les mixages selon les exemples ci-dessus et activer les
mixages. Le mixage ailerons -> direction (Combi-Switch) doit étre
commutable. 1l faut donc programmer un commutateur pour ce
mixage. Pour combiner ce mixage (PMX1) au mixage suivant, it faut
afficher au moyen de la fonction YON une flache derridre SLV:.RUD-
>. Cela signifie que le mixage part de cette fonction et concerne le
mixage dans lequel la direction représente §a fonction MASTER.

Daans le mixage direction -> profondeur il faut afficher au moyen de la
fonction XON unc fleche sur la ligne MAST devant la fonction ->>
RUD. Ceci définie i€ mixage en tant que récepteur des signaux du
mixage ailerons -> direction.

Les fleches des fonctions XON et YON représentent donc la liaison
des mixages.

Cette combinaison de mixages permet de réaliser toute sorte de
fonctions possibles (et impossibles). Ces mixages libres peuvent
s'ajouter a chaque programme de mixage, ce qui représente une
quantité quasiment infinie de fonctions.

Exemples pour des mixages libres

Mixages libres en tant que mixages réciproques

Mixage de

n

_g!‘!gﬁg!‘l_s ailerons - pmfnndeur et mennﬂeur - n“er{\ns

pour une aile Delta.

Appeler le mixage PMX1 et I"activer sur la ligne MIX par «<ACT».

)

o

Programmer le commutateur «ON» derrigre I'indication SW., ce qui
st que o misare estioupnies cttoen)

Placer ie CURSEUR sur «MAST» {MASTER). Entrer la fonction ALL
(aileron) et placer le CURSEUR sur «SLV» (SLAVE). Entrer la
fonction «ELEV» (profondeur). Maintenant la profondeur est prise en
charge en actionnant la fonction ailerons.

Placer ie CURSEUR sur ia ligne «RATE» et déterminer I"ampleur des
débattements de la fonction SLAVE séparément dans chaque sens.
Pour déplacer le CURSEUR d'un oité i I"autre, il faut actionner la
fonction MASTER (ailerons) d’une butée a | autre. Le taux de mixage
étant le méme pour chaque sens de débattement de profondeur, on

T N T T I I
TORTUITHIW TUSpechivemonil iind e,

Programmer de nouveau «ON» sur la ligne «TRIM» et décider si on
incorpore ou <i 1'on n'incorpore pac les trims de manche au mixage.

s
JE-1  SLUsHOE
: R0 1% 4 R +180%

GELRY D -
TRIMESTE OFFSETr +

EYEN I NN N N 3o:o11i3

II est inutile de programmer un point Offset, car le mixage ne concerne
que des fonctions avec position neutre,

Appeler le mixage PMX2 et I"activer sur la ligne MIX par «ACT».

Progranuncr le commutateur - ONaceniere Pindication SW

Rl + Sl

% DFFZETe+ o
wes T L EEND IR
Ftooo o0 RSEUVR sur MAS T AAS THR ). Entrer B fonction

ELEV (protondeur) et placer le CURSEUR sur «SLV» (SLAVE).
Entrer la fonction AlL (ailerons). Les ailerons sont maintenant pris en
charge on actionnunt L profondem

Placer le CURSEUR sur la ligne «RATE» et déterminer 1'ampleur des
déhattements de la tonction «SLAVE» séparément dans chaque sens.
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7. Autres fonctions du programnme

Tachymétre / 1 lirewpmmitn

Pour déplacer le CURSEUR d'un ¢6té a |"autre, il faut actionner la
fonction MASTER (profondeur) d'une butée & I autre. Le taux de
mixage £tant le méme pour chaque sens de débattement de la profon-
deur,'on programme respectivement 100%.

Programmer de nouveau «ON» sur la ligne «TRIM». I est inutile de
programmer un point Offsct.

“:Jl‘f"'Jf"‘
sLik 0LUE
SO+ 136

O
To+

- T I5:07:41

Maintcnant le mixage pour aite Delta est entierement programmé, if ne
reste qu’a entrer les sens de mixage correspondants par «+/-» pour que
les volets débattent de fagon opposée en actionnant les ailerons et de

fagon identique en actionnant la profondcur.

03 TACO Tac
TACHO METER

-
L
E
¢
L
[l
4

Le tachymetre incorporé peut mesurer des régimes de 0 - 50.000 v/
min., il peut étre programmé pour des hélices possédant | - 5 pales. [l
est équipé en outre d'une mémoire maximale qui mémorise le régime
le plus élevé et qui I affiche sur la lipne MAX jusqu'i la remise a zéro
par «<RSET».

il. 19

Programmer le nombre de pales de I’hélice par «+» ou «-». Mesurer e
régime en présentant e c6té gauche de 1'émetteur & I"hélice un simple
commutateur en rotation (distance de sécurité 30cm). Lire le régime
sur I'écran.
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02 TIMR Chronométres
TIMER SET

1:p43
r+1COFF
OFF S y.._v

DR R N EVE RN RN

L’ émetteur est équipé de 3 chronométres : du totalisateur horaire et de
2 chronomeétres indépendants. Le totalisateur horaire est représenté sur
I'écran-systéme en bas a droite. Il est activé 3 chaque mise en circuit de
I’émetteur. Pour la remise a zére du totalisateur horaire il faut appuyer
simultanément sur les deux touches «RSET» (sur P’ écran-systéme).
Cette «horloge» permet de mesurer la durée de mise en marche par
charge d’accu : aprés la charge de I’accu il suffit de remettre a zéro le
totalisateur horaire. Avant le procédé de charge suivant, on peut donc
relever le temps d'wilisation de 1'émetteur avec la charge d’accu

respective.
Les deux chronométres opérent en fonction de la mémoire, c.ad. les
réglages pour les deux chronométres peuvent étre pmgrammeq

ditféremment dans chaque méraoire.

Chaque chronomeétre propose les fonctions suivantes :

chronometre compteur up
chronométre décompteur DOWN
compteur rythmique RHYTHMIC
compie-tours LAP
commutateur pour ON ON SW
commutateur pour OFF OFF SW

Tl est possible de programmer un temps atloué pour UP et DOWW. 10
sec. avant ta fin du temps alloué retentit un signal acoustique une tois
par seconde. Au terime du temps alloué un long signal acoustique
retentit. En fonction <cRHYTHMIC» le signal acoustique retentit en
fonction du rythme programmeé. Les chronometres sont représentés et
activés sur 1'écran-systéme. On arrive dans le menu concernant les
chronometres par «TIMR -

Placer ie CURSEUR sur chronomeétre | ou 2 (TIMER - | ou -2) et
activer le chronométre par UP, DOWN, RHYT, LAP.

Déterminer le temps sur la ligne TIME au moyen du CURSEUR et par

il 0w e

Programmer sur la ligne ON SW le commutateur pour la mise EN
fonction du chronométre ¢t programmer sur la ligne OFF SW le
commutateur pour la mis¢ HORS fonction du chronométre.




———

—————

7. Autres fonctions du programme

On peut programmer chague commutateur des emplacements de
connexion EXT.SW [-§, A, B, C, D par «+» 0u «-». On inverse le scns
de commutation par «+/-». En programmant un commutateur de voie
(voir menu 35 CH SW) il est pussible d'activer le chronométre avee
un D.0. Une éventuelle inversion nécessaire du sens de commutation
s'effectue également par «+/-» sur I’éeran concernant la fonction
chronométre - sur la ligne ON SW ou OFF $W,

Apres la programmation on peut quitter I"écran et lirc e chronométre
sur I'écran-systéme. En actionnant «NEXT», il est possible de mettre
en marche e chronometre au moyen de [a touche STAR et de arréter
: yea de la iouche STOP. La remise 3 zéro du chronomeétre

s effectuc au moyen de 1u touche «CLER».

£5
[+
[£]
[

04 TRAN Transfert de données
DATA TRANS

E:BHITF‘ TRANS L
[ MODEL .1t TRy

. ML |-

< MODEL=G2 5

Cetic fonction permet de copier des données de mémoires de modéle
propres a I'émeticur dans un autre émetteur FC-28 V3 au moyen du
cordon de transfert/d “éeolage, réf. F 1529. 1] devient ainsi possible
@' adapter p.ex. rapidement deux émetteurs pour une utilisation on
¢eolage. On peut «iranstérer I'ensemble des mémoires de modéle
{ALL) ou seulement Ie contenu d’une seule mémoire (IMDL).

L émetteur, i partir duquel une mémoire doit étre copiée dans un autre
émetteur, est appelé TRANSMITTER (TRANS). L'émetteur, dans
lequel on veut copier les donnges de I"autre émetteur, est appelé
RECEIVER ( RECIVERECI).

Si I'on souhaite ne copier qu'unc seule mémoire de modele précise
Jans un autre émetteur | il faut d’abord activer dans I"émetteur
TRANSMITTER au menu MODL (séiection des mémoires de modéle)
la mémoire qui doit étre copiée dans la mémoire de modle de 1"autre
émetteur. Dans I'émetteur RECE] VER il faut activer la mémoire dans
laguelle les données doivent étre copiées.

Relier les deux émetteur par le cordon,

Appeler ke menu «<DATA TRANS» sur P'émetteur TRANSMITTER et
appuyer sur les touches «TRAN» ¢t « | MDLo,

Sur I'émettcur RECLL . L SpPUy i el < REC I e « | MDLs.
Appuyer eng tteur TRANSMITTER sur la touche
«TRAN», le transtert est terminé aprés le signal acoustique et aprés
Fatfichuge COMPLETE sur I'écran des deux émetteurs,

ite su

71

2.< MODEL ~02
+< MODEL -63

n souhaite de transférer i ensembic des mémoires de modéle dans
autre émetteur, il faut tout d’abord activer dans I'émenteur
TRANSMITTER ta mémoire n 10 au menu MODL (sélection des
mémoires de modele), dans I'émetteur RECEIVER il faut activer la
mémoire n 1.

Appeler ke menu DATA TRANS ot appuyet sur I'émctteur
TRANSMITTER sur «TRAN» et «ALL», sur I'émetteur RECEIVER
sur «RECl» et «ALL»,

Trani.cocy o womnces au moyen de la touche «TRAN» sur I'émetteur
TRANSMITTER. Apres le signal acoustique et |"affichage COM-
PLETE sur |'écran des deux émetieurs, le processus de transfert des
données est terming,

SiI'écran affiche TRANS FAILED, cela signifie que e processus de
transfert a €1 interrompu (si p-cx. la totalité des donnécs des mémoires
n’a pas été copiée), Au moyen des touches CNSL, (CANCEL) ou
ABOR (Aborted) il est possible deffacer ou d’annuler des entrées de
données erronnées,

Conseils de sécurité pour programmation et

utilisation.

En raison des possibilités de programmation quasiment infinics de
I"émetteur FC-28 V3 il se peut qu’il arrive des recoupements de
programmation pour une fonction de commande (servo). Toutes ces
possibilités ne sont programmées par ["intermédiaire que d’un seul
écran et restituées a 9 servos,

M est possible de programmer pour un scul servo plusicnrs f s
qui s"inffuencent entre-elles. If peut méme arriver qu’en actionnant le
D.O. concernant un serva, aucun débattement arrive a ce servo. Nous
parlons surtout des possibilités de réglage de la course de servo et de Ja
course du D.O. Un recoupement d’unc fonction est également pessible
©n programmant des mixages. Cela concermne avant tout la détermina-
tion des sens de mixage. Pour cette raison il est trés recomsandé de
procéder i la programmation d’aprés un certain systéme de méme que
I"ordre descriptif de cette notice sttt une Jogique qui réduit fes
possibilités de recoupement au maximum,
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Témoins acoustiques / Témoin de sous-tzardog

Notre consell :

Vérifier toujours dans chaque type de vol tous les débattements pour
un modile et pour chaque fonction. Ne décoller qu’aprés ce contrdle.
Si des modifications de réglage se révelent comune indispensables, il
faut les effectuer tranquillement, surtout sur un terrain de modélisme.
Avant de procéder a une modification on peut copier la mémoire de
modéle actuclle dans une mémoire libre, cela permet de protéger des
réglages déja effectués et d’en disposer rapidement de nouveau.

L’erreur la plus répandue est I' utilisation d’une mauvaise mémoire
pour un modéle bien précis. C"est pourquoi les questions de sécurité
(voir page 10) ne représentent pas seulement un jeu mais des possibili-
tés séricuses de protection contre ces crreurs.

Témoins acoustiques

Le témoin acoustique incorporé est chargé de plusieurs fonctions ct
missions. Une des missions - moins évidente - est la «confirmation
acoustique» de chaque pression de touche. On ne se rend compte de
I'importance de cette mission qu’en absence de ce signal, qui se charge
3 un certain moment d’une fonction plus importante, p.ex. d’un
avertissernent, ct que 1’on appuie 4 ce moment méme sur unc touche :
on a la désagréable sensation que la touche a un «toucher» différent.

«Indication horairc» P.ex. en utilisant le chronométre

«Avertisseur» Le témoin acoustique avertit dans les
conditions suivantes : tension d’accu
trop basse, type de vol erroné (pas
NORMAL) a la misc cn circuitde
I'émetteur

«Indication de position» P.ex. neutre des trims externes

Témein de sous-tension

51 {a tension de 'accu d’émission passe sous la hmte des 8,4V, le
témoin acoustique réagit par un signal sonore constant ¢t rythmique.
L’écran-systeme affiche en méme temps «Battery» en clignotant.
Préparer 1mméd|atcmcm I’approche et atterrir, les réserves d'énergic ne

uffisant aus nour une

GU pour une

durda hmitda
GUrSS Gmiice.

Mise hors circuit automatique de 1’émetteur

Si 'émcttenr st mis an cireud

Iéme it nendant 30 min, sans ou’ancun DO

S5 TS S CINCRNE P S Qi ancun 1AL

soit actionné, il se met automatiquement hors circuit. Ceci protége
I'accu d'émission d’une décharge totale.

Pousser ['interrupteur POWER (mise ENJHORS circuit) sur OFF et
ensuite de nouveau sur ON : I'émetteur est de nouveau prét a I'utilisa-
tion.
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Pour fonctions Software

Pagc
A
ABRK , mixage AF > profondeur
Taux de mixage
Détermination Offset
Type de vol
ACCE , compensation dynamique d’anticouple
Taux de mixage
Temporisation
Type de vol g
ACRO, programme de mixage ACRO
AFR , réglage de course des D.O., caractéristiques
Caractéristiques linéaires
Caractéristiques exponenticlles
EXP1/2, VTR D.O. 1-8
Type de vol
AILE , mixage ailerons
Ailerons -> direction
Ailerons -> volets de courbure
Taux de mixage
Type de vol
ALVT, profondeur en tant gu’aileron
Taux de mixage débattement profondeur en tant qu’aileron
Taux de mixage débattement profondeur en tant que profondeur
Type de vol
ATV , réglage de course des servos
Réglage de course séparé droite/gauche
Maodification du point neutre
Limitation de course de servo
Vitesse de rotation des servos
Vitesse de commutation pour type de vol
Fonctions/sorties de récepteur 1-8
Type de vol

26/27

57

25/30

M

18/20

B

BFLYP , mixage freins de piqué
Aérofreins de bord de tuite -> ailerons
Aérofreins de bord de fuite -> profondeur
Aérofreins de bord de fuite -> volets de courbure
Taux de mixage
Détermination Offset
Type de vol

BUTm , mixage papiiion -> profondeur
Taux de mixage
Détermination Offset
Type de vol

BUTT , mixage papitlon

Taux de mixage

31

i
-i

Détermination Otfset
Type de vol
B-F/S, accu Fail Safe (voir également Failsafe)
Sélection gaz/voic 9
Position servo
Position des D.O.




Fonctions du programme

Page
C

CHSW , D.O. en tant que commutateur de mixage / fonction
Séiection du D.O. en fonction de la mémoire de modeie
Sélection du D.O. en fonction du type de vol
Position de commutation
Type de vol

COPY , copler des types de vol

Copier - tout

Copier par sélection - chaque type de vol, ATV, AFR, D/R,
PMIX, TRIM, SMIX, REVO, OFST, PCrv, TCrv

D

D/R , Dual Rate - commutation de course
Commutation de course des D.O. 1, 2,3
Sélection fonction de commande
Sélection commutateur
Commutation caractéristiques linéaires, gauche/droite
Commutation caractéristiques exponentielles,
gauche/droite, EXP1, EXP2, VTR

DIFF, différentiel ailerons
Taux de mixage
Sortie de réception pour 2&me aileron

Type de vol

E

ELEV , mixage profondeur -> volets de courbure
Taux de mixage
Détermination Offset
Type de vol
ELEV , mixage profondeur -> freins de piqué
Taux de mixage
Détermination Offset
Type de vol
ELEV , mixage profondeur -> flaperons
Taux de mixage
Détermination Offset
Type de vol
ELVN , mixage aile Delta
Taux de mixage profondeur
Taux de mixage ailerons
Détermination Offset
Type de vol
ETRM , trim commutable pour profondeur
Position 1
Position 2
Réglage temporisation de commutation

Type de vol

F

¥/8, Faillsafe, position des servos en cas de
Brouillages
Position NORMAL
Position F/S programmable
Accu Failsafe, position de commutation du D.O.
Accu Failsafe, sélection des D.0. (gazfvoic 9)
FLPR , mixage flaperons
Taux de mixage aileron 1
Taux de mixage aileron 2

61

58

29

32

29

35

27

~J
W

Page
Détermination Offset
Sortic de réception 2¢me aileron
Course du D.O. flaperons (TRIM)
Type de vol

FLMx , mixage flaperots -> profondeur
Taux de mixage
Détermination Offset
Type de vol

FUNC, disposition des D.O.
Sélection de disposition (MODE1-4)
Sens d’action des D.O.
Abréviations des D.O.

G

GLIDER , programmes de mixage pour planeurs

GYRO, suppression de Paction gyro/ mixage
Détermination de la position pour suppression
Sélection + réglage linéaire/exponenticl

H

HELI, programme de mixage HELI
HOLD, régiage moteur pour autorotation
Position servo des gaz
Mode de déclenchement pour autorotation
Trim activé/désactivé
HVYOF, position du manche de pas en vol
Stationnaire
Réglage du neutre
Type de vol

I

IDLE présélections des gaz (aéromodéies motorisés)
Réglage des gaz 1
Régiage des gaz 2
Type de vol

M

MODL. , sélection mémoire de modéle
Commutation de mémoire
Sélection mémoire
Copier mémoire

[ 7 PO Y Py ¥ PP e
FLICUUULE TIUUCIC IYLaSiey

Sélection modele Slave

Sélection commutateur pour commutation de mémoire

MTRM, trims de mixage : affichage/fonction/action

Affichage position/affichage emplacement de connexion

Sélection fonction - analogique/digitale
Réglage action 10-100%
Type de vol

16

42
54

&z

MxSW , commut. de mixage : sélection / prédétermination 24/51

Sélection de 1a fonction & commuter
Activer/désactiver

Sélection emplacements de connexion 1-8, A-H
Sélection sens de commutation

Affichage cmplacements de connexion

Type de vol
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Index Fonctions du programme
Page Page
MxTY , sélection du programme de mixage 20 PMX , mixages programmables 1-6 66/70
GLIDER 5/4/2 Servos/ ACRO/HELI Affichage : mixage ON/OFF
MwVR , trims de mixage : sélection/prédétermination 65 Sélection des commutateurs
Sélection des fonetions a trimer Sélection fonction MASTER
Activer/désactiver Sélection fonction SLAVE
Sélection des emplacements de connexion Réglage des taux de mixage séparé pour chaque cOié
Sélection du sens de rotation Réglage de temporisation de la misc en circuit
Type de vol Réglage de temporisation de 1a mise hors circuit
MULT, programme multi-switch/prop 61 Sélection trim activé / désactivé
Sélection voic de servo Réglage Otfsct/point neutre de mixage
Réglage du couplage de mixages
N
R
NAME , nom de la mémoire de modéle 16
N’ de code/nom de propriétaire RD -> T, mixage anticouple -> gaz 49
Entrée du nom de mémoire de modéle Type de vol
Entrée n' de code Taux de mixage
Entrée nom de propriétaire REYOQ , compensation d’anticouple ¢n fonction du pas 54
NTRM , trim additionnel pour aflerons/volets de courbure 36 Réglage de la courbe en 9 points
Activer/ désactiver Taux de mixage positifs/égatifs
Affichage des valeurs réglées par les trims de mixage Courbes exponenticlles
Type de vol REVR, inversion du sens de rotation de servo - 18
Sélection servos 1-9
Réglage du sens de rotation NORMAL/REVERSE
O RSET, effacer des données 15
Sélection des données a effacer
OFST, position neutre commutable roulis/ 56 __ RVRS/ATV/AFR/ID/R/TRIM/PMIX/SMIX/ALL -
mngagdt.(,“ple de Inm l‘vllf} » I’IIIAHEC :.lll“l-—lll -t
Réglage roulisftangage/couple de lacet Direction -> ailerons
Sélection en fonction du trim oui/on ?m:cgon = profondeur
aux de mixage
Type de vol Type de vol
P S
PARA , réglage des paramétres 14 SBTr, modification du neutre des servos 24/45
Test des servos Sélection des fonctions
Commutation PPM/PCM Réglage de la modification du neutre de servo
Sélection voies 9/10 Type de vol )
Sélection langage SERYV, afﬂcha!ge de I’au.apleur de débattement de servo 15
Sélection de fa disponibilité de I"écran Représentation graphique des débattements de servo
Bt M D Affichage en %
I\Cgldsc Draud ndals
Programmation du code d’entrée Afﬁchagc_dc type de vol
PCRy , réglage/présélection de la courbe de pas 52 SFLP, mixage des valets de courbure 30
Réglage de la courbe en 9 points Volets de courbure -> ailerons
Réglage de pas maximum Volets de c-ourburc -> profondeur
Réglage de pas minimum Taux de mixage
Type de vol Réglage Offset
PHOV , réglage de pas en vol stationnaire 52 Type de vol .
Taux de réglage de la course de pas SNAP, réglage de figures de vol Snap a3
Plage de réglage de la course de pas Snap 1,2, 3 4 ) L
Trim activé/désactivé Réglages ailerons, profondeur, direction
Type de vol Type de vol
PI -> E , mixage pas -> tangage 49 Sl'l‘rz trima add!t_lnnnel volets de courbure as
Taux de mixage Réglage position
Type de vol Type de vol
Réglage des gaz SWMx , mixage platesu cycligue . 49
Réglage du pas d’hélice Rotation virtuelle du platcau cyclique

Réglage de la temporisation de commutation
Position de commautation

Type de vol
Reproduction Interdite

Mixage plateau cyclique -> gaz
Taux de mixage
Type de vol
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Fonctions du pregramme

Page
SWSH , réptage du type de plateau cyclique 45
Sélection H-1, H-2, HR-3, HN-3, H4

Réglage de course de roulis, tangage, pas

Réglage du sens d'action de roulis, tangage, pas

T

-2
&

TACO , tachymtre
Détermination du nombre de pales de I"hélice
Affichage régime
Affichage valeur maximale
TCrv , réglage/présélection de lu courbe des gaz
Réglage courbe en 9 points
Réglage gaz maximum
Réglage gaz minimum
Type de vol
THOV , réglage des gaz en vol stationnaire
Taux de réglage de la course de gaz
Plage de réglage de la course des gaz
Type de vol
TIMR , chronométres
Réglages chronométre/2
Réglage mode
Décompter/compter/rythme/compte-tours
Sélection : activer compte-tours ON (commutateur/D.0.)
Sélection : désactiver compte-tours OFF (commutateur/D.O.)
Sélection du sens de commutation
Détermination de la position de commutation
Régiage du temps alloué
TRAI , écolage sélectif
Sélection des fonctions de commande éléve
Sélection mode - attribution compléte / mode mixage
Sélection du commutateur principat

52

53

70

61/64

Sélection des commutateurs de fonction
Détermination du sens de commutation
Sélection mode )
TRAN, transfert de données
Sélection de la mémoire TRANSMITTER
Sélection de la mémoire RECEIVER
Sélection des mémoires 4 surimprimer
Emettrefrecevoir
TRIM, réglages de triny mémoire des valeurs de trim
Réglages des valeurs de trim
0-100% chaque trim de manche
Réglage CROSS TRIM/NORMAL
Détermination du trim de ralenti ATL/NORMAL
Type de vol
Mémorisation des valeurs de trim
Affichage des valeurs mémorisées des trims des manches
Mémorisation des valeurs de tim des manches détermindes en vol
Mémorisation des positions des trims de mixage
Type de vol
TRM1/2 , trim additionnel pour allerons, volets de
courbure, profondeur, commutable
Réglage des valeurs de trim pour aile
Volets de courbure 172, profondeur
Réglage de temporisation de mise en marche
Type de vol

n

59

35136

ron 172

Y

VTAL , programmation empennage en V

Type de vol
Taux de mixage

9]

Caractéristiques techniques

Emetteur FC-28V3

Emcitcur 10 voics : systtme PCM/PPM
Fréquence d’émission :41/72MHz

Modulation : FM, PPM/PCM commutable
Alimentation : 9,6 Volt (accu 1400 mAh)
Consommation renv. 180 mA

Poids : 1590 grammes

Dimcnsions : 240x210x60 mm
Récepteur FP - R129DP

Récepteur 9 voies dual

Fréquence de réception  :41/72 MHz

Fréquence intermédiaire  : FL 1=10,7 MHz, El. 2=455 KHz
Alimentation : 4,8 Volt - 6 Volt
Consommation senv. 20 mA

Poids : 46 grammes

Dimensions : 62.5x36,5x23.5 mm
Récepteur R - 148DP

Récepteur PCM 8 voies dual

Fréquence de réception  : 41 MHz
Alimentation : 4,8 Volt - 6 Volt
Consommation ienv. 13 mA

Poids : 31,7 grammes
Dimensions :55.5x25,5x22,5 mm
Récepteur FP -R- 309DFP

Récepteur PCM 9 voies dual, synthétiseur PLL

Sélection de fréquence 1 par commutateur
Bande de fréquence :41MHz
Alimentation : 4,8 Volt - 6 Volt
Consommation senv. 40 mA

Poids 56 grammes
Dimensions 65x37,5x25
Servo FP - $9201

Neutrc : 1,52 ms, impulsion positive
Course avec trim : 2x60° (avec trim)
Déplacement : 0,16 sec./45"
Couple : 5,0kgfom=50 Nem
Tension d’alimentation : 4,8 Volt - 6 Volt
Poids : 50g

Dimensions : 40,5x20x35,5 mm
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8. Options

Extensions de Udniotiens

8. Options

Extensions de 1'émetteur

Bien que I'émetteur FC-28V3 soit pourvu d’un équipement trés com-
plet, les options d’extension permettent de 1"adapter aux besoins particu-
liers de I'utilisateur. I est généralement conseillé de n'installer que le
strict minimum de commutateurs qui doivent en outre toujours étre af-
fectés aux mémes fonctions dans chaque modéle et toujours conserver le
méme sens d’action et de commutation. Prenons p.ex. un commutateur
en haut & gauche : toujours = crochet de remorquage. Tous les commuta-
teurs vers I'avant = «tout hors fonction» etc. C’est une garantie pour

retrouver 4’ uin s¢iif coup d'oeil les poblu()l‘lb de base des commuiateurs
supplémentaires. Une disposition systématique est toujours avantageuse
et contribue a Ia sécurité d’ utilisation,

Toutes les options d’extension doivent étre tout d’abord instaliées
(mécaniquement) dans I’émetteur et connectées ensuite sur la platine
€lectronique de I'émetteur. Les prises sont dotées d'un détrompeur qui
évite toute inversion de connexion. Pour gu'un commutateur -
connecté dans ia douille EXT.SWITCH | - commute une certaine
fonction, il suffit d”affecter a cette fonction 1'emplacement de con-

nexion correspondant (1) av menu 09 MxSW.

Installation des commutateurs de mixage

Les commutateurs de mixage sont utilisés pour la mise EN ou HORS
fonction d’un mixage, méme les interrupteurs de manche peuvent
servir de commutateur de mixage. Le contacteur digital F1525 remplit
la fonction d'une modification digitale de valeurs programmés (voir
page 65).

il.20

Pour installer un
commutateur dans les
emplacements d’option 1
ou 2, il faut retirer le
cache sur I'emplacement
prévu pour l'option.
Dévisser I'écrou de
fixation du commutateur
et 'instalier par derri¢re
(par {'intéricur) 4
Femplacement prévu.

Fixer le commutateur par |’extérieur au moyen de 1’écrou. Faire sauter
T svmbito smactilla vocmm oo e Ao dm doee o Ny, Ty | L

A
14 PO pasund Conmespondaanic da.ua K Caknc ac i CHIPLACCITICII. Ul’lC

petite pince pointuc fera I"affaire (en tournant).

Coller les étiquettes d’identification jointes par | arriére (écriture
inversée) dans les emplacements prévus dans le cache. Ainsi la
fonction des commutateurs est ch méme temps visible,

ill.21

Reproduction Interdite

Commutateurs
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F1504 F1503 F1522

il.22

n" 1502 commutateur de mixage court, 2 positions

n" 1521 commutateur de mixage long, 2 positions

n’ 1523 commutateur verrouillable de mixage court, 2 positions
n® 1503 commutateur de mixage court, 3 positions

n' 1522 commutateur de mizage long, 3 positions

n' 1504 contacteur de mixage long, 3 positions
n’ F1525 contacteur digital long (commutateur de mixage digital)

commutateurs de manche

n* 8343 commutateur stick, 2 positions

n" 8344 commutateur stick, 3 positions

1" 8345 commutateur stick (commutateur instantané)

n’ 8346 commutateur stick (bouton poussoir)

Tous les commutateurs de manche peuvent étre utilisés en tant que
commutateur de voie et également de mixage.

Installation du module de mixage de trim

ilL23

Avant d’instalier le
module de mixage de
trim, il faut retirer lc
cachc. Placer Ic module
par derrigre (a l'inté-
ricur) dans I'emplace-
ment prévu ct fixer avec
Ics vis jointes. Faire
sauter les pastilles
correspondantes, coller
les étiquettes d’identification et replacer le cache. La position neutre
des irims est atieinie quand la marque et dirigée vers ie haut (direction
antennec).

Installation des extensions multi-switch et multi-prop

Le modélisme naval n°a pas ét€ oublié car I'émetteur offre la possibi-
lité d"installer les modules multi-switch ou multi-prop. On répartit de
fagon électronique 2 voies proportionnelles (voies 5-8, au choix)
désignées par programmation pour créer de chaque voie proportion-
nelle 8 voies tout-ou-rier ou proportionnelles.




8. Options

Connexion des options

Ces voies tout-ou-ricn ou proportionnelles agissent avec unc légére
temporisation et sont de ce fait idéales pour une utilisation navale.

Pour chague module multi-switch installé dans I'émetteur il faut
connecter aux sorties du récepteur - désignées par programmation
(voir page 61, menu 27 MULT) - le décodeur multi-switch ou multi-
prop comespondant.

ill.24

L’installation correspond i celle des module de mixage de trim. Les
extensions doivent étre placées dans I’émettcur de fagon 2 ce que la
douille du ¢6té soudure de la platine soit dirigée vers I'intéricur de
I'émetteur (et non vers le boitier de I'émetteur).

ilL.25
F1512
8 1 8 5
[~
d o ©
Sl 3 '; 7 T
1 Vers I’ electmmquc
F1511 @
u " r* Iil_h I-jl-lk‘
| & i M ™M |
[t S A 1
Connexion dans I’émetteur
ill.26 A "
Commutateurs de mixage :I- EI- &
-
Brancher ics commutateurs sur 'empia- - 1
cement de connexion EXT.SWITCH 1-8 r C
(EXTERN SWITCH). Le détrompeur & D
des fiches évite toute possibilité 1 2 3 4
d’inversion. Apres l'installation et la 1S -F[ I-a -
connexion Ju commutateur, i} faut ol o1 N
programmer au menu 09 MxSW la . -L .
fonction que 1'on souhaite attribuer aux . ’ *
commutateurs 21 1LY] Le
[ 3

(pages 24/51).

Contacteur digital

Connccter le contacteur digital avec la
fiche tripolaire dans la douille
TRM.BATT, le cordon monobrin doit
étre branché dans I’'emplacement
souhaité 1-8 sur le contacteur

multibroche EXT.TRIMMER. | I ORI |
1 2 8 4 E 5708
il.27 EXLTRIMMER

Modules de mixage pour trim (trims externes)

. L ilL.28
La fiche tripolaire {avec deux

cordons) des modules de mixage pour
trim doit étre connectée dans la douille
TRM.BATT.,, les cordons monobrin
doivent étre branchés dans |"'emplace-
ment souhaité (1-8) sur le contacteur
multibroche. Pour brancher d'autres
modules de mixage de trim, il faut
brancher les connecteurs 1 9
monopolaires également dans les

douilles EXT.TRIMMER, la fiche

tripoiaire du deuxiéme moduie doit étre branchée dans ia douilie du
premier module. Ees modules suivants sont connectés avec la fiche
tripolaire toujours dans la douille du module précédent.

Aprés I'installation et la connexion des modules de trim, il faw
ey en i eane A monn 70 My WD by fanotinm ane 1Tae vont attedbhaeae 3
programmer au menu 79 MxVR la fonction que I'on veut attribuer a
chaque trim (pagce 63).

.
Module multi-prop

il.2e

Brancher la fiche du cordon
monobrin dans la douille
EXT.CHANNEL (5-8) et la
programmer au menu 27
MULT. Brancher la prise du
cordon i 3 brins dans la douille
MUL.BATT. Pour installer deux
modules dans un émetteur, il
taut brancher la tiche du cordon 3 4

a 3 brins du deuxiéme module

dans la douille libre sur le premier module multi-prop.
Aprés 'installation et la connexion il faut programmer la sortie MULTI
souhaitée au menu 27 MULT (page 61). Les décodeur multi-prop
doivent &ure connectés dans les sorties du récepteur programmées.

Module muiti-switch

ill.30

Brancher la fiche du cordon )
monobrin dans la douille .-
EXT.CHANNEL ct la imBmsls
programmer au menu 27 . .
MULT. Brancher la fiche du . . .
cordon 2 3 brins dans la . ' .
douille MUL.BATT. Pour s 7 .
installer deux modules dans TR
V' émcticur, i} Taul connecicr MIL

3 4 I BAIT I

la fiche du cordon i 3 brins

du deuxiéme module dans la douille libre sur le premier module multi-
switch.
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Fenction DSC/CAMPiu:#yavil

Aprés IPinstallation et la connexion il faut programmer au menu 27
MULT fa voie a laquelle le module MULT? doit étre affecté (page 61).
Les décadeurs multi-switch doivent étre connectés dans les sorties du
récepteur programmées.

Indication : Il est tout a fait possible, d’installer un module multi-prop
et un module multi-switch dans I'émetteur.

Pupitre

ill.31

Le pupitre , réf.
F1519, est disponi-
ble en tant qu’acces-
soire. Il procure un
appui optimal pour
les mains et un
confort appréciable
sans aucune géne.
En utilisant les
manches plus longs
sur i"émetieur, ic
pilotage devient

particulierement-précis. Le pupitre posséde un compartiment pour
loger du petit outitlage et un autre pour ranger " antenne. Pour pouvoir
placer I'émetteur avee le pupitre dans la valise, il faut en retirer la
mousse de protection.

Le repére rond sur le fond du pupitre indique 'emplacement de la

douitle DSC de I'émetteur. Il est possible d'y aménager une ouverture
pour ene utilisation en DSC, le transfert de données ou I'écolage.

Utilisation DSC

SRR o
Cordon DSC

Douille DSC

h] Couper iCi
l
e— j

o

il.32

Lorsque I"émetteur et le récepteur sont reliés par le cordon DSC (réf. F
1428), I'émetteur est automatiquement mis en circuit mais le rayonne-
ment de I'émetteur est interrompu. Le récepteur recoit kes informations
de commande par 1'intermédiaire du cordon DSC (DSC = Dircet-
Scrvo- Control).

Sur la ligne EX de I'écran-systéme est indiquée la tension de "aceu de
réception.

Reproduction [nterdite
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H est ainsi possible de mettre en
cireuit un émetteur sans aucun
rayonnement HF et qui ne géne de
- ¢e fait d"aucene maniére tout autre
pilote qui utilise la méme fré-
quence. I suffit d"actionner le
manche pour mesurer de fagon
précise la tension de 'accu de
réception. L’ensemble de réception
deit étre allumé.

iI.33
Module CAMPac (Dispositif de mémorisation)

La mémoire incluse dans I'émettcur
permet la mémorisation des données de 10
madéles réduits. On peut augmenter la
mémoire par des modules CAMPac. Un
nouveaw CAMPac doit d”abord étre
mitialisé. Il suffit alors de placer ie
CAMPac dans son logement et de mettre
en circuit I'émetteur. Contirmer par «yes»
ct I'initialisation commence.

ill.34
Mémoire CAMPac Nombre de mémoires
16 K 1
64 K 4

" ~am .

Attention : Les moduies CAMPac qui ont éi€ programmés par des
émetteurs FC-28 des sértes V1 ou V2, doivent d"abord &tre initialisés,
un procédé qui effacera toutes les données. Une conversion des
données des versions 1+2 en version 3 peut &tre etfectuée par les SAV
robbe ou par le programme CAMi 3.

CAMi 3, Programme Interface CAMPac

Le programme PC CAMi 3 permet la leeture, Péeriture et la mémonisa-
tion de données concemant un madéle venant ¢’un module de

mémarication CAMPac, 1 es données extraites du module CAMPac

peuvent étre représentécs et moditiées sur I'écran PC de fagon claire.
Ce systéme tacilite la comparaison de données et permet une vue
d’ensembie de tous les réglages. L’ imprimante de votre PC sortira les
données noir sur blanc.

Pour trouver des informations plus amples, consulter le catalogue
principal robbe.

Module synthétiseur PLL / Récepteur

La nouvele technique synthétiseur PLL permet Putilisation de
I'émetteur et Ju récepteur suns quartz de rechange dans la bande A des

est détermi-

b

35 MHz. La fréquence utilisée ou respectivement le canal

mde damo 172 ..&.-.,._.‘ Pres: e

Lt ittt e e [ R T
e ualld L ol (e 18} = vl valld

PRy

€ TCCopReur

ICUCur pan progr ammation
par des commutateurs rotatifs .
L’installation d'un module synthétiseur PLL dans I'émetteur, permet
I'utilisation de n’importe quel récepteur Futaba - méme de récepteurs
normaux avee quartz,
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9. Infos

En utilisant un émetteur FC-28V3 avec module synthétiseur PLL, nous
conscillons d’avoir recours aux paramétres RF ON/OFF (voir page
14}. Cela garantit I'indication de la fréguence occupée et activée, que
cette derniére peut étre modifiée par programmation & tout moment ct

nly oa e
4 54

irtaut aucun ravonnement HE. Ensuite I'émetteur confirme

oul aucun rayonncmeont =2 e 1 emellclr THIT

J
«EXIT». C'est une protection efficace contre I'utilisation erronée
¢ mauvaise fréquence d’émission ou du mauvais canal.

1."écran affiche les 8 premiers canaux. Par «NEXT» on commute aux 8
canaux suivants, par «BACK» on peut revenir. Sékcctionner le canal
par les touches du CURSEUR et confirmer par <ENTR». La possibilité
on couvre le canal 61 (fréquence 35.010) jusqu’au canat 80
(fréquence 35.2000. 11 faut toujours sélectionner le canal de fréquence
qui est déterminé dans le récepteur synthétiseur PLL (voir ci-dessous)
o0 yui correspond au canal de quartz du récepteur (en utilisant des
récepteurs traditionnels avec quartz).

Aprés avoir appuyé sur «<END», I'écran affiche e questionnaire de
sécurité ou I'écran-systéme qui indiquent la fréquence occupée ou
respectivement le canal. Attention : Pour permettre le rayennement de
la nouvelle fréquence, il faut d*abord mettre HORS circuit et ensuite
mettre EN circuit I'émetteur.

| FREQ. SETTING ||

@

La déermination dc la fréquence
dans le récepteur s’effectue en
«clairs. Sous la trappe 2 glissiére
du récepteur se trouvent deux

. JR
. e et et
commutateurs rotatifs. Sélcction-

ner les dizaines du canal de
fréquence par le commutateur de
gauche (position 6=60, position
7=T70, position 8=80), sélection-
ner les valeurs entre 1-9 par le
commutateur de droite.

-~
LS | 5

ill. 35

Atttention : Apres la scloctlon du canali ii faut metre HORS circuit ic
récepteur ct lc remettre EN circuit de nouveau, ce n’est qu’ainsi que lc
canal déterminé est activé (le méme procédé que pour I'émetteur).

Exemple canal 62 :
PPy Py Eauc
ac gauc

Commuiatour
position 2.

En utilisant le module synthétiseur PLL dans I'émetteur, il faut
demander une autorisation supplémentaire aux PTT.

-]
Vel

9. INFOS

Réparations, SAV

Pour effectuer des réparations de fagon rapide et ctficace, il faut
respecter les points suivants :

1.) Envoyer I’cnsemble radiocommande et non des éléments séparés.
2.) Charger les accus avant I'expédition au SAV.

31.) Embalter ct protéger les pigces de fagon siire, si possibie dans ics
emballages d'origine.

4.) Unc description détaillée de la défaillance facilitera les recherches
et permettra de minimiser les frais. Utiliser le formulaire prévu i cet
cffet.

6.) Ajouter une lisic de colisage précise avec I'adresse de l
ainsi que le numéro de téléphone od I'on peut vous joindre.

Py e
CApCunul

L utilisation d'un matériet de télécommande est subordonnée a une
autorisation déliveée sous forme de licence par les PTT.

Cette licence est valable 5 ans et ne peut donner licu 4 aucun rembour-
sement total ou partiel. N'étant pas renouvelée auntomatiquement, le
modéliste pratiquant doit prendre I'initiative de son renouvellement. I
faut adresser la demande de documents nécessaires au :

Cenitre de Gestion de Réscaux privés
Noiseau BP 75
94002 CRETEIL CEDEX

La licence déliveée n'est valable que sur ke territoire frangais. Sont
autorisées les tréquences suivantes:

26.8 15MHz 2 26.905MHz tous types modéles réduits
41 .000MHz a 41.100MHz réservé i I"aéromodélisme
41.100MHz 2 41.200MHz tous types modéles réduits
72.000MHz a 72.500MHzx 1ous type modéles réduits (risque de brouiliage)

Le permissionnaire devra supporier, aux risqi
matériel, les brouillage susceptibles de se p

tion d’autres stations radioélectriques.
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Adresses S.A.V.

Adresses SAV en Europe

Andorre

Sorteny Modclisma

1 Avda. Santa Anna
Escaldes/ANDORRE

1€l.: (33)628/20827 ou 62865
FAX: (33)628/25476

République Tchéque

Ing. Robert Kunst
Na Klimentce 2071
CR-160 00 Praguc 6

République Slovaque

Ing. Frantisek Sustek
Dukl.Hrdinov 12/15
SR- 911 05 Trencin

tél.: 19 (42)831/35056
FAX: 19 (42) 831/33333

Danemark

Maactoft DMI
Bogensevej 13

DK Randers

tél.: 19 (45)86/436100

FAY. 10 (ASNQK/AITAL

FAX: 19 (45)86/
Allemagne

robbe GmbH Modellsport
Postfach 1108

D -36352 Grebenhain 1
t€1.:19 (49)6644/87-222 -

Angleterre

RIPMAX

Ripmax Comer

GB- Enfield EN3 75]
London

t€1.:19 (44)81/804 3272
FAX:19(44)81/804 1217

Flnlandg

Abdenkari Communications

Kontulankaari 8 D 47
SF-00940 Helsinki

tél.: 19(358) 0/309548
FAX: 19(358)0/3402547

France

Tiger SARL

Zone Industrielle Sud
BP 109

F-84101 Orange Cedex
tél.: 90 345906

FAX: 90 349410
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Gréce

Macriyannis Corp.

46 Methonis

GR- 18545 Piraeus
tél.: 19 (30)1/4636113
FAX: 19(30)1/4617303

Islande

Petur Filipusson LTD.
Laugavegur 164

PO Box 5079

I18-125 Reykjavik

tél.: 19 (354)1/18340
FAX: 19(354)1/623406

Italie

MC Electronic dic Cuman Mario
Via A.Turra 56

1-36100 Vicenza

tél.: 19 (39)444/512805

Pays Bas

Jan van Mouverik
Morgentale 7

NL-3155 NB Maasland
tél.: 19(39)8792/0071
FAX: 19(31)87922950

Norvége

Lyche Engros A/S
Skatvedtvn. 101
N-3475 Saetre

tEl: 19(47)3/790194
FAX: 19(47)3/838087

Adtrlche

robbe Modellsport GmbH
Pragerstr. 142

A-1210 Vienne

t€l.: 19(43)222/307984

FAX: 19(43)222/302597

Pologne

Jantar Art.Modelarskie
Ul. Torunska 30
PL-85023 Bydgoszoz
t€l.: 19(48)52/715428
FAX:19(48)52/715429

Portugal

Orca-Modelismo Lda.
Rua Femando Pessoa,lot §
P-2750 Murches Cascais

tél.: 19(351)1/4850901
FAX: 19(351)1/4850715

80

Suéde

robbe Futaba Service
Box 17042
8-72017 Vesteras

tl.: 19(46)21/20515
Sulsse

WITECO Service
Brithlstrasse 10
CH-4107 Ettingen

tél.: 19(41)61/7221232

Erich Spahr

Gotthelfstr.12

CH-2543 Lengnau
tEl/FAX: 19(41)65/522368

Slovénie

WM Modelarski Center
Ciril-Metodov trg.14
SL-61111 Ljubljana

ey n.

Modelhob S.A.

Grafito 33

E-28850 Torrejon de Ardiz
11.: 19(34)1/6750144
FAX: 19(34)1/6752240

Turquie

MMy

Barbaros Bul.

IBA Bl 12/1D-3 Balmumuou
T-80700 Istanbul

tél.: 19(90)1/2665398

FAX: 19(90)1/2726104

i



9. Infos Index des fonctions
Index des fonctions
page page
Utilisation et programmation Ensembie de réception
Réglage selon les particularités personnelles de pilotage 14 Récepteur 5 voies 25
pour avions/planeurs RC Adaptateur 8 voies 8
Sélection du programme de mixage 20 Connexion des servos sur le récepteur 7
Principe d'utilisation 9 Tension d’utilisation de I'ensemble de réception 8
Principe de programmation 9 Récepteur doubie-super FP-R129DP 3
Accis et programmation 10/12 Installation de 1’ensembie de réception 8
CURSEUR 9 Sorties de réception 7
Commande du CURSEUR 9 Installation des servos 7
Le principe de programmaticn et d'utilisation 9 Premitére mise en service de I'ensemble de réception 8
Affichage de I'écran-systéme 10 Récepteur FM 7
Conseils de sécurité ! Récepteur PCM 7
Synthétiseur PLL 78
Entrée des données Remplacement des quartz 7
«t» 12 Connexion des servos 20
«» 12 Synthétiseur 78
% 12 Cordon V 8
+- 44 Servos
100% . 12/65 Particularités 7
ACT 12 Détermination de la position neutre 7
DATA INPUT 9 Silent-blocs 7
Touches DATA INPUT 9 Rivets en laiton 7
Touches pour |'entrée des données 9 Subdivision 7
Touches Mode Select, touches CURSEUR 9 Palonniers de servo cannelés 1
DOWN 29
Programmation 16 Programmation selon le type de vol
END 12 Sélection des commutateurs de mixage 24
ENTER 10 DISTANC 38
EXIT 10 Explications 37
Touches a membrane 9 FLIGHT 38
HI 26 FLY1 38
high 27 FLYIi-4 38
INH 12 HOLD 54
L 27 IDLE-UP1 49
LD 18 IDLE-UP2 55
LO 27 IDLE-UP3 55
Low 27 INVERT 57
Touches MCDE-SELECT 9 Copicer des types de vol 40/50
THR 17 LANDING 38
no 17 Commutation de mémoire 66
OFF 12 NORMAL 38139
ON 12 Ordre de priorité des commutateurs 38
R 25 SPEED 38
RU 18 START 38
Manipulation des touches 9
u ) 30 Mixages libres 66-70
UP 29 Mixage DUMMY 68
yes 12 Combinaison de mixages libres 68
Ecran-systéme 10/13 MAST 69
NOR DISPLAY 10 Master 67
ON AIR 13 Sens de mixage 67
RF 13 Point neutre de mixage 67
[, i3 Prise en charge de mixage 67
Ver 3.0 13 Offset 67
PMix 67
CAMI 3 Sens de commutation 67
CAMI 3 78 SLAV 69
Qu'est-ce qu'un mixage 56
CAMPac Module de mémorisation XON 69
CAMPac 78 YON 69
Douille CAMPac 4
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9. Infos Index des fonctions
page page
Principe d’utilisation et de programmation ACCE 48
Ecran-systéme 1t} Incidence de pales de rotor 47
Réglage et programmation de fonctions 12 Valeur de compensation 47
Premiére mise en service de I’émetieur 10 Sens de compensation 47
Programmation selon le type de vol 12737 Durée de compensation 47
Niveaux d’utilisation il CCW 47
Systéme graphique des menus 10 CcwW 47
Réglages spécifiques pour avions/plancurs RC Moditications du couple 47
selon les particularités du modéle I8 Variations du couple 47
Systéme numérique 10 Compensation dynamique d'anticouple 47
Réglages spécifiques pour avions/plancurs RC Anticouple -> Gaz 49
selon les particularités personnelles de pilotage 14 Anticouple 47
Programmation Real Time 12 Compensation d’anticouple 46
Conseils de sécurité 71 LEFT 49
Principe des étapes d"utilisation ct des descriptions 13 Pas > Anticouple 47
Test 8 REVO MIX 47
Programmer : Pourquoi ? 9 REVO 47
Acces 2 la fonction souhaitée 10 RIGHT 49
Résumé du principe d'utilisation 13 Sens de rotation du rotor 48
Courbcen V 55
Programmation d’hélicoptéres RC i
Programmation pour le pilotage d’hélicoptéres RC 42 Gyroscope 48
OFST 56 Suppression de ’action du gyroscope 48
Autorotation Voie de sensibilité du gyroscope 48
Autorotation 54 GYRO MIX 48
Commutation des gaz en autorotation 54 GYRO 48
HOLD 54 Gyro (sensibilité du gyroscope) 44
POSI 54 Sensibilité du gyroscope 48
THR HOLD 54 Mixage de gyroscope 48
Vitesse de commutation 46
Présélection des gaz . - Courhe de pas
Courbe des gaz en 9 points s2 Incidence des pales de rotor 47
Embrayage 50 HOV OFFSET 56
Gaz max./min. 47 HOVER 52
Gaz. 47 HVOF 56
Courbe des gaz 47 Pas max. 47
Gaz max. 47 Téte de rotor multi-pales 46
Gaz min. 47 Pas min. 47
Réglage des gaz en vol stationnaire 53 PCrv 47152
Réglages de course des gaz 47 PHOV 52
Courbe des gaz. 5z Pi>E 45
Présélection des gaz 50 PIT CURVE 47
IDLE-UPI 49 PIT HOV 52
IDLE-UP2 55 PIT TO ELE 49
IDLE-UP3 51755 Pas -> Tangage 49
INVERT 57 Pas max./min. 47
Vol de croisiere 55 Réglage du pas en vol stationnaire 52
Démarrer le moteur 50 Fonction de pas/de gaz 42
Fonction de gaz et de pas 4 Courbe caractéristique 52
Manche des gaz / de pas 42 Courbe de pas 52
POINT 52 Présélection du pas 47
RANGE 52 Manche de pas/des gaz 42
RATE 57 POINT 52
Régime du rotor 50 RANGE 52
Vol dos 57 RATE 52
Vol de face 57 Incidence des pales de rotor 52
Vol en translation 49 Position de vol stationnaire du manche de pas 56
Vol stationnaire 49
Point de vol stationnaire 52 Plateau cyclique
TCrv 47 H-1 45
THOV 53 . H-2 45
THR CURVE 47 H-4 45
THR HOV 53 HN3 45
Compensation d’anticouple HR3 45
Courbe d'anticouple en 9 points 47 SWASH MIX 46
ACCE MIX 48
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9. Infos Index des fonctions
page page
SWASH MODE 45 AIL 17
SWASH RQT 46 Différentiel d’ailerons 25
SWASH 46 ELEV 29
SWMix 46 ELEV Mix 29
SWSH 46 Profondeur ->> Flapcrons 29
Plateau cyclique -> Gar. 46 Modifications d’assiette 29
Rotation du plateau cyclique 46 ELVN 26
Type de plateau cyclique 45 DELTA 26
Rotation virtuelle du plateau cyclique 39 Mixages pour aile Delta 26
Autres fonctions ELEVON 26
Vol acrobatique 3 D 55 FLMx 28
Incidence des pales de rotor principal 50 Flaperons -> Profondeur 28
BACKFLIGHT 57 FLFR 27
Exemple pour programmation avec régulateur de vitesse 56 FLAPERON 27
CONSTANT-ROTOR-SPEED 42 FLPRN MIX 28
Réglages pour le type de vol IDLE UP1 50 Débattements opposés 28
Conscils pour débutants 43 Débattements identiques 28
Compensation Flare 49 iDLE 35
Programmation minimale 43 THR LO 48
Vol de face 57 MTRM 65
Tangage 2 45 ANLG/DIGT 65
OFFSET MIX 56 MxVR 65
OFST 56 MxSW 24/51
Roulis 46 Sélection des commutateurs de mixage 24451
SBTr 45 Toujours ON 24
PIT 34
Charge des accus d’émission et de réception 3 Incidence des pales d’hélice 34
Autonomies 4 TRIMIDLE 34
Durée de charge 3 Toujours ON 34
Auto-décharge 3 PIT MIX 34
TRIM PIT 34
Programmes de mixage Constant Speed 14
Résumé des fonctions du programme de mixage HELI 42 Modification du pas d'hélice 34
Résumé des programmes de mixage 21-23 RUDD 33
Programme de mixage ACRO 23 Cauple de dérapage 33
Programme de mixage GLIDER2 23 Direction -> Profondeur 33
Programme de mixage GLIDER4 22 Direction -> ailerons 33
Programme de mixage GLIDERS 22 SBTr 24445
MxTy 30 SNAP 33
Connexion des servos au programme de mixage ACRO 23 Fonction SNAP ROLL 33
Connexion des servos au programme de mixage GLIDER2 23 VTAL 26
Connexion des servos au programme de mixage GLIDER4 22 Empennage en V 26
Connexion des servos au programme de mixage GLIDERS 22 Mixage pour emennage en V 26
Connexion des servos au programme de mixage HEL! 42 V-TAIL 26
plusuuluu E b =1
SMIX 20
Programmation d’un avion de voltige
AILE 95 Emetteur FC-28V3)
2ndAIL 25 Antenne 4
AILE MIX 25 Rotule d*antenne 4/5
Combi Switch, Aileron -> Direction 25 Eléments de fonction 4
ALVT 34 Cache . 76
2ndELE 14 Emetteur FC-28V3 4
3rdAIL 34 Intéricur de I"émetteur 5
4thAIL 34 Tachymétre 70
AILVATOR 34 Manche des gaz 6
Ailerons -> Profondeur 34 Réglage de souplesse des manches 6
DIFF 25 Définition du contraste de 1"écran 5
S5CH 25 Platine électronique 6
6CH 25 Totaliscur horaire 70
ICH 25 Support pour quartz de rechange 5
AILE DIFF 25 Moduie HF 5
AlL2 25
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9. Infos Index des fonctions

page page
Porte-cordons 5 Profondcur -> Volets de courbure 29
Trim des manches 4 ETRM ’ is
Affichage de I'écran-systéme 4 Trim de profondeur 142, commutable et temporisable 35
Etiquettes d'identification 76 ELEV TRIM 35
Trim de mixage 76 FLMx 28
Module Multi-Soft 6 Flaperons -> Profondeur 28
Numérotation des D.O, 4 FLPR 27
Emplacemcnt d’options 4 Augmentation de Ja portance 28
emplacement de connexion des commutateurs 77 Destruction de la portance 28
Fusible ' 5 FLAPERON 27
Témoin acoustique 72 FLPRN MIX 27
Connexions des commutateurs 3-8, commutateurs de mixage 77 Corbeau 28
Mise hors circuit automatique de I’ émetteur 72 off, other mix 27
Ressort de freinage/gaz 6 GLIDER-5 21
Disposition des D.O. 16/17 MTRM 65
Manches réglables progressivement 3 MxVR 65
Modification du crantage des gaz 6 NTRM 36
Options d’extension 76 N TRIM 36
Commutatcur digital 77 RUDD 33 ¢
DIGT 77 RUDD MiX 33
Installation des commutateurs 76 SBTr 24/45
Installation du Module de trims de mixage 76 SUB TRIM 24/45
Installation des extensions multi-switch et multi-prop 77 Trim additionnel 24/45
Trims de mixage 76 SFLP 30
Module multi-prop 77 SF1 30
Module multi-switch 77 SF2 30
TRIM.BATT. 77 SP-FLP MIX 30

Volets de courbure -> Profondeur 30

Programmation pour planeurs RC Volets de courbure -> Ailerons 30
ABRK 26 Voliets de courbure 30
ABRK MIX 26 Mixage volets de courbure 30
Compensation de profondeur 26 SPTr s
Aérofreins(AF) 26 SP FLP TRIM 5
AF -> profondeur 26 Trim de volets de courbure 35
AILE 25030 TRIM] 35
2ndAIL 25 Programme de trim 1/2 pour ailerons, volets de courbure
AILE MIX 25130 profondeur, commutable 35
Combi Switch 25 Programmes de trim 35
Allerons -> direction - 25 VTAL, empennage en V 26
Ailerons > voleis de courbure 30 Mixage cmpennage cn V 26 ¢
Mixage d'ailerons 25/30 V-TAIL 26
BFLP 32 i
BFLP MIX 32 Exemples de programmation 36
BF 32 Avions du type «canard» 36 |
Freins de piqué -> Profondeur 32 Ailes volantes 36
Freins de piqué -> Ailerons 32 Planeur électrique 40441
Freins de piqué -> volets de courbure 32
Mixage d'aérofreins de bord de fuite 32 Fonctions STANDARD
BUTm 30 AFR . 57
BUTT MIX . 30 EXP 58
Empennage Papillon 31 Infléchissement5 8
BUTT 31 LD 58
Empennage Papillon -> Profondeur 32 RMU 58
DIFF 25 VTR 58
5CH 25 ATV 18-20 |
6CH 25 +CH 19
7CH 25 CENTER 19
AILE DIFF 25 COND 19
AlL2 25 DELAY CH 19
AIL 17125 DELAY 19 -
Différenticl d'ailerons 25 Position fixe 9
ELEV 29/32 LIMIT 19
ELEV Mix 29/32 Limiter 19
Profondeur -> Aérofreins de bord de fuite 32 MODE 19
Profondeur -> Flaperons 29
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9. Infos Index des fonctions
page page
. NORML 19 MODE4 17
Servo-Specd 19 Appellation du D.O. 17
Vitesse de servo 19 Sens d’action 17
Réglage de la course des servos 18 Fonctions de commande 17
Accu Failsafe 60 Donneur d’ordre (D.O.) 17
Voie 9 60 Disposition des D.O. 17
B-FAILSAFE 60 Réglage dc course des D.O. 17
Accu Failsafc pour les gaz 60 Particularités personnelles de pilotage 16
Accu Failsafe voie 9 60 Disposition des manches 16
Battery 60 +CHI 17
BF/S BRAKE 60 +CH2 17
CHSW 61 +CH3 17
CH-SW 61 +CH4 17
Commutateur de voie 61 +CH 17
CoPY 40/50 TRAI 61-64
| Copier des types de vol 40/50 Commurtation individuelle en écolage 61
| Transfert de données 71 Commutation individuclle 63
' BAUD RATE 7i Commutateur principal d’écolage 62
. CNSL E Moduie écolage 62
. COMPLETE 71 MAIN-SW 63
DATA TRANS 71 Mode mixage 62
Emetteur RECEIVER 71 MODE 63
RECI 71 Ecolage sélectif 61
TRAN 71 TRAINER 61
TRANS FAILED 71 MxSW 24451
Mode transfert 71 Commutatcur de mixage 24/51
Emecttcur TRANSMITTER 71 Commutateur permanent 24
/R 58 Touiours ON 24
CIRCUIT 58 L* 24
Circuit D/R 58 MIX-SW SEL 24
Commutation de course Dual Rate 58 Sélectionner les commutateurs de mixages 24
NEXT 58 Commutateur de mixage 76
Fonctionnement DSC 78 MxSW 24
Douille DSC d’écolage et de transfert 5 ON 24
Cordon DSC 78 Sens de commutation 24
Trims externes 76 Programmes de mixage 20
Mémorisation des trims externes. 60 MIXING TYPE 20
ANLG/DIGT 65 Type de modéle 21
Sélection des trims externes 60 SMix 15
{  EXT.TRIMMER 60777 MODL 15
Fonction des trims cxternes 65 El-E4 15
MIX-VR SEL 65 Fonction «copier» 15
MIX-TRIMMER 65 MODEL NAME 5
MIX-TRM-MEMORY 60 MODEL SEL 15
Module de trims de mixage 77 SELE 15
MTRM 65 Mémoire de modéle 15
TRIM.BATT. 77 Sélection d’une mémoire de modele 15
Faflsafe 60 Sélectionner une mémoire de modéle (MODL) 15
Sécurité de brouillage 60 Commutation de mémoire 66
{ FiS 60 MAS MODEL 66
~ Failsafe Normal 60 SLV MODEL 66
FAILSAFE 60 MULT 61
FUNC 16/17 Fonction multi-prop ou multi-switch 61
| Abréviations pour fonctions de commande 17 NAME 16
} Détermination du sens d’action du D.O. 17 Code secret 16
FNC 17 CODE 16
Occupation libre 17 Numéro de code 16
FUNC CHANGE 17 Nom de modéle, nom de proriétaire, code secret 16
FUNCTION CHANGE t7 USER 16
MODEI1 17 PARA 14
|  MODE2 17 LOCH SW 14
| MODE3 17 9CH SW 14
BAUD RATE 14
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9. Infos

Index des fonctions / Inclex sypbabide

CONFIRM iD

Conditions de mise en circuit
Réglages de base
LANGUAGE

LCD

PARAMETER

PCM/PPM

SERVO TEST

Etapes de sécurité

REVR

REV

REVERSE

Inversion

Inversion du sens de rotation de servo
RSET

1FLY

5S5FLY

MATA DOCDT
LA RIOL

Effacer des données (RSET)
RESET

Effacer

SERV

SERVO

Représentation graphique
Représentation graphique de 1a course des servos (SERVY)
Affichage SERVO
Témoins acoustiques
Confirmation acoustique
Indication de position
Avertisseur

Indication horaire
TACO

Tachymétre

Mémoire maximale
TACHO METER

TIMR

CLER

Totaliseur horaire

LAP

OFF SW

ON SW

RHYT

RHYTHMIC

Réisolagse du chronomatre
glage cu chronometre

TIMER SET

TRIM

Mémorisation des positions de trim des manches
ATL

Trim de ralenti

MEMO

MEMORY

TH-ATL

TRIM MEMORY

TRIM RATE .
Mémorisation des positions de trim
Course des trims

Témoin de sous-tension
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14
14
14
14
14
14
14
14
14
18
18
18
I8
18
i5
16
16

18
17

15
15
15
15
15
5
15

72
72
72
72
72
70
70
70
70
70
70
70

T
v

70
70
70
70
70
70
59

18/45

18/45

18/45

59

59
72
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Index Alphabétique

Signes

«+» , touche +
«» , touche -

% , valeur, entrée
+/- , touche +/-

1

100%, valeur/réglage 100%

10CHSW, commutateur pour D.O. n 10
LELY, type de vol FLY

1st, ler aileronfvolet/profondeur

2

2nd ELEV, 2&¢me servo de profondeur
2nd AIL , 2éme servo d’aileron

2nd RUD , 2&me servo de direction

3
pilotage en 3 D
3rd AIL | 3¢me servo d’aileron

4
rotors 4 pales
4th AL , 42me servo d’aileron

5

récepteur 5 voies

5CH, voie 5

SFLY , type de vol FLY5

6
6CH , voie 6

7

7CH, voie 7

8

adaptateur 8 voics

9

courbe de gaz en 9 points

courbe de pas en 9 points

courbe en 9 points pour compensation d’anticouple
9CH SW , commutateur pour D.O.n 9

voie 9, D.0. n 9 (commutateur} en fonction Failsafe

A
Abréviations des fonctions de commande
ABRK , aérofreins de bord de fuite
ABRK MIX , mixage des aérofreins de bord de fuite
ACCE , compensation dynamique d’anticouple
ACCE MIX , compensation dynamique d’anticouple
Acces a la fonction souhaitée
Accu Failsafe voie 9, ralenti
Accu Failsafe, menu 23, A-F/8
ACRO , programme de mixage pour avions
Aérofreins (AF)
AF/S -ABRK, menu 23, accu Failsafe pour frein (AF/gaz)
Affichage de 1'écran-systéme,

écran du premier niveau d’utilisation

12
14
16
30134

[
A

26/34
25
26

55
34

ER RV

[
W

17
21132

48

48
10

23
26

10
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9. Infos Index aiphabétique
page page
Affichage de position, CLER, abréviation de clear, effacer/revenir 15
douilles de connexion des commutateurs 24/51 CNSL , Cancel, retirer, remettre & 7€ro 71
Affichage de sous-tension 72 Caode secret d" utilisation, 1D, menu 10, NAME 16
Aftichage du débattement des servos , menu 05, SERV 15 CODE, codage, n de code 16
Affichage par menus, principe d'utilisation de la FC-28V3 9/18 Combi Switch, menu 76, AILE, mixage ailerons -> direction 25
Affichage SERYO, menu 05, affichage de la position de serve 15 Combinaison de mixages libres 69
AFR , réglage de course des D.O. 57 Commutateur de voie, menu 35, CHSW 61
AIL., abréviation pour AILERON, aileron 17 Commutateur digital, Digi-Switch 65
AIL, AILE, protondeur, Elevator 17 Commutateur permanent, menu (9, MxSW, (ON) 24
AIL2, abréviation pour AILERONZ2, aileron 2 25 Commutateur principat, MAIN-SW 63
AILE , aileron 25/30 Commutateurs de mixage 77
AILE DIFF , différenticl d’ailerons 25 Commutation dc course Dual Rate, menu 16, D/R 58
AILE MIX , mixage d’ailerons 25730 Commutation de mémoire, menu 11, MODL 66
Aile volante 36 Commutation des gaz en autorotation , menu 56 , HOLD 54
AILVATOR , profondeur en tant qu’aileron 34 Commutation individuclle 61
ALL , toutes les voiesonctions, (RESET) 15/16 Compensation d’anticouple, menu 61, REVO MIX , REVO 47
ALVT , abréviation de : AILVATOR, menu 72 34 Compensation de profondeur, menu 61, ABRK 26
ANLG/DIGT , abréviations de: analogiqueAdigital 65 Compensation dynamique d‘.mr.iwuple. menu 73,
Antenne 4 ACCE, Acceleration Mix 48
Appellation du D.O., menu 21, FUNC 17 Compensation Flare, menu 65, Pl -> E,
Arriére du boltier 5 mixage pas -> tangage pour compenser
ATL, trim de ralenti 18/45 la tendance de cabrage de Phélicoptere 49
ATV , réglage des courses de servo/courbes 15/16 COMPLETE, complet, terminé 71
Augmentation de portance 27 COND, Condition, type de vol 18137
Auto-décharge 3 CONFIRM ID, confirmation du n de code (ID) 14
Autonomies 4 Confirmation acoustique, émoin acoustique 72
Autorisation PTT 79 Connexion de ’ensemble réception 7
Autorotation, menu 56 , HOLD 54 Conncxion de servo au programme de mixage GLIDER2 23
Avertisseur 72 Connexion de servo au programme de mixage GLIDER4 22
Avions du type «canard» 37 Connexion de servo au programme de mixage GLIDERS 22
Connexion de servo au programme de mixage HELI 42
Connexion des options dans |'émetteur 76
B Conseils de sécurité 71
B-FAILSAFE, accu Failsafe, menu 23 , A-F/S 60 Conscils pour débutants 43
BACKFLIGHT , vol de face 57 Constant Speed, régime constant 34
BAUD RATE , vitesse de transmission des données 71 CONSTANT-ROTOR-SPEED, régime constant du rotor 42
BFLP , Brakeflap. freins de piqué 21732 Copier des types de vol, COPY 40/50
BFLP MIX, menu 75, BFLP, mixage freins de piqué 32 Copier des types de vol, menu 08, COPY 40/50
BRK, abréviation de Brake (frein) 17 COPY, menu 08, copicr des types de vol 40150
BUTm, mixage papillon, menu 73, papilion -> profondeur 31 Corbeau, les deux ailerons vers le haut 28
- BUTT MIX, mixage papillon, menu 73, papillon -> profondeur 31 Cordon DSC 78
BUTT, fonction papillon, menu 72, BUTT 30 Cordon en V 8
Couple de dérapage 33
Courbe de pas, Pitch Curve, menu 57, PCrv 47
C Courbe des gaz, meny 54 WRV
Cache 76 mndmcatmn des gaz en actionnant le pas 47
CALL, appeler 9 Courbe des gaz, menu 54, TCRv, Throttle Curve 47
CAMI 3. interface CAMPac 78 Courbe en V, compensation d”anticouple, menu 61, REVO 55
CAMPac, module de mémorisation 78 Course de trim, TRIM RATE, menu 29, TRIM 59
CCW , Counter-Clock-Wise, sens rotation anti-horaire (3 droite) 47 Crantage des gar 6
CENTER,, neutre, position neutre 18 CROSS TRIM, trim «croisé»,
Center-Klick , neutre des trims de manche 60 permutation des trims de profondeur et de ralenti 59
CH , Channel, voie/canal de fréquence 7N8 CURSOR, représentation inversée du CURSEUR 9
CH, abréviation de fonction supplémentaire 17 CW, Clock-Wise, rotation dans le sens horaire (2 gauche) 47
CH-SW , Channel-Switch, commutateur de voic 61 Cyclique, cormandes destinées au plateau cyclique
CH 1, abréviation pour fonction supplémentaire 1 17 vers roulis et tangage 49
CH?2, abréviation pour fonction supplémentaire 2 17
CH3, abréviation pour fonction supplémentaire 3 17
CH4, abréviation pour fonction supplémentaire 4 17 D
Charge des accus d’émission ct de réception 3 D, Down, débattement vers le bas 30
Charge normale 3 DATA INPUT, entrée de données g
Circuit D/R, circuit Dual-Ratc, CIRCUIT 58 DATA RESET, menu 32, RSET, effacer des données 15
CIRCUIT, circuit D/IR 58 DATA TRANS, transfert de Jdonnées 71
Clavier 3 membrane étanche 9 Débattements identiques de gouvernes 26
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page page
DELAY CH. Delay Channel, menu 14, ATV, F
temporisation de la vitesse de rotation des servos 19 _F/S, Failsafe, menu 22, F/S, séeurité de brouillage 60
DELAY. temporisation/réglage de la vitesse de commutation Fuilsafe Normal, position du serve en cas de brouillage &0
du type de vol/de la position 19 FAILSAFE, mcnu 22 F/S
Declta, DELTA, menu 59, ELVN, mixage pour ailes Delta 26 FLAPERON, mcnu 65, FLPR,
Démarrer le moteur 50 ailerons cn tant quc volets de courbure 27
Déplacements opposés de gouvemnes 26 FLIGHT, type de vol,
Description du principe de la FC-28V3 2 ligne sur laguelle est indigué le type de vol actif 38
Destruction de portance 7 FLMx, Flaperon-Mix, menu 75, FLMx,
Détermination de course des D.O., menu 15, AFR 57 mixage flaperons > profondeur 28
Détcrmination de la course de servo, menu 14, ATV 18 FLPR, FLAPERON, ailerons en tant que volets de courbure 27
Détermination du sens d"action du D.O.. menu 21, FUNC 17 FLPRN MIX, Flaperon-Mix, menu 65, FLPR,
DIFF, menu 56, différenticl d’ailerons 25 ailerons en tant que volets de courbure 27
Diftérentiel d'ailerons, menu 56, DIFF 25 FLY i-4, type de vol FLY 14 38
DIGT, abréviation pour Digital 65 FNC, abréviation pour Function, affichage du n de D.O. 17
Dispositif de réglage du contraste de |"écran 5 Fonction copier, menu 08, COPY 40/50
Disposition des D.O., menu 21, FUNC 16 Fonction de pas ct de gaz 42
DISTANC, type de vol Distance {distance, vol de croisiére) 37 Fonction des trims externes 65
Donrcurs d"ordre { D.O. ) 7766 Fonction papiilon, aileron vers Ie haut, freins de piqué vers le bas 30
Douille CAMPac 4 Fonctions de commande 17766
Douille DSC, écolage et transfert de données 5 Fonctions programmes de mixage GLIDER 5/4/2 et ACRO 21123
DOWN, (D} . vers le bas 29 Fonctions standard (type de mixage STANDARD) 20
Durée de charge 4 Freins de piqué, Braketlap, menu 75, BFLP 32
Durée de 1a c&)mpcnsa!inn 43 FUNC CHA""GE, Function C \.,lm.nsc, ulS[')(‘JS' ion des DO, i6 ]
FUNC, Function, tonction, voie 16
FUNCTION CALL, sélection des menus parn’ 10
E Fusible 5
El-E4, n de mémoires CAMPac 15
Ecolage avee commutation individuclle 61
Ecolage sélectif 61 G
Ecran ¢t clavier 9 Gaz maximal, plcin régime du moteur HELL, (TCRv) 47
Ecran-systéme, départ de la programmation to Gaz minimum, ralenti du moteur HELI, (TCRv) 47
Effacer des données, Reset, menu 32, RSET £S5 GLIDER-5, programme de mixage pour planeurs RC avec
Eléments dc fonction 4 5 servos pour la commande des gouvernes dur I"aile 21
ELEV Mix, ELEV, Elevator-Mix, menu 77, ELEV, GYR, abréviation de gyroscoped4
mixage de profondeur 29/32 GYRO MIX, menu 72, GYRO, mixage de gyroscope,
ELEV TRIM, Elevator Trim, menu 62, ETRM, anticouple -> sensibilité du gyroscope 48
trim dc profondeur 35 GYRO, menu 72, GYRO, Gyro Mix 48
ELEVON, menu 59, ELVN, mixage ailes Delta 26 Gyroscope 48
Elcvons, gouvernes d’aile Deita 26
Embrayage centrifuge 50
Emeticur RECEIVER, é¢mettcur qui regoit des données H
venant d’un autre émetteur 71 H-1, type de plateaun cycligue, 1 servo par fonction 45
Emetteur TRANSMITTER, I’émetteur qui envoic les données H-2, type de platcau cyclique, 2 servos pour roulis 45
i un autre Emetteur i H-4, type de plateau cyciique, 2 servos pour roulis,
Empennage en V 26 2 servos pour tangage 45
Emplacement d'options 4 Habitudes personnelles de pilotage 16
Emplacement de connexion des commutateurs 77 Hi, High, réglage du débattement vers le haut 26
END. fin, retour a I'écran précédent 12 HIGH, HI, réglage du débattement vers le haut 26
ENTER, confirmation d’entrée de données 10 HN3, type de plateau cyclique, 2 servos pour tangage,
Entréc, DATA-INPUT 9 1 servo pour roulis 45
Etiquettes d’identification 76 HOLD, type de vol autorotation, position du servo des gaz 54
ETRM, menu 62, Elevator-Trimm, trim de profondeur 35 HOV OFFSET, menu 68, HVOF, position du manche de pas
Excmple pour programmation avee régulateur de vitesse 56 en vol stationnaire 56
Exemples de programmation 36 HOVER, vol stationnaire 53 |
EXIT, sortic de programme, HR3, type de plateau cyclique, 2 servos pour roulis,
acheminement vers un autre programme 10 1 servo pour tangage . 45
EXP, Expo, menu 15, AFR,
ligne de rétérence exponenticlle d'un D.O. 57 i
Explications 37
EXT.TRIMMER, emplacements de connexion de trims externes 77 :

oo
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page page
1 MIX-TRM, trim cxterne h5
IDLE 2, position des gaz 2. position de rafenti 2 34 MIX-TRM-MEMORY, mémonisation des positions
IDLE UP, préséicetion des g, de trims externes. menu 30, Trim Memory 60
positions présélectionnées du ralenti 34 MIX-VR SEL, menu 79, sélection des trims de mixage MxXVR - 65
IDLE, raicnti du moteur 24 Mixage AF -> profondeur, menu 61, ABRK 26
IDLE-UP!, présélection des gaz |, type de vol 49 Mixage ailerons -> direction, Combi-Switch, menu 76. AILE 23
IDLE-UP?. présélection des gaz |, type Je vol 55 Mixage ailerons -> profondeur, menu 72, ALVT. AILVATOR 34
IDLE-UP3, présélection des gaz |, type de vol 55 Mixage ailerons -> volets de courbure, menu 76, AILE 30
Incidence des pales de rotor 50 Mixage anticouple -> gaz, menu 74, RD -> T, Rudder to Throttle 49
Incidence des pales de rotor 50 Mixage d'ailerons. menu 76, AILE 25130
Incidence du pas J’hélice, menu 70, PIT 34 Mixage d’empennage en V, menu 57, VTAL 26
Indication horaire 70 Mixage de freins de piqué, Brake-Flap-Mix , menu 75, BFLP 32
Infléchissement, infléchissement de la ligne de référence VTR, Mixage de gyroscope, GYRO, menu 72 48
menu 14, AFR 57 Mixage de prise en charge, voir PMX 67
INH, Inhibit, Jésactivé 12 Mixage direction -> ailerons. menu 58, RUDD 33
Installation de 1'enscmble réception 7 Mixage direction -> profondcur, menu 58, RUDD 12
installation des commutateurs 76 Mixage double, voir PMX 67
Installation des extensions Multi-Switch ou Multi-Prop 76 Mixage DUMMY, voir PMX 68
Installation du module de mixage des trims 76 Mixage flaperons -> profondeur. menu 75, FLMx. Flap-Mix 27
Inversion du sens de rotation des servos. Reverse. Mixage freins de pigué -> ailerons . menu 75, BFLP 32
menu 12, REVR 18 Mixage treins de piqué -> profondeur, menu 75, BFLP 32
INVERT, vol dos 57 Mixage freins de piqué -> volets de courbure, menu 75, BFLP 32
Mixage libre, menu 40-45, PMX, Progammable Mix 66
Mixage pas > anticouple, menu 61, REVO 47
L Mixage pas -> t.mg.lgc, PIT TO ELE, compensation Flare 1
L’émetteur FC-28V3 4 Mixage platcau cyclique -> gaz, menu 69, SWMx 49
L’intérieur de I'émetteur 5 Mixage pour ailes Delta, menu 59, ELVN,
L*, commutateur L, menu 09, MxSW 24 mixage pour ailes Delta 26
L lett débattement vers la pauche 7 Mixage profondeur -> volets de courbure, menu 77, ELEV 32
23 1) F-1 - . .
L/D. Left/Down, débattement vers la gauche ou vers le bas 18 Mixage volets de courbure -> ailerons, menu 75, SFLP 30
LANDING, type de vol atterrissage 37 Mixage volets de courbure -> profondeur, menu 75, SFLP 30
Langage de 1'émetteur, LANGUAGE 14 Mixage volets de courbure, menu 75, SFLP 30
LANGUAGE, langage des abréviations 14 Mixage, MIX 67
LAP. Lap-Timer, menu 02, TIMR, nombre de tours 70 MIXING TYPE, programme de mixage. menu |3, MxTy 20
1.CD, Liquid-Cristal-Display, affichage par cristaux liquides 14 Modc DSC 78
LEFT. débattement vers la gauche 49 Modc transtert, TRAN, DATA TRANS, menu 04,
Ligne de référence de pas, courbe de pas, menu 57, PCrv 47 TRAN, transfert de données d’émetteur en émetteur 71
Ligne de référence des palonniers de servo 7 MODE], disposition des D.O. 1 15
Limiter, fonction de limitation de course, menu 14, ATV 19 MODE?2, disposition des 1.0. 2 17
LO, low, valeur peu élevée 27 MODES3, dispasition des D.O. 3 i7
Low, LO, valeur peu élevée 27 MODEA, disposition des D.O. 4 17
MODEL NAME, nom d¢ modélc 16
MODEL SEL., sélection de la mémoire de modéle,
M menu 1!, MODL 15
MAIN-SW, commutateur principal 63 tion des régluges de pas 4
Manche a réglage progressif 6 Modification du crantage 6
Manche de ralenti 6 Modification du réglage d’incidence du pas d’hélice,
Manche des gaz / pas 42 | menu 70, PIT 34
Manipulation des touches 9 MOdEt.wmfnns de portance 2
wl‘unpum‘uﬁl—l i CURSEUR Madifications du "uupk’ 48
touches pour déplacer le CURSEUR dans le sens choisi = 9 MODL, sélection de la mémoire de mndelc 15
MAS MODEL, Master-Model, mémoire initiale 66 Modulation FM PCM/PPM : 14
MAST, Master, la voie «maitresse» d’un mixage 69 Module d’écolage 62
MEMO, Metmory. menu 30, TRIM. Module HF : 5
mémorisation de positions de trim 59 Module multi-prop n
Mémoire de mod2le, menu 11, MODL 15 Module multi-soft, ROM 6
Mémoire maximale, mémorisation du régime maximal 70 Maodule multi-switch 77
Mémorisation de trim, menu 30, TRIM, Modules de trims de mixage 77
mémorisation de la position des trims de manche 59 MTRM, trim de mixage, menu 50. MTRM.
Memorisation des trims de manche 60 treveren fonction des trims de [uxage 65
Mémorisation des trims externes 60 MULTI, fonction mulii- witch ou muli-prop 61
Mise hors circuit automatique de 1*émetteur 72 MxTy, menu 13, sélection du programme de mixage 20
MIX-SW SEL, menu 09, Mix-Switch select, MxVR. mcnu 79, fonction des trims de mixage 65
sélection des commutateurs de mixage 2451

—

o0
N}

Reproduction Interdite



9. Infos Index alphabétique
page page
N Prcmiére mise en circuit de I'émetteur 10
N TRIM, trim du neutre, menu 66, NTRM 36 Premiére mise en circuit de I’ensemble de réception 8
NAME, menu 10, nom du modéle 16 Présélection des gaz 1, type de vol, IDLE-UP1 49
NEXT, acheminer, prochaine fonction 58 Présélection des gaz 2, type de vol, IDLE-UP2 55
Niveaux d’utilisation 11 Présélection des gaz, courbe des gaz présélectionnée
No, non, aucun exécution d’ordre 12 pour différents types de vol, IDLE UP 52
Nom de modéle, nom du propriétaire, code secret, Présélection des gaz, .
menu 10, NAME 16 positions de ralenti présélectionnées, IDLE-UP 34
NORM, NORMAL, typc de vol NORMAL 37 Principe des étapes d'utilisation et description 13
NTRM, trim du ncutre, menu 66, Profondcur -> Flapcrons, menu 77, ELEV »
Trim du neutre des ailerons ct des volets de courbure 36 Profondeur -> Volets de courbure, menu 77, ELEV 29
Numéro de code, CODE i6 Programmation 9
Numérotation des D.O. 4 Programmation minimal 43
Programmation pour hélicoptéres RC 42
Programmation Real-Time 12
0 Programmation sclon le type de vol 37
OFF SW, commutateur de mise hors service du chronométre 70 Programme de commutation multi-switch ou multi-prop 64
OFF. hors service, hors circuit]2 off, other mix, Programme de mixage ACRO,
ne peut étre activé, est déja activé dans unc autre fonction programme d¢ mixage pour avions RC avec 2 servos
de mixage (DIFF, FLPN, ELVN) 7 . pour la commande des gouvernes dans I'aile 23
OFFSET MIX, position de roulis, tangage et anticouple Programme dc mixage GLIDER 2,
dans différents types de vol, menu 59, OFST 56 programme de mixage pour planeurs RC avec 2 servos
Offset, OFFSET, OFST, point neutre de mixage 67 pour la commande des gouvemnes dans Iaile 23
ON AIR, indication d"un rayonnement HF i3 Programme de mixage GLIDER 4,
ON SW, commutateur de mise en service du chronometre 70 programme de mixage pour planeurs RC avec 4 servos
ON. mise en service, mise en circuit 12 pour la commande des gouvemes dans {"aile 22
Options d’extension 76 Programme de mixage GLIDER 5,
Ordre de priorité des commutateurs programme de mixage pour plancurs RC avec 5 servas
pour programmation de type de vol 18 pour la commande des gouvernes dans |’aile 22
Programme de mixage HELI,
programme de mixage pour hélicoptéres RC 42
P Programmer : pourquoi ? 9
Palonnier de servo cannelés 7 Programmes de trim 35
Papitlon -> Profondewr, menu 73, BUTm 3] Pupitre 78
PARA, PARAMETER, paramétres, réglages de base 14
Paramétres de mise en service 14
Paramatres, PARA, réglages de base 14 Q
Pas 42 Qu’est-ce qu’un mixage 7, voir menu 40-45, PMX 67
Pas Maximal, Jdébattement du servo de pas,
incidence négative des pales de rotor 47
Pas maximum, incidence positive des pales de rotor 47 R
Pas minimal, débattement du serve de pas R, Right, droite, débattement vers la droite 25/18
vers F'incidence positive de pales de rotor 45 R/U, Right/UP, a droite /en haut/ débattement
Pas minimum, incidence négative des pales de rotor 47 vers la droite ou vers le haut 8
PCrv, Pitch Curve, courbe de pas, menu 57, PCrv 47 RANGE, zone d’action d’une modification de valeur 52
PHOV, position de pas en vol stationnaire, menu 53 52 RATE, ampleur/valeur d’'une modification de valeur 52
Pl->E 49 RD -> T, Rudder to Throttle, mixage anticouple -> gaz 49
PIT CURVE, courbe de pas, menu 57, PCRv 47 RECEIVER, récepteur 71
PIT HOV, PHOV, position du pas pour vol stationnaire, menu 53 52 Récepteur double-super FP-R129Dp 3
PIT MEX, mixage du pas d’hélice, modification du pas d*hélice 34 Réccpteur FM 7
PIT TO ELE, PI -> E, mixage pas -> tangage, Récepteur PCM 7
compensation Flare 49 RECI, abréviation de RECEIVER (récepteur) 71
PIT, menu PIT ou abréviation de Pitch (pas) 34/42 Régime de rotor 50
Planeur électrique 40 Réglage de course des gaz, menu 54, TCRv 47
Plateau cyclique 45 Réglage de pas en vol stationnaire, menu 53, PHOV 52
Platine électronique 5/6 Réglage de souplesse des manches 6
PMix, Programmable Mix, mixage programmable, Réglage de vol stationnaire 52/56
menu 40-45, PMX 67 Réglage des gaz en vol stationnaire, menu 52, THOV 53
Point neutre de mixage, Offsct 67 Réglage du chronométre, menu 02, TIMR 70
POINT, point sur la courbe en 9 points 52 Réglages du type de vol IDLE UP1 (vol stationnaire) 49
Porte-cordons 5 Réglages selon les particularités personnelles de pilotage 14/43
POSI, position du servo des gaz en autorotation 54 Remplacement des quartz 7
Position du manche de pas en vol stationnaire, menu 68, HVYOF 56 RESET, DATA RESET, menu 32, RSET, eftacer des données 16
Position fixe, position préprogrammée pour un servo 60 Résumé des fonctions des programmes de mixage 2123
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Résumé des fonctions du programme de mixage HELI 42
Résumé du principe d'utilisation 12
REV, abréviation de REVERSE, menn 12, REVR,

inversion du sens de rotation de servo 18
REVO MIX, abréviation dc REVOLUTION MIX, menu 61,

REVO, compensation d'anticouple,

mixage pas -> anticouple 47
REVO, abréviation de REVOLUTION MIX, menu 61, REVO,
compensation d’anticouple, mixage pas -> anticouple 47
REVR, abréviation de REVERSE, menu 12, REVR,

inversion du sens de rotation de servo 18

RF, abréviation de Radio Frequency, Haute Fréquence HF 13
RHYT, Abréviation de rythmique, tonalité rythmique

par signal sonore 70
RHYTHMIC, tonalité rythmique par signal sonore 70
RIGHT, a droite, débattcment vers la droite 49

Rivets en laiton 7

Rotation du plateau cyclique, menu 69, SWMx 46
Rotation virtuciic du plaieau cyclique, menu 69, SWhix 46
Rotor 50
Rotle d’antenne . 45
Roulis, fonction de roulis, I'hélicoptére «oules

a droite ou i gauche 45
Roulis, I'hélicoptére «roule» i droite ou i gauche 45
RSET, abréviation de RESET, menu 32, RSET,

effacer des données 16
RUD TO THR. menu 74, RD > T, mixage anticouple -> gaz 49
RUD, abréviation de RUDDER, direction 17
RUDD MIX, menu 58, RUDD, mixage de direction 33
RUDD, RUDD MIX, menu 58, mixage de direction 33
RX, abréviation de RECEIVER (récepteur) 13
S
SBTr, SUB TRIM, menu 51, trim additionnel

pour le déplacement du neutre des positions de servo  24/45
Sécurité de brouillage, menu 22 F/S, Failsafe 60
SELE, abréviation de SELECT, sélection L5
Sélection de mémoire de modéle, menu 11, MODL 13
Sélection des commutatcurs de mixage, menu 09, MxSW 34751
Sélection des trims externes, menue 79, MxVR 65
Sélection du programme de mixage, menu 13, MxTy 20
Sélectionner les commutateurs de mixage, menu 09, MxSW  24/51
Sclon les particularités personnelles de pilotage 14/43
Selon les particulanités spéeifiques du modelke 18444
Sens d’action 17
Sens de commutation 67
Sens de la compensation 26/54
Sens de mixage 67
Sens de rotation du rotor, ROTOR-DIR, menu 61, REVO 47
Sensibilité du gyroscope 48
SERV, SERVO, menu 05, affichage de position de servo 15
Servo FP-59201 3
Servo Speed, Delay CH, menu 14, ATV 19
SERVO TEST au menu 28, PARA, fonction de test pour servo 14
SERVO, menu 05, affichage de position de servo 15
SET, entrée 16
SF1, abréviation de Speedflap 1 (volet de courburc 1) 30
SF2, abréviation de Speedflap 2 (volet de courbure 2) 30
SFLP, menu 74, mixage pour volets de courbure 30
Silent-biocs 7
SLAYV, abréviation de SLAVE (esclave),

la voie réceptrice du mixage 69
Slave, la voie réceptrice du mixage 69

[y

SLV MODEL, Slave-Modcl, mémoire sur laquelle
on commute depuis la mémoire Master

SMIX, SPECIAL MIX, menu 13,
commutation aux programmes de mixage

SNAP ROLL, menu 62, SNAP, figures déclenchées

SNAP, SNAP ROLL, menu 62, figures déclenchées

Sortie de réception

Sorties de servo sur le récepteur

SP FLP TRIM, SPEED-FLAP-TRIM, menu 74,
trim de volets de courbure

SP-FLP MIX, SPEED-FLAP-MIX, menu 75 SFLP,
mixage de volets de courbure

SPEED, vitesse, vitesse de rotation des servos

SPT, abréviation pour Speed-Flap-Trim, menu 74,
trim de volets de courbure

SPTr, abréviation pour Speed-Flap-Trim, menu 74,
trim de volets de courbure

STANDARD, fonctions standard

IR I g | P,

S lf\l(.l. [yPC uf: voi ucu)udgc
SUB TRIM, menu 51, SBTr, trim additionnel
pour déplacer le neutre des positions de servo
Subdivision
Support pour 1 pairc de quartz de rechange
Suppression de I"action du gyroscope
Suppression de I"action du gyroscope
SWASH MIX, menu 69, SWMx,
rotation virtuelle du plateau cyclique
SWASH MODE, menu 60, SWSH, type de plateau cyclique
SWASH ROT, Swash-Rotation, menu 69,
rotation du plateau cyclique
SWASH, plateau cyclique
SWMx, menu 69, rotation virtuelle du plateaw cyclique
SWSH, menu 60, SWSH, type de plateau cyclique
Synthétiseur PLL
Synthétiseur, technique HF, la fréquence est créée
synthétiquement, on n’a plus besoin de quartz
Systéme d’utilisation
Systéme d'utilisation et de programmation
Systéme de numéros d’appel, Function-Call

T
TACHO METER, menu 03, TACO, tachymétre
Tachymétre, menu 03, TACO,

TALCD mann D3 tachvmatee

TACO, menu 03, tachymétre
Tangage 2, 2&éme servo pour fonction de tangage
Tanguer, pilotage de I'hélicoptére en avant ct en arriére
TCrv, Throttle Curve, menu 54, courbe des gaz,

réglage des gaz dans différents types de vol
Témoin acoustique
Temporisation, Delay
Tension de fonctionnement de I’émetteur
Tétc de rotor multipales
TH-ATL, Throttle-ATL, trim de ralenti, menu 29, TRIM
THOV, Throttle Hover, menu 52,

position de vol stationnaire pour le servo des gaz
THR CURVE, menu 54, courbe des gaz,

réglage des gaz dans différents types de vol
THR HOLD, Throttle Hold, menu 56, HOLD,

réglage du servo des gaz en autorotation
THR HOV, Throitle-Hover, menu 52,

réglage du servo des gaz en vol stationnaire
THR LO, servo des gaz, position de ralenti
Thr max/min, plein régime et ralenti du moteur HELI
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THR, abréviation pour fonction moteur, servo des gaz, 17 X
THR, fonction de commande des gaz 47 XON, «Master» pour combiner des mixages,
THR-POS, position du servo des gaz pour modification du pas voir menu 40-45, PMX 69
d’hélice 34
TIMER-SET, menu 02, TIMR, réglage du chronométre 70
Totaliseur horaire, menu 02, TIMR, 3 70 Y
Touches MODE SELECT 9 yes, confirmation cntrée de données 12
Touches pour entrer des données 9 YON, «Slaver pour combiner des mixages,
Toujours ON, menu 09, MxSW, commutateur permancnt ON 24 voir menu 40-45, PMX ) 69
TRAINER, le «moniteur» en made écolage 61
TRAN, DATA TRANS, menu 04, TRAN. transfert de données
d’émetteur en Emetteur 71
TRANS FAILED., Transfer failed, transmission erronée 71
Trim additionnel, menu 51, SBTr 22
Trim de profondeur 142, menu 62, ETRM 35
Trim de ralenti, ATL, menu 29, TRIM 18/45
Tetm de volets de courbure, menu 74, SPTr 35
Trim exteme, mixage de trim 76
TRIM IDLE, trim de ralenti commutable au menu 61, IDLE 34
TRIM MEMORY, menu 30, TRIM,
mémorisation de la position des trims de manche 59
TRIM PIT, position 'du servo pour la modification
du pas d’hélice au menu 70, PIT 34
TRIM RATE, course du trim de manche,
réglable au menu 29, TRIM 59
TRIM, menu 29/30, Trim Rate/ Trim Memory,
réglage des courses de trim, mémorisation des trims 59
TRIM-BATT, connexion d’alimentation des trims ¢xternes 77
TRIM1/2, menu 62/63, programmes de trim pour ailerons,
volets de courbure, profondeur 35736
TX, abréviation de Transmitter (Emetteur) 13
Type de modéle, programme de mixage, menu 13, TxTy 20
Type de plateau cyclique, menu 60, SWSH 45
Type de vol FLIGHT 38
U
U, Up, débattement vers le haut 29
Up, U, déplacement vers le haut 29
USER, utilisateurfpropriétaire 1]
v
V-TAIL, menu 57, VTAL, mixage pour empennage en V 26
Valeur de la compensation 26/54
Variations du couple 48
Ver-3.0, version Software 3.0 13
Vitesse de commutation du type de vol, COND,
Condition Delay, menu 14, ATV 19
Vitesse de commutation, DELAY COND, menu 14, ATV 19/46
Voice de sensibilité du gyroscope 47
Vol de face 57
Vol de face , BACKFLIGHT, I'hélicoptére vole en arrigre 57
Vol de translation 49
Vol dos 57
Voi stationnaire 52
VTAL, V-TAIL, menu 57, mixage pour empennage ¢n V 26
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